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Mitsubishi Electric uwzglednia istote tej polityki
we wszystkich aspektach produkgji swoich klimatyzatorow.

Zapobieganie globalnemu ociepleniu

Technologia pomp ciepta Mitsubishi Electric, juz na etapie projektowania
urzadzen, zapewnia harmonie miedzy komfortem uzytkownikow i ekologia.

Zasada funkcjonowania pompy ciepta w cyklu grzania, dla COP=5.0

Obieg czynnika chtodniczego i ciepta

“1 kWu

Pobér mocy
elektrycznej

¥

Moc wyjsciowa jest pieciokrotnie
wyzsza od poboru mocy

Sprezanie czynnika w sprezarce
dla podwyzszenia ter y “

“1 kW”

Pobor mocy elektrycznej

Wewnatrz +

uskwn “4kW”

Na zewnatrz

“4kw’!
Ciepto pobrane Moc grzewcza Ciepto pobrane z powietrza
z powietrza

Zawor rozprezny

30°C
13 ”
; : S5kW
Ciepto z powietrza nogacza
Rozprezanie czynnika w zaworze 9
rozpreznym dla obnizenia temperatury

Mitsubishi Electric rozwineto technologie réwnowazaca komfort
i ekologie, osiggajac wiekszg wydajnos¢ pracy pompy ciepta.

Komfort Ekologia

1. Inwerter Szybszy rozruch Mniej operacji WL./WYL. niz
i stabilniejsza temperatura w przypadku braku inwertera,
W pomieszczeniu W poréwnaniu oszczednosé energii.
Z jednostkami bez inwertera.

2. Czujnik i-see Monitorowanie réznic Optymalne sterowanie
temperatur migdzy podtoga nawiewem powietrza
a nastawa temperatury, w celu pozwalajgce unikng¢ zbytecznej
uniknigcia niedostatecznego pracy sprezarki i osiagna¢
nagrzania pomieszczenia. skuteczniejsze grzanie.

3 Regulacja wtrysku Osiagnigcie wysokiej Szerszy obszar objety

czvnnika wydajnosci grzewczej nawet dziataniem systemu grzejgcego
Yy w niskich temperaturach oraz typu pompa ciepta.

szybszy rozruch niz
w przypadku standardowych
inwerteréw.

4 /

Wsparcie recyklingu

1. Wszystkie modele sa projektowane w zgodzie ze Srodowiskiem
naturalnym i wymaganiami dyrektyw RoHS i WEEE *1.

2. Mitsubishi Electric wciaz pracuje nad zmniejszeniem urzadzen,
ograniczajac tym ilos¢ zuzywanych materiatow, ktore po okresie
uzytkowania urzadzen zanieczyszczaja Srodowisko.

- PUHZ-RP200/250YKA2: Redukcja kubatury o okoto 60% w stosunku do
PUHZ-RP200/250YHA.

*1 Dyrektywy WEEE i RoHS: Dyrektywa WEEE dotyczaca gospodarki zuzytym sprzetem
elektrycznym i elektronicznym dotyczy recyklingu tego typu urzadzen, natomiast celem dyrektywy
RoHS jest ograniczenie stosowania szesciu wyznaczonych substancji niebezpiecznych w sprzecie
elektrycznym i elektronicznym. Na terenie Unii Europejskiej (od lipca 2006) zakazana jest sprzedaz
urzadzen zawierajacych ktérakolwiek z szesciu niebezpiecznych substancji.

Zapewnienie harmonii z naturg /
Rozwéj Swiadomosci ekologicznej

Mitsubishi Electric dazy do zwiekszenia Swiadomosci ekologicznej wsréd
pracownikoéw, poprzez szkolenia z zakresu dyrektyw RoHS, WEEE i innych
przepisow dotyczacych ochrony srodowiska.
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SPIS URZADZEN

NOWA DYREKTYWA ERP

TECHNOLOGIE INWERTEROWE
FUNKCJE - OPIS IKON
TECHNOLOGIE STEROWANIA
URZADZENIA OSUSZAJACE
SERIAM .
SERIA MR. SLIM
POWERFUL HEATING
MR.SLIM+ e
CENTRALE WENTYLACYJNE
KURTYNY POWIETRZNE
URZADZENIA DO KUCHNI
URZADZENIA SYSTEMOW MULTI

AUTOMATYKA | STEROWANIE

SCHEMATY

OBJASNIENIE POJEC | TABEL

Dane techniczne urzadzen wg. stanu na dzien publikacji.
Producent zastrzega sobie prawo do zmian w specyfikacji bez uprzedzenia.
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SERIA M

SPIS URZADZEN

| row | e | 2ow | 2o [ osw | asor | ez | sow | eow | macw
Model

Strona
1 faza 1 faza 1 faza 1 faza 1 faza 1 faza 1 faza 1 faza 1 faza 1 faza
MSZ-FH
32
i ] l 5 !
MSZ-EF
S-B S-B
m m H H m m 36
A A KA I
MSZ-SF
Scienne 3 | i [sincLe \gEsinGLe g sincLe NJfsinGLE i
e I I I3 I
[l
= ]
MSZ-GF
— sivoie Wl sivoic YR

1=
| — -
MFZ-KJ |y Th |

Przypodiogowe 44

MLZ-KA

Kasetonowe

@ [SINGLE JISINGLE [SNGLE w6

SLZ-KA
SEZ-KD

S [SINGLE | SINGLE Q [sincLe fsincLe g sincLe NSEEEN
[ w2z N w2 A A I

S-B: jednostki wewnetrzne dostepne w 3 kolorach: biaty, srebrny, czarny.
H: jednostka zewnetrzna - rekomendowany zakres pracy w trybie grzania do -20°C
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e o POWERFUL HEATING

1 jedn. zewnetrzna + 1 jedn. wewnetrzna i
SPIS URZADZEN

1 jedn. zewngtrzna + 2 jedn. wewnetrzne

1 jedn. zewnetrzna + 3 jedn. wewnetrzne

QUADRUPLE 1 jedn. zewnetrzna + 4 jedn. wewnetrzne

mozliwo$¢ podigczenia do jedn. zewnetrznych serii MXZ

Strona
1i 3 fazy

PLA-(Z)RP a

Kasetonowe f'ps -
PKA-RP
ZUBADANES I
New Generation 7 Y
PEAD-RP
MSZ-FH
Scienne N A i 102
\ |
:
MFZ-KJ | I |
Przypodiogowe H H H 103

H: jednostka zewnetrzna - rekomendowany zakres pracy w trybie grzania do -20°C

POWER MULTI MXZ

SPIS URZADZEN

Model Wydaijn Scienne Przypodtogowe Kasetonowe Kanatowe Podstropowe Strona

MSZ-FH25/35/50

e, do Biedn. wew J5.5kW MSZEF1822/25/3542/50 | \1e7.1025/3550 | o2 aZesor0 SEZ-KD25/35/50/60/71 122
MXZ-8B160YA <3 fazy> S Sr1o/a0/25/35/42/50 PLA-RP32/50/80/71/100  PEAD-RP50/60/71/100
. MSZ-FH25/35/50
e 908 jodn. wew. Lok MSZEF18/22/25/3542/50 | 712535650 | oAy SEZ-KD25/35/50/60/71 122
MXZ-8B140YA = MSZ-SF15/20/2535/42/50 i onoB i
- y> Maoio a0 PLA-RP35/50/60/71/100
MSZ-FH25/35/50
. MLZ-KA25/35/50
max. do 6 jedn. wew. 12.26W MSZ-EF18/22125/35/42/50 SEZ-KD25/35/50/60/71
MXZ-6C122VA <1 faza> MSZ-SF15/20/25/35/42/50 | MFZKJ28/35/50 | SLZKAZSIS8/50 PEAD-RP50/60/71 PCA-RPS0/60/71 122
MSZ-GF60/71 -
MSZ-FH25/35/50
, MLZ-KA25/35/50
max. do 5 jedn. wew. 10.2kW MSZ-EF18/22125/35/42/50 SEZ-KD25/35/50/60/71
MXZ-5D102VA <1 faza> MSZ-SF15/20/25/35/42/50 | MFZKI25/35/50 1 SLZKAZSIS8/50 PEAD-RP50/60/7 1 FERRASHE (22
MSZ-GF60/71 g
MSZ-FH25/35/50
. MLZ-KA25/35/50
max. do 4 jedn. wew. 8.3W MISZ-EF18/22/25/35/42/50 SEZ-KD25/35/50/60/71
MXZ-4D83VA <1 faza> MSZ SF15/20125/35/42/50 | MFZ-KJ25/35/50 | SLZ-KAZ/36/50 PEAD-RP50/60/71 PCA-RPS0/60/71 122
MSZ-GF60/71 -
MSZ-FH25/35/50
. MLZ-KA25/35/50
max. do 4 jedn. wew. 7.2kW MSZ-EF 18/22/25/35/42/50 SEZ-KD25/35/50/60
MXZ-4D72VA <1'faza> MSZ-SF15/20125/35/42/50 | MFZ-KJ25/35/50 | SLZ-KAZH/36/50 PEAD-RP60 IREASREREY (22
MSZ-GF60 -
MSZ-FH25/35/50
. MLZ-KA25/35/50
max. do 3 jedn. wew. 6.8KW MSZ-EF 18/22/25/35/42/50 SEZ-KD25/35/50/60
MXZ-3D68VA <1 faza> MSZ-SF15/20/25/35/42/50 ~ MFZHKJ28/38/50 | SLZKAZOI80/50 PEAD-RP60 PCA-RP50/60 122
MSZ-GF80 -
. MSZ-FH25/35/50 MLZ-KA25/35/50
max. do 3 jedn. wew. oK MSZ-EF18/22/25/35/42/50  MFZ-KJ25/35/50 | SLZ-KA25/35/50 e Danasl PCA-RP50 122
MSZ-SF15/20/25/35/42/50 PLA-RP50
; MSZ-FH25/35
max. do 2 jedn. wew. 5.3W MLZ-KA25/35
MSZ-EF18/22/25/35/42/50 | MFZ-KJ25/35 SEZ-KD25/35 122
MXZ-2D53VA (H) <1 faza> MSZ-SF15/20/25/35/42/50 SLZKA5/35
rm HWH‘HHWHH‘WH "
\H“HH\H“\MH il W‘HW Hw 2
. I MSZ-FH25/35
max. do 2 ]edn. wew. HWH‘W“‘WW WW‘\HW‘WM 4.2kW MLZ-KA25/35
it MSZ-EF 18/22/25/35 MFZ-KJ25/35 SEZ-KD25/35 122
WxZ-2D4ZVA e <tz SE S e SLZKAZ5/35
AR
. MSZ-FH25
max. do 2 jedn. wew. 3.3kwW MLZ-KA25
N e S MSZ-EF 18/22/25 MFZ-KJ25 MLZKAZS SEZ-KD25 122

MSZ-SF15/20/25

SEZ-KD25 nie moze by¢ podtaczony do MXZ-2D/3D/4D/5D, kiedy wydajnos¢ catkowita jedn. wew. jest rowna wydajnosci jedn. zewn. (wydajno$¢ ratio=1).
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SERIA MR. SLIM

SPIS URZADZEN POWER INVERTER
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Podstropowe — > m
kuchenne / ! ETh.
= [TRIPLE Q
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- OO wwwe M wowee [ aowe  EEOM
[ nxz [ vxz [ mxz [ mxz
Kanatowe
PEA-RP
PSA-RP B
[TRIPLE \§
==

SERIA MR. SLIM

SPIS URZADZEN STANDARD INVERTER

asonove | - sivcie N 1w ffsivcie NI i Qiifsivcee N wi Giilsiicie NI i N
4-stronny b e | TRIPLE QLTS TRIPLE NCTUTC TN TRIPLE NCTUT I TRIPLE N
S A [z N [z N [ vz N
PIATRE ‘ [ TwiN_N
Scienne ‘ \ ETh [TRIPLE m ETR
[ S QUADRUPLE m
PORRPAAQ [SINGLE [SINGLE Nl Twin_NQIISINGLE NGl TwiN_IIISINGLE gl TWiN_
Podstropowe - | TRIPLE QU TRIPLE N TCCT N TRIPLE UM TRIPLE N
|z N A A | e N
PCA-RP-HAQ —
Eodhstropowe / 2 m
uchenne
— . R
PERDRE [SNGLE NGl Twin NI SINGLE Nl Twin QI SINGLE NGl Twin_GIIISINGLE NGl TWiN_
- CO wows DEOA oowe A aowe ST
|z N A A | e N
Kanatowe
PEA-RP
PSA-RP
=
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KOMBINACJA PODLACZEN:

1 jedn. zewnetrzna + 1 jedn. wewnetrzna
1 jedn. zewnetrzna + 2 jedn. wewnetrzne
1 jedn. zewnetrzna + 3 jedn. wewnetrzne

1 jedn. zewnetrzna + 4 jedn. wewnetrzne

pIGH

moZzliwo$¢ podiaczenia do jedn. zewnetrznych serii MXZ

E (S
62/64
[ TWiN_

70

78

* 1 jedn. wewnetrzna wymaga 2 jedn. zewnetrznych.

paw | e | mow | aew | eew | sow

[sivoi: EIEG
T Triri:

70

18

*1 jedn. wewnetrzna wymaga 2 jedn. zewnetrznych.
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-
ErP

NOWA DYREKTYWA

Mitsubishi Electric wcigz doskonali swoje pro-
dukty i ustugi zobowiazujac sie do diugotermi-
nowej i aktywnej ochrony srodowiska. Nasze
produkty cechuje zaawansowana technologia
i wysoka energooszczednosc.

Czym jest ErP?

Unia Europejska uchwalita Dyrektywe 2009/125/WE w sprawie zasad
ustalania wymogoéw dla produktéw zwigzanych z energig (Energy-related
Products - ErP). Dotyczy to w szczegolnosci aspektéw srodowiskowych
przy projektowaniu produktu celem poprawy ekologicznosci urzadzenia
podczas jego catego cyklu zycia.

Od 1 stycznia 2013 roku przepisy Dyrektywy majg zastosowanie dla
klimatyzatorow o mocy chfodniczej ponizej 12 kW - od tego momentu,
wszystkie jednostki, wykorzystywane na rynku europejskim musza spet-
nic jej wymogi.

Unia Europejska w trosce o Srodowisko

"L"@?.III'%‘

:%‘a’ﬁal e
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Unia Europejska postawita sobie ambitne cele w zakresie ochrony Kkli-
matu i chce je osiagna¢ do 2020 roku. Cele te zostaty zdefiniowane pod
hastem 20/20/20 (pakiet 3x20). Ich realizacja zaktada zwigkszenie 0 20%
zuzycia energii ze zrédet odnawialnych przy réwnoczesnym obnizeniu
zuzycia energii pierwotnej i emisji CO2 w poréwnaniu do 1990 roku.

Nowe wspétczynniki

20%

20%

zmniejszenie zuzycia
energii pierwotnej

redukcja gazow
cieplarnianych CO,

20%

zwigkszenie udziatu
odnawialnych Zrodet energii

Dotychczas sprawnos¢ energetyczng urzadzen chtodniczych i grzew-
czych mierzono na podstawie 2 wskaznikéw: EER i COP opierajac sie na
pracy w warunkach znamionowych, przy petnym obcigzeniu urzadzen.
Jednak klimatyzatory nigdy nie pracujg przy swojej 100—procentowej wy-
dajnosci (zastosowanie invertera, uwzglednienie rzeczywistych warun-
kéw), dlatego konieczne stato sie opracowanie nowych metod obliczania
sprawnosci energetycznej urzadzen, opartej na sezonowej wydajnosci
ich pracy. Nowe wspétczynniki okreslaja:

- SEER (ang. Seasonal Energy Efficiency Ratio) — sezonowy wspétczyn-
nik efektywnos$ci energetycznej, odnoszacy sie do urzadzen klimatyza-
cyjnych pracujacych w trybie chfodzenia;

- SCOP (ang. Seasonal Coefficient Of Performance) - sezonowy wspot-

czynnik efektywnosci energetycznej, odnoszacy sie do urzadzen klima-
tyzacyjnych pracujacych w trybie grzania.

A 0 2 MITSUBISHI ELECTRIC

Klasa efektywnosci

energetycznej

A+++ SEER 2 8.50

SCOP 25,10
6,10 < SEER < 8,50 4,60 <SCOP <5,10
5,60 < SEER < 6,10 4,00 < SCOP < 4,60
5,10 < SEER < 5,60 3,40 < SCOP < 4,00
4,60 <SEER <5,10 3,10 < SCOP < 3,40
4,10 < SEER < 4,60 2,80 < SCOP < 3,10
3,60 < SEER < 4,10 2,50 < SCOP < 2,80
3,10 < SEER < 3,60 2,20 < SCOP < 2,50
2,60 < SEER < 3,10 1,90 < SCOP <2,20

SEER < 2,60

ScoP<190 /




Nowe klasy energetyczne

Zmiany wprowadzane przez Dyrektywe ErP dotyczg rowniez nowej kla-
syfikacji efektywnos$ci energetycznej. Dotychczas funkcjonowato 7 klas
efektywnosci energetycznej — od A do G. Zastosowanie nowych wspot-
czynnikéw okreslania efektywnosci energetycznej wprowadza zmiany w
tej klasyfikacji dodajac trzy nowe klasy: A+, A++ i A+++,

Poszczegolne klasy energetyczne sg przypisane wartosciom wspotczyn-
nika SEER (sezonowy wspdtczynnik efektywnosci energetycznej) oraz
SCOP (sezonowy wspodtczynnik wydajnosci grzewczej), ktory wskazuje
rzeczywiste zuzycie energii przez urzadzenia.

Urzadzenia marki Mitsubishi Electric zaprojektowano tak, aby zmaksy-
malizowa¢ sprawnos$¢ sezonowg, a nie efektywno$¢ mierzong standar-
dowo (szczytowo EER, COP). Wybierajac urzadzenia o najwyzszej klasie
energetycznej (wysokie wspotczynniki SEER/SCOP), klienci mogg wpty-
na¢ na redukcje emisji dwutlenku wegla oraz ilosci zuzywanej energii,
oszczedzajac tym samym pienigdze.

SEER
tryb chtodzenia

it =
———
6-\:‘-:’._‘-‘

SEER SEER SEER

+ + 4 +4+

SCOP
tryb grzania
—
._‘_-_"""-"1
@ ——
M Chiodzenie
SEER SEER I Grzanie

PUHZ-ZRP35VKA PUHZ-ZRP50VKA

Dane podane dla zestawienia z jednostkami kasetonowymi PLA-ZRP.

Nowe etykiety dla klimatyzatoréw do 12kW

PUHZ-ZRP60VHA

SCOP klasa A (3.4)

PUHZ-ZRP71VHA

PUHZ-ZRP100VKA

Dyrektywa ErP wprowadza obowigzek stosowania nowych etykiet
produktowych, ktére pozwolg klientowi dokona¢ swiadomego wybo-
ru. Zgodnie z trescig Dyrektywy, na etykiecie powinny pojawi¢ sie wy-
szczegolnione: nazwa producenta, nazwa urzgdzenia, wspotczynnik
efektywnosci energetycznej SEER /dla trybu chiodzenia/ i SCOP /
dla trybu grzania/, klasa efektywnosci energetycznej od A+++ do D,
moc znamionowa w trybie chtodzenia/grzania, roczne zuzycie ener-
gii w kWh dla trybu chtodzenia/grzania, poziom hatasu wewnatrz /
na zewnatrz, 3 strefy klimatyczne.

Dzieki regulacjom wprowadzonym poprzez Dyrektywe ErP, uzytkownik

otrzymuje wiarygodne informacje dotyczace zakupionego urzadzenia
oraz potrafi lepiej okresli¢ koszty eksploatacyjne.

Dbamy o klimat

ENERG gg

Mitsubishi Electric od lat wyznacza nowe standardy w branzy urzadzen
klimatyzacyjnych oraz technologii pomp ciepta i jest jednym z wiodacych
dostawcéw tych produktéw na catym Swiecie. W ramach naszych de-
klaracji ,Eco Changes” i ,Shape the future” zobowigzujemy sie do pro-
wadzenia odpowiedzialnej firmy oraz do aktywnej ochrony $rodowiska.
PotaczyliSmy zaawansowane technologie inwerterowe z najnowszymi
osiggnigciami w dziedzinie elektroniki i mechaniki dla uzyskania efek-
tu, ktéry umozliwia poprawienie wydajnosci chtodzenia/ grzania. Rezul-
tatem sg lepsze osiggi i mniejsze zuzycie energii. Dlatego urzadzenia
Mitsubishi Electric spetniajag wymogi Dyrektywy ErP.

wf

Jestesmy
gotowi na
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N
WiFi
DLA TWOJEJ KLIMATYZACJI N M E LC I O u dTM

MELCloud jest systemem nowej generacji
opartym na kontroli przez chmury danych, prze-
znaczony dla klimatyzaciji firmy Mitsubishi Elec-
tric. MELCloud zapewnia uzytkownikom tatwe
sterowanie urzadzeniami w danym obiekcie
z dowolnego miejsca na swiecie.

Proste podigczenie

W celu potaczenia z MELCloud kazda jednostka wewnetrzna systemu klimatyzacji lub ogrzewania musi by¢ podiaczona przez adapter WiFi Mitsubishi
Electric. Adapter WiFi taczy sie z routerem za pomoca lokalnego internetowego potgczenia bezprzewodowego (po uprzedniej odpowiedniej konfiguraciji
potaczenia).

MELCIloud w sposéb prosty i szybki jest konfigurowany z poziomu telefonu czy tabletu, wystarczy:
1. Podtaczy¢é modut MAC-557IF-E do klimatyzatora.

2. W ruterze domowym nacisna¢ przycisk WPS.

3. Zalogowac sie i zarejestrowac na stronie http://www.melcloud.com/.

4. Ustawi¢ harmonogram pracy urzadzenia/i wedtug indywidualnych preferenciji.

€ 5 /// (/} //f

—Termnals Adapter WiFi i
:

- F
Potaczenie lokalne Potaczenie
przez router ! internetowe
~ i -
::\ ™ Router i Smart Phone
\ i
i
Q D W . Poza
Laptop Smart Phone domu , ~domem

A 2 2 MITSUBISHI ELECTRIC



Wygodne sterowanie

MELCloud umozliwia sterowanie ,na zywo” z tygodniowym sterownikiem czasowym, zapewniajac petng elastycznosé¢ dostepu do kilku klimatyzatoréw lub
systemoéw ogrzewania Mitsubishi Electric z jednego urzadzenia lub lokalizacji. MozZliwe jest ustawienie: temperatury docelowej, dyzurnej, komfortu, godziny

wigczenia/wytgczenia urzadzenia, trybow pracy, predkosci wentylatora.
Podtaczenie urzadzen do MELCloud umozliwia takze rejestrowanie btedéw i zdalne powiadamianie o btedzie.

Przez aplikacje MELCloud dostepne sg réwniez informacje miejscowe o pogodzie oraz kontakt z dziatem obstugi klienta.

MELCloud Service

Dostepnosc¢

Klimatyzacja

Uzyskiwanie dostepu i kontrolowanie produktéw Mitsubishi Electric jeszcze nigdy nie bylo takie proste i jest teraz mozliwe za posrednictwem szerokiej

gamy komputerdw, tabletéw i smartfondw.

MELCloud obstuguje najnowsze rodzaje
smartfonéw Apple, Samsung, Nokia, Black-
Berry i wiele innych, umozliwiajac dostep oraz
kontrolg urzadzen z dowolnego miejsca. Apli-
kacja jest zoptymalizowana i automatycznie
wykrywa wielko$¢ ekranu i jego rozmiar tak
aby zmiesci¢ sie na ekranie telefonéw i dosto-
sowac rozdzielczo$¢ co daje petng kontrole
i dostep na ekranie smartfona.

Zasieg i obstuga

MELCloud obstuguje najnowsze rodzaje
tabletéw poprzez dedykowane aplikacje do-
stepne w réznych sklepach typu App stores.
Aplikacja MELCloud jest tak zaprojektowana,
aby zapewni¢ jeszcze lepsza wygode uzyt-
kownikom i zostata specjalnie dostosowana
do wigkszych wyswietlaczy typu tablet.

MELCloud mozna takze uruchomi¢ na dowol-
nym komputerze, tablecie lub smartfonie, na-
wet jesli dedykowane aplikacje nie obstugujg
danego urzadzenia. Aplikacja MELCloud
dziata z wiekszoscig przegladarek interneto-
wych firmy Microsoft, Google, Apple i innych.
MELCloud ma na celu zapewnienie dostepu
dla jak najwiekszej ilosci uzytkownikéw oraz
urzadzen dostepnych na rynku.

Obstuga przez MELCloud jest dostepna w catej Europie i zostata zaprojektowana w wigkszosci europejskich jezykéw obstugiwanych w obecnej wersiji,
w przysztosci planowane jest dodanie kolejnych jezykdw europejskich.

MELCloud posiada dedykowane aplikacje, ktére obstugujg najnowsze systemy operacyjne Apple iOS, Android i Windows 8 i bedzie na biezaco ak-
tualizowana w celu dostosowania do najnowszych urzadzen mobilnych gtéwnych producentéw. Aplikacje te sgq darmowe i sg do pobrania w réznych

sklepach typu App stores.

a \Windows

Store

Zapytaj o MELCloud

#_ Available on the

¢ App Store

ANDROID APP ON

h S Google play

Prosimy o kontakt z Doradca Techniczno-Handlowym, aby uzyskaé informacje jak mozna podtaczy¢é Twoje urzadzenie grzewcze lub klimatyzator

Mitsubishi Electric do MELCloud.
Wiecej szczegdtéw na www.melcloud.com.
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TECHNOLOGIE INWERTEROWE

C Inwertery Mitsubishi Electric gwarantujg najwyzsza wydajnos$¢ oraz optymalne sterowanie czestotliwosciag pracy. W rezultacie

.ve'rter do urzadzen, we wszystkich zakresach dla grzania/chfodzenia, dostarczana jest optymalna moc i osiggany jest maksymalny

In komfort przy minimalnym zuzyciu energii. Szybkie osiaganie zadanych parametréw, komfort pracy i zdumiewajaco niskie
koszty eksploatacji — to zobowigzania Mitsubishi Electric.

ZASADA DZIALANIA INWERTEROW

Inwertery elektronicznie sterujg napieciem, pradem i czestotliwoscig zasilania urzadzen elektrycznych, takich jak silnik sprezarki w klimatyzatorze. Od-
bieraja informacje z czujnikéw monitorujgcych warunki pracy i na ich podstawie dostosowujg obroty sprezarki, ktéra bezposrednio reguluje wydajnosé
klimatyzatora. Optymalne sterowanie czestotliwos$cig pracy skutkuje ograniczeniem nadmiernego zuzycia energii i zapewnia maksimum komfortu w kli-
matyzowanym pomieszczeniu.

EKONOMICZNA PRACA

Imponujgco niskie koszty eksploatacji sg kluczowa zaletg klimatyzatoréw inwerterowych. PotgczyliSmy zaawansowane technologie inwerterowe z naj-
nowszymi osiagnigciami w dziedzinie elektroniki i mechaniki dla uzyskania efektu, ktéry umozliwia poprawienie wydajnosci chtodzenia/grzania. Rezulta-
tem sg lepsze osiggi i mniejsze zuzycie energii.

RZECZYWISTY KOMFORT

Proste poréwnanie sterowania praca klimatyzatora z zastosowaniem inwertera i bez.

+ Symulacja graficzna dziatania inwertera (tryb chtodzenia)

Temperatura (°C)
50

45

Wydajno$¢ chtodzenia (W)
4,000

3,500 ( 0

40

2 "\

Nastawa temperatury

Temperatura
20 W pomieszczeniu

o

o

0 50 100

Czas pracy (min)
Szybko i wydajnie

Kiedy temperatura w pomieszczeniu przekracza
warto$¢ nastawy, wydajnosc¢ rosnie w celu szyb-
kiego dostosowania temperatury do zadanej
wartosci.

3,000

J

s N
B Eap2

Kiedy temperatura w pomieszczeniu osiagnie
zadang wartos$¢ nastawy, wydajnos¢ spada w
celu utrzymania temperatury na ustawionym
poziomie.

Pomiar wydajnosci

150

Utrzymywanie temperatury w pomieszczeniu

Zwiekszanie predkosci obrotowej silnika sprezarki poprzez sterowanie
czestotliwoscig pracy zapewnia duza moc podczas rozruchu, doprowa-
dza temperature do strefy komfortu szybciej niz w przypadku jednostek
bez inwertera. Schiodzenie nagrzanych oraz ogrzanie chtodnych po-
mieszczen realizowane jest szybciej i ze zwiekszong skutecznoscia.

Czestotliwos¢ pracy silnika sprezarki oraz zmiana temperatury w pomiesz-
czeniu sa monitorowane w celu wyznaczenia najefektywniejszego przebiegu
fali dla utrzymania temperatury w strefie komfortu. Pozwala to wyeliminowa¢
duze wahania temperatury, charakterystyczne dla systeméw bez inwerteréw
oraz gwarantuje przyjemne, komfortowe warunki w pomieszczeniu.

KLUCZOWE TECHNOLOGIE

Sprezarka rotacyjna

Sprezarka typu Scroll

Dzigki wyposazeniu sprezarek rotacyjnych w oryginalny silnik znany
w Japonii jako ,poki-poki motor” oraz zastosowaniu specjalnej techno-
logii produkgji — ,metody utrwalania szczelnosci cieplnej”, zredukowano
rozmiar sprezarki i podniesiono jej wydajnos$é, a takze dostosowano je do
uzytku w réznych warunkach, zaréwno mieszkalnych jak i komercyjnych.
Dodatkowo, rozwdj innowacyjnej metody produkcji pozwolit jeszcze bar-
dziej ograniczy¢ rozmiar/mase i zwiekszy¢é wydajnosé, osiagajac jedno-
czes$nie wymaganag efektywnos$¢ energetyczna.
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Nasze sprezarki typu scroll wyposazone sg w zaawansowany mechanizm
o konstrukcji ramy, umozliwiajacy samoregulacje potozenia wirujacej spi-
rali, zgodnie z ci$nieniem i precyzja statego potozenia spirali. Pozwala to
zminimalizowa¢ wycieki gazu w komorze sprezania, utrzymac¢ wydajnosé
chtodniczg oraz zredukowac straty mocy.



WIECEJ KORZYSCI Z MITSUBISHI ELECTRIC

Silnik pradu statego typu ,Joint Lap”

it Lap

-V VV Ekonomiczny inwerter wektorowy

Oryginalnie zaprojektowany przez Mitsubishi Electric,
unikalny silnik znany w Japonii jako ,poki-poki motor”,
wykorzystuje technologie ,Joint Lap”. Nowatorski
silnik posiada wysoka gestos¢ mocy i duzg site ma-
gnetyczng, gwarantujacg wysokg wydajnos¢ i nieza-
wodnosé.

Sterowanie sinusoidalne
_“ i@ strumieniem magnetycznym

Naped ten jest w rzeczywistosci mikroprocesorem, ktéry dokonuje kon-
wersji przebiegu pradu silnika sprezarki z sygnatu o standardowym ksztat-
cie w przebieg sinusoidalny (kat przewodzenia 180°), w celu uzyskania
wiekszej wydajnosci poprzez zwiekszenie wspofczynnika wykorzystania
uzwojenia silnika i ograniczenie strat energii.

Sprezarka rotacyjna z silnikiem
reluktancyjnym pradu statego
o yjnym pra g

Silnik reluktancyjny pradu statego posiada wirnik wyposazony w silne
magnesy neodymowe. Moment magnetyczny wytwarzany przez magne-
sy neodymowe oraz moment reluktancyjny, wptywaja na zwigkszenie
wydajnosci pracy.

Sprezarka
z silnikiem pradu
statego (wirnik)

Magnesy
neodymowe

Moment magnetyczny

Moment reluktancyjny

Wysokowydajna sprezarka typu scroll
z silnikiem pradu statego

o

Wysokowydajna sprezarka typu scroll wyposazona

jest w ,mechanizm odksztatcania ramy”, umozli- l(
wiajacy osiowy ruch ramy podtrzymujacej ruchoma
spirale sprezarki. System ten znacznie minimalizuje
nieszczelnos$ci oraz straty w wyniku tarcia elemen-
téw i jednoczesnie zapewnia wysoka sprawnos$é
sprezarki w catym zakresie predkosci obrotowej.

Spirala nieruchomg w .
Redukcja nieszczelnosci

Osiowy

Zmniejszenie parcia gazu
ruch ramy

Zmniejszenie oporéw tarcia

Druga komora ci$nieniowa
redukuje opory tarcia

Znaczna redukcja
nieszczelnosci
i tarcia

Pierwsza komora cisnieniowa
minimalizuje nieszczelnosci

Rama  Spirala ruchoma

Utrwalanie
szczelnosci

gz Metody utrwalania szczelnosci cieplnej

Wewnetrzne podzespoty sprezarki zostaty przy-
mocowane za pomocg metody uszczelniania
termicznego, zastepujac dotychczasowg meto-
de spawania punktowego. Ryzyko deformacji
elementéw wewnetrznych zostato zredukowa-
ne, osiggajac wyzszg wydajnos¢.

li’i Wentylator z silnikiem pradu statego

Wentylator jednostki zewnetrznej napedzany jest wysokowydajnym silni-
kiem pradu statego. Silnik ten gwarantuje znacznie wiekszg wydajnos¢
niz odpowiadajgcy mu silnik pradu zmiennego.

Inwerter ten monitoruje zréznicowania czestotliwosci obrotow silnika
sprezarki i generuje najwydajniejsze przebiegi fali dla predkosci silni-
ka. W rezultacie wydajno$¢ pracy na wszystkich predkosciach zostata
zwigkszona, wykorzystywana jest mniejsza moc i roczne koszty zuzycia
energii ulegaja redukgji.

Roéwnomierny przebieg fali

Sterowanie sinusoidalne soft-PWM

Zastosowano kompaktowy modut inwertera
z uktadem elektronicznym zatopionym w zywi-
cy. Dla zapewnienia cichej pracy, zastosowa-
no funkcje ,soft-PWM”, dzieki ktorej ttumione
sq dzwieki metaliczne, charakterystyczne dla
zwyktych inwerterow.

m PAM (Impulsowa modulacja amplitudy)

PAM jest metodq sterowania przebiegiem pradu, polegajaca na dostoso-
waniu jego przebiegu do przebiegu napiecia. Dzieki temu energia moze
by¢ wykorzystywana efektywniej, z mniejszymi stratami. Sterowanie PAM
pozwala na efektywne wykorzystanie pobieranej energii w 98%.

Bez sterowania PAM Ze sterowaniem PAM

| pas=s=m
I

Prad

PAM reguluje ksztatt przebiegu pradu zblizajac go do przebiegu napigcia. Wysokie
harmoniczne sa redukowane, a energia zostaje wykorzystana w 98%.

0 Zalety sterowania PAM Zwiekszonalmoc

Wzrost napigcia odpowiedni

dla zwiekszonej mocy
Znaczna oszczednos¢ energii ° PAM

Redukcja strat energii wptywa na
oszczednos¢ energii Standardowy
2 inwerter
- /

o

Ograniczona oszczednos¢ energii  Niedostateczna moc

Ograniczona moc

Strata energii elektrycznej w stosunku do zapotrzebowania

Zasobnik cieczy i podwojne zawory LEV

Mitsubishi Electric opracowato uktad chtodniczy z zasobnikiem ciekte-
go czynnika i dwoma zaworami LEV (liniowe zawory rozprezne), w celu
optymalizacji pracy sprezarki. Dzigki zapewnieniu optymalnego sterowa-
nia pracg, uwzgledniajgcego jej przebieg i zmiany temperatury zewnetrz-
nej, technologia ta jest idealnie dostosowana do charakterystyk nowego
czynnika i wptywa na podniesienie wydajnosci pracy.

2N

Wymiennik Sprezarka

ciepta
Z_asobni Wymiennik
cieczy ciepta

LEV1

LEV2

-"““‘ Zebrowane rurki miedziane

Groovea Piping

W wymiennikach zastosowano udo- Rowkowanairurka

skonalone, zebrowane rurki miedziane
dla zwiekszenia powierzchni wymiany
ciepta.

Rurka
Przekrdj rurki
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FUNKCJE

OSZCZEDNOSC ENERGII

X . . .
Pisd 3D i-see Sensor (sterowanie za pomoca termografii)

Jednostki wewnetrzne Serii FH posiadajg czujnik i-see Sensor 3D, ktory
umozliwia stworzenie komfortowych warunkéw przy maksymalnej efek-
tywnosci energetycznej. Pirometryczny pomiar temperatury w ré6znych
punktach pomieszczenia odbywa sie z wykorzystaniem czujnika, ktéry
sktada sie z 8 aktywnych elementéw pomiarowych utozonych pionowo.
Czujnik pozwala podzieli¢ pokéj na 752 pola i przeskanowa¢ go prze-
strzennie 3D. i-see Sensor 3D z wykorzystaniem termografii wykrywa
obecnos¢ os6b w pomieszczeniu. Inteligentny czujnik i-see 3D umoz-
liwia skierowanie klimatyzowanego powietrza na obecnych w pomiesz-
czeniu ludzi lub wokét nich. Tryb oszczedzania energii jest wiaczany, gdy
nikogo nie ma w pokoju.

8 aktywnych
elementéw
pomiarowych

Przeptyw strumienia skierowany obok cztowieka Przeptyw strumienia skierowany na cztowieka

Przeptyw powietrza obok uzytkownika - moze by¢ przydatny w trybie chtodzenia,
gdy strumien wydaje sig zbyt silny lub zimny. Optywowy strumien kierowany bezpo-
$rednio do uzytkownika - moze by¢ przydatny, gdy trzeba szybko tworzy¢ komforto-
we warunki np. w trybie ogrzewania, gdy pomieszczenie nie zostato podgrzane.

Funkcja oszczedzania energii

Funkcja ta jest oparta na zasadzie obecnosci ludzi w pomieszczeniu. Jesli
czujnik wykryje, ze pomieszczenie jest puste, wéwczas system automatycz-
nie przetacza si¢ w tryb oszczedzania energii.

Monitorowanie temperatury wybranego obszaru

Czujnik ,i-see sensor” monitoruje cate pomieszczenie z podziatem na
sekcje i kieruje nawiew w te obszary pomieszczenia, gdzie temperatura
nie pokrywa sie z nastawa. (W przypadku schtadzania pomieszczenia,
jezeli na srodku pomieszczenia wykryto wyzszg temperature, na obszar
ten skierowany zostanie silniejszy nadmuch powietrza.) Eliminuje to
zbedne nagrzanie/schtodzenie i wptywa na mniejsze zuzycie energii.

2, »econo Cool” - funkcja oszczednego chiodzenia

Tryb chtodzenia

’J@f Sterowanie ,| Feel”

Jest to inteligentna funkcja sterowania temperatura, regulujgca odczu-
walng site nawiewu w zaleznosci od temperatury na wylocie powietrza.
Pozwala to na podniesienie nastawy temperatury o 2 °C bez utraty kom-
fortu, dajac jednoczesnie 20 % wzrostu efektywnosci energetyczne;j.

(Funkcja dostepna tylko w recznie ustawionym trybie chtodzenia).

Standardowa praca Tryb ,Econo Cool”

Temperatura zewnetrzna 35°C 35°C
Nastawa temperatury 25°C 27°C
Temperatura odczuwalna 30°C 29,3°C

Tryb ,Econo Cool”
Zapewnia wiekszy komfort niz standardowy tryb chtodzenia, nawet przy
zwigkszaniu temperatury o 2 stopnie.

Zataczony tryb ,Econo Cool”

Standardowy tryb chtodzenia

Sterowanie ,| Feel” oparte o logike rozmytg, umozliwia zapamietanie
najbardziej pozgdanych ustawien temperatury. Po wcisnieciu na pilocie
przycisku ,TOO WARM” (za ciepto) lub ,TOO COOL" (za chtodno), sys-
tem doda wybdr do pamieci sterownika i dostosuje temperature do naj-
bardziej komfortowej. To ustawienie temperatury zostanie zastosowane
przy nastepnym uruchomieniu jednostki.

- | Unkcja ograniczenia wydajnosci
(modyfikacja w miejscu montazu)

Funkcje mozna aktywowac jezeli jednostka zostata wyposazona w dostepny
w sprzedazy regulator czasowy lub przetacznik WE./WYL. podtgczony do
ztacza CNDM (opcja) na ptytce sterujacej jednostki zewnetrznej. Wydajnosé
mozna zredukowa¢ do 100% na podstawie sygnatu wej$cia z zewnatrz.

[Przyktad: Seria Power Inverter]

Ograniczenie wydajno$ci mozna ustawi¢ przestawiajac przetaczniki
SW7-1, SW2, SW3 na plytce sterujacej jednostki zewnetrznej. Dostepne
sg nastepujace konfiguracje:

Swr-1 Wycainoss
ON OFF OFF

100%
ON ON OFF 75%
ON ON ON 50%
ON OFF ON 0% (STOP)

ATRAKCYJNY WYGLAD

Czysta biel

AUTOMAT. . .
Automatyczne zaluzje

Zastosowanym kolorem dla obudéw jednostek jest czysta biel; biel wy-
razajaca istote czystosci i doskonate dopasowanie do niemal kazdego
wystroju wnetrza.
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Zaluzje zamykajg sie automatycznie gdy klimatyzator nie pracuje, catko-
wicie ostaniajac wylot powietrza i tworzac ptaska powierzchnie poprawia-
jaca estetyke wygladu.



JAKOSC POWIETRZA

= Filtr Plasma Quad

Filtr katechinowy

Klimatyzatory serii FH wyposazone sa w najnowoczesniejsze technologie
oczyszczenia powietrza, ktére redukujg skale zanieczyszczenia powietrza,
tak aby bylo czyste i $wieze. Unikalny system oczyszczania powietrza Pla-
sma Quad dziata w 4 kierunkach - usuwa bakterie, wirusy, alergeny i kurz.

Filtr powietrza

Filtr natadowany jest elektrostatycznie, dzieki czemu przyciaga i zatrzy-
muje na swojej powierzchni drobiny kurzu, czym wyréznia sie sposréd
innych, zwyktych filtrow.

Doprowadzenie swiezego powietrza

Podwyzszenie jakosci powietrza w pomieszczeniu dzieki bezposrednie-
mu doprowadzeniu $wiezego powietrza z zewnatrz.

Antyalergiczny filtr enzymowy

Dziatanie antyalergicznego filtra enzymowego polega na zatrzymaniu aler-
genow takich jak plesn i bakterie i roztozenie ich za pomocg enzyméw.

Filtr o wysokiej skutecznosci

Filtr ten posiada zdecydowanie wydajniejszg siatke w poréwnaniu ze
standardowymi filtrami i jest w stanie przechwyci¢ najdrobniejsze cza-
steczki poruszajgce sie¢ w powietrzu, ktorych nie udato sie¢ wczesniej
wyeliminowac.

N . -
i Filtr Nano Platinium

Filtr posiada duzg powierzchnie filtracyjng i zawiera czasteczki platyno-
wo-ceramiczne w skali nano, oczyszczajgce powietrze z bakterii i nie-
przyjemnych zapachéw.

Katechina jest ekstraktem botanicznym zawartym w zielonej herbacie,
posiadajacym cechy przeciwutleniacza jak i wlasciwosci przeciwwiru-
sowe. Poza tymi zaletami, katechina charakteryzuje sie réwniez dosko-
natymi wtasciwosciami usuwania nieprzyjemnych zapachoéw. Mitsubishi
Electric wykorzystuje ten zwiazek organiczny w filtrach stosowanych
w klimatyzatorach. Katechinowy filtr powietrza wykorzystuje zalety tego
zwigzku nie tylko do polepszania jako$ci powietrza ale réwniez do zapo-
biegania rozwojowi bakterii i wiruséw w klimatyzowanym pomieszczeniu.
Prosty demontaz utatwia czyszczenie i konserwacje, regularne mycie fil-
tra pozwoli zachowac¢ zdolno$¢ odwaniania na ponad 10 lat.

Filtr mgty olejowe;j

Filtr ten zapobiega przedostawaniu sie mgty olejowej do wnetrza klima-
tyzatora.

e Dtuga zywotnos¢ filtra

Specjalna obrébka powierzchni zatrzymujacej zanieczyszczenia,
wzmacnia efekt filtracji, wydtuzajac czas pracy miedzy cyklami czysz-
czenia filtra.

| Sygnat kontroli stanu filtra

Czas pracy klimatyzatora jest monitorowany a uzytkownik zostanie poin-
formowany o koniecznosci wyczyszczenia filtra.

Antyalergiczny, elektrostatyczny
i filtr enzymowy

Funkcja ta obejmuje zaréwno filtr powietrza jak i antyalergiczny filtr en-
Zymowy.

ROZPROWADZANIE POWIETRZA

gl Podwojne zaluzje

w Automatyczna predkosé wentylatora

Podwdjne zaluzje rozdzielajg strumien powietrza na rézne kierunki, rozpro-
wadzajac powietrze nie tylko na catej szerokosci klimatyzowanej przestrzeni,
ale jednoczesnie doprowadzajac je w dwa rézne miejsce pomieszczenia.

=4 Zaluzje poziome

Zaluzje przy wylocie powietrza wachlujg w goére i w dot, réwnomiernie
rozprowadzajac powietrze po catym pomieszczeniu.

Zaluzje pionowe

Zaluzje przy wylocie powietrza przesuwaja sie z jednej strony na druga,
kierujac powietrze w kazdy zakatek pomieszczenia.

P Tryb wydatku powietrza dla wysokiego
! posadowienia jednostki

W przypadku wysokich pomieszczen, wydatek powietrza mozna zwiek-
szy¢ aby zapewnic¢ jego obieg na catej powierzchni od sufitu do podtogi.

=== 1ryb wydatku powietrza dla niskiego
‘ posadowienia jednostki

W przypadku niskich pomieszczen, wydatek powietrza mozna zredukowaé
w celu ograniczenia przeciagow.

Tryb obrotéw wentylatora automatycznie dostosowuje predko$¢ wentylatora
jednostki wewngtrznej do warunkéw aktualnie panujacych w pomieszczeniu.

Szeroki strumien powietrza
BA) ; dalekim zasiegu

Funkcja szerokiego strumienia powie-
trza o dalekim zasiggu jest szczegdlnie
uzyteczna na duzych przestrzeniach,
wspomaga prawidtowe rozprowadza-
nie powietrza, ktére dociera do kazde-
go miejsca w pomieszczeniu.

Nawiew miejscowy (5 wzorcow)

Szeroki nawiew

Ten wyjatkowy system nawiewu, roz-
prowadza powietrze w poziomie na
obszarze 150° w trybie grzania i 100°
w trybie chtodzenia. Wystarczy wci-
snag¢ ikone szerokiego nawiewu na
pilocie aby wybra¢ Zzadany nawiew
z siedmiu dostepnych wzorcow.

Okreslony obszar Peiny zakres nawiewu

*_ A
WACHLOWANIE

Dlugi zasieg nawiewu

Zastosuj te funkcje w celu rozprowa-
dzania powietrza do obszaréw od-
dalonych od klimatyzatora. Wci$nij
ikone nawiewu o dlugim zasiegu na
pilocie aby wydtuzy¢ zasieg do 12
metréw od jednostki.
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FUNKCJE

WYGODA

Funkcja wbudowanego programatora tygodniowego

W prosty sposob, ustaw zadane temperatury i czas uruchomienia/zatrzymania pracy, dostosowujac dziatanie klimatyzatora do stylu zycia. Korzystanie
z programatora pozwala ograniczy¢ zuzycie energii, poniewaz klimatyzator bedzie sam, automatycznie wylaczat sie i regulowat nastawe temperatury.

m Przyktadowy wzorzec pracy (zima/tryb grzania)

WL. 20°C WL. 20°C WL. 20°C WL. 20°C WL. 20°C WL. 20°C

Automatyczna zmiana na prace z wysokg mocg w czasie pobudki

WL. 18°C WL. 18°C

W potudnie jest cieplej wiec
nastawa temperatury jest nizsza

WYL. WYL. WYL. WYL. WYL.

Automatyczne wytgczenie w godzinach pracy

WEL. 20°C WL. 20°C
Automatyczne zwiekszenie nastawy
temperatury, dostosowane do czasu
gdy temperatura zewnetrzna jest niska

WL. 20°C WL. 20°C WL. 20°C WL. 20°C WL. 20°C

Automatyczne wigczenie, zsynchronizowane z powrotem do domu

(w godzinach snv) WL. 18°C Wt. 18°C Wt. 18°C Wt. 18°C WL. 18°C Wt. 18°C WE. 18°C
\ Automatyczne zmniejszenie temperatury na czas snu dla energooszczednej pracy w nocy \
T T T T T T
Ustawienia wzorca: wprowadz do czterech ustawien dla kazdego dnia
Ustawienia: -wigczenie/wylaczenie pracy -nastawa temperatury *Nie mozna ustawiac trybu pracy.
Prosta konfiguracja za pomocg T - veisn
dedykowanych przyciskéw ustawiaé .,LJ., = s
) ) programator I =
Pilot wyposazony jest i e . - - s
iski przeznaczone Wybierz dzien Wybierz okres
w przyC|§ p Gotowy do
wytgcznie do nastawy programa- konfiguracji '

tora tygodniowego. Wzorce pracy
tworzy sie prosto i szybko.

(e~ weishi -
- WCISNIJ

"7 [ =
i 4m| BE

o 610 05
Wcisnij ON/OFF

RSN - VCisN

=
“;I:‘"&
+—> E -I,\; =

o a3 00

Ustaw temperature

Zakonczenie Ustaw czas

-Rozpocznij od wcisnigcia przycisku ,SET” i postepuj zgodnie z instrukcjami aby ustawi¢ zagdane wzorce. Po wprowa-
dzeniu wszystkich wymaganych wzorcéw, skieruj pilota na jednostke wewnetrzna i ponownie wcisnij przycisk ,SET”.
(Wecisnij przycisk ,SET” dopiero po wprowadzeniu wszystkich niezbgednych wzorcéw do pamieci pilota. Wcisniecie
przycisku ,CANCEL” przerwie proces konfiguracji bez przestania wzorcéw pracy do jednostki wewnetrznej.)

- Przekazanie wzorcéw pracy programatora tygodniowego do jednostki wewnetrznej zajmuje kilka sekund. Trzymaj
pilota skierowanego na jednostke wewnetrzng do czasu przestania wszystkich danych.

STEROWANIE SYSTEMEM

E Sterownik PAR-31MAA / PAC-YT52CRA gt MULTI (Jednoczesna praca wielu jednostek)

Jednostki kompatybilne z pilotem PAR-31MAA / PAC-YT52CRA, wyposa-
zonym w szereg funkcji sterujacych.

Centralne
Centralne sterowanie wt./wyt.

Jednostki mozna podiaczyé do sterownika centralnego MAC-821SC-E,
ktéry obstuguje funkcje wigczania/wytaczania maksymalnie o$miu jedno-
stek wewnetrznych.

Sterowanie .
Sterowanie grupowe

Do jednej jednostki zewnetrznej mozna podtaczyé kilka jednostek we-
wnetrznych (w zalezno$ci od kombinacji urzadzen, mozliwe jest pod-
faczenie maksymalnie 4 jednostek; jakkolwiek wszystkie jednostki we-
wnetrzne muszg pracowaé z tymi samymi ustawieniami).

Wspétpraca z M-NET

Jednostki mozna podtaczy¢ do sterownikow systemu MELANS (sterow-
niki M-NET), jak np. AG-150A.

Interfejs WiFi

Jeden sterownik mozna zastosowac do sterowania pracg maksymalnie
16 uktadéw chtodniczych.

U 2 MITSUBISHI ELECTRIC

Mozliwos$¢ sterowania praca klimatyzatora za pomoca urzadzen np. ta-
blet, smartphone w technologii WiFi.



MONTAZ

B8 Ponowne wykorzystanie rur, bez konieczno$ci ich czyszczenia

Zastosowanie przez Mitsubishi Electric wyjatkowego oleju HAB (alkilobenzen) umozliwia ponowne wykorzystanie istniejgcych przewoddw chtodniczych,
a tym samym modernizacje systemoéw klimatyzacji na czynnik R22, bez konieczno$ci czyszczenia instalaciji.

. Przed wymiang klimatyzatoréw, czyszczenie instalacji moze okaza¢ si¢ konieczne, jezeli wewngtrzne Scianki rur wykazujg znaczne zabrudzenie spowodowane nagro-
madzeniem drobin Zzelaza, powstatych na skutek tarcia elementéw ruchomych w sprezarce.
. Cisnienie robocze czynnika R410A jest wyzsze niz dla czynnika R22. Dlatego koniecznie nalezy sprawdzi¢ czy $rednice i grubo$¢ rur odpowiadajg wtasciwym normom.

Istniejace . Lo i
Ponowne wykorzystanie istniejgcego okablowania

Rozwigzanie problemu recyklingu przewodéw! Kompatybilno$¢ z innymi metodami faczenia okablowania*

Metoda taczenia przewoddw zostata udoskonalona, umozliwiajac zastosowanie odmiennych metod od stosowanych w przypadku instalacji sterowania i
zasilania. Jednostki sa kompatybilne z metodg prowadzenia podwdjnych przewodéw dla linii sterowania/zasilania jak i z metoda osobnej linii zasilania.
Zastosowanie zestawu przylaczeniowego zasilania pozwala wykorzysta¢ przewody w przypadku modernizacji systemu, niezaleznie od metody jaka
wykorzystano do wykonania istniejacej instalacji.

*Opcja. Zastosowanie moze byc¢ ograniczone w zalezno$ci od $rednicy przewodéw.

Metoda pojedynczego przewodu dla linii sterowania/zasilania Metoda podwdjnego przewodu Metoda osobnego przewodu
(Obecnie stosowana metoda) dla linii sterowania/zasilania dla linii zasilania
Jednostka wewnetrzna (stan fabryczny) Jednostka wewnetrzna (stan fabryczny) Zasilanie Komunikacja jednostek wewn./zewn.

Plytka sterujaca
Komunikacja jednostek
ilanie wewn. A

Plytka sterujaca

i Gl e Jednostka wewnetrzna

Komunikacja jednostek
Zasilanie wewn./zewn.
[Tl wymiana facznika LT

S1 87 Sterowanie—

Jednostka wewnetrzna Jednostka wewnetrzna

Zasilanie
[T]

<221y
Jednostka
zewnetrzna

=
Jednostka tacznik [T
zewnetrzna

Jednostka
zewnetrzna

Zasilanie —»-
22yly

Sterowanie/ —»|
zasilanie

Sterowanie/

3zyly ;ﬂ;;';“‘e Sterowanie (2 polaryzacis) Sterowanie
2 2 2zyly 2 do zrodia zasil@nia 2yly
Zasilanie Zasilanie
L SEET SIS L
do Zrodta zasilania Zestaw przylaczeniowy zasilania do Zrodia zasilania Zestaw przylaczeniowy zasilania do Zrodla zasilania
(opcja) (opcja)

Sprawdzanie | . . ) )
Funkcja sprawdzania okablowania / orurowania

Wcisniecie jednego przycisku uruchamia funkcje sprawdzania popraw-

&l A A f f i Czasochtonne
nosci polqc;en przevyodow c‘:hlodnlczych oraz okablqwgnlg. ‘Fu.nkqa sorwazante | - PO
automatycznie koryguje btednie poditgczone okablowanie i eliminuje ko- okablowania przypisywanie
nieczno$¢ czasochtonnego sprawdzania potaczen w przypadku montazu potaczen
systemu obstugujacego wiele pomieszczen

* Funkcja nie moze byc stosowana przy temperaturze zewnetrznej ponizej 0°C.
Proces korygowania potgczen zajmuje 10-15 minut i zadziata wytgcznie gdy
Jednostka ustawiona jest na tryb chtodzenia.

Pompka X Odsysanie . i
Pompka skroplin | Przetacznik odsysania
Wbudowana pompka skroplin umozliwia podniesienie odptywu. Bezproblemowy i prosty odzysk czynnika. Przed przeniesieniem lub wy-

miang jednostki wystarczy wcisng¢ przetacznik ,odsysania”.

Wbudowana pompka skroplin
skutecznie wypompowuje wode

Wystarczy wcisnag przycisk
aby automatycznie

3d uruchomic¢ / zatrzymac

4 operacje odsysania
czynnika. (Otwarcie /
zamknigcie zaworu
Przelacznik odsysania W obiegu chfodniczym.)

* Zdjecie plytki modelu PUHZ-P100

@ Potgczenia kielichowe

Mozliwos¢ kielichowego podtaczenia instalacji chtodnicze;j.
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H ) v

Przyjazny uzytkownikowi, rozbudowany pilot
o doskonatej funkcjonalnosci i czytelnym wyswietlaczu

PAR-31MAA

Czytelny i prosty w uzyciu
Wyswietlacz z matrycg punktowg

Wieksza czytelno$¢ dzieki zastosowaniu podswietlanego wyswietlacza
punktowego LCD, struktura menu oraz zredukowana ilo$¢ przyciskéw
utatwia obstuge.

Efektywne, energooszczedne sterowanie
Funkcja sterowania praca

Przyktadowy widok wys$wietlacza [Tryb pracy]

Matryca punktowa

Harmonogram

pracy energo- Precyzyjne sterowanie zuzycia energii

oszczednej

Zarzadzanie zuzyciem energii w kazdym przedziale czasowym nie
dopuszcza do przekroczenia wartosci zapotrzebowania. Funkcje sterowa-
nia zapotrzebowaniem mozna ustawi¢ w taki sposob aby uruchamiata sie
i zatrzymywata w jednostkach 5 minutowych. Dodatkowo, poziom zuzycia
mozna ustawi¢ na 0, 50, 60, 70, 80 lub 90% maksymalnej mocy oraz
mozliwe jest ustawienie 4 wzorcéw dziennie. Praca klimatyzacji jest
sterowana automatycznie tak aby zuzycie energii nie przekroczyto
zakontraktowanej ilosci.

* Przyktad wzorca ustawien

Czas rozpoczecia Czas zakonczenia Oszczednos¢ mocy
8:15 — 12:00 80%
12:00 — 13:00 50%
13:00 — 17:00 90%
17:00 — 21:00 50%

Ogranicza zbedng prace poprzez
automatyczne przywracanie nastawy
temperatury po uptywie okreslonego
czasu pracy

Automatyczne
przywracanie

ustawien

Po regulacji temperatury na poczatku okresu grzewczego w zimie lub
chtodzenia w gorace letnie dni, tatwo mozna zapomnie¢ o przywrdceniu
oryginalnej nastawy temperatury. Funkcja automatycznego przywraca-
nia automatycznie zeruje temperature, przywracajac oryginalne
nastawy po uptywie okreslonego czasu, zapobiegajac tym samym
przegrzaniu lub przechtodzeniu. Czas aktywaciji funkcji mozna ustawi¢
w jednostkach 10 minutowych, w zakresie od 30 do 120 minut.

*Funkcja nie moze by¢ stosowana jezeli aktywne jest ograniczenie zakresu nastawy temperatury.
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Temperatura
dyzurna

Automatycznie utrzymuje zadang
temperature w pomieszczeniu

Funkcja ta monitoruje temperature w pomieszczeniu i automatycznie
uruchamia tryb grzania gdy temperatura spadnie ponizej ustawionego
progu minimalnego. Funkcja ta dziata identycznie dla chtodzenia,
automatycznie uruchamiajac tryb chtodzenia kiedy temperatura wzro$nie
ponad ustawiony préog maksymalny.

Ograniczenie

Ograniczenie zakresu nastawy
zakresu

temperatury zapobiega przegrzaniu
lub przechtodzeniu

nastawy
temperatury

Ustawienie temperatury o 1°C nizszej/wyzszej dla grzania/chtodzenia
skutkuje 10% redukcjg zuzycia energii*. Ograniczenie zakresu nastawy
temperatury limituje maksymalng i minimalng nastawe temperatury,
zapobiegajac przegrzaniu/przechtodzeniu.

*Obliczenia wiasne

(Przyktad nastawy temperatury minimalnej 25°C)

CHtODZENIE / OSUSZANIE

19¢c) 30¢c)
nastawy (sandardomy)

25(¢) 30cc)

Nie mozna ustawié nizszej temperatury ~ Zapobieganie nadmiernemu schtodzeniu

Zalecane zastosowanie Biuro Restauracja



Programator
automatycznego

Automatycznie wytgcza
grzanie/chfodzenie po uptywie

wytgczenia :
ustawionego czasu

Dzigki stosowaniu tej funkcji, nawet w przypadku gdy uzytkownik
zapomni wytaczy¢ urzadzenie, praca zostanie zatrzymana automatycz-
nie po uptywie ustawionego czasu, zapobiegajac tym samym zbednej
pracy. Automatyczne wytaczenie mozna ustawi¢ w jednostkach 10
minutowych, w zakresie od 30 minut do 4 godzin. Eliminuje obawe o
pozostawieniu pracujgcego urzadzenia.

Zalecane zastosowanie | Sala konferencyjna Przebieralnia

Blokada

ustawien Stata nastawa temperatury pozwala

zaoszczedzi¢ energie

Oprocz wh./wyt. pracy, mozliwe jest réwniez zablokowanie zmiany
ustawien trybu, temperatury i kierunku nawiewu. Niepozadana regulacja
nastawy temperatury zostaje ograniczona i utrzymywana jest stata
temperatura, co wplywa na energooszczednos¢. Uzytecznosc tej funkcji
polega réwniez na zapobieganiu bfednej pracy lub niepozadanej
ingerencji oséb trzecich.

Zalecane zastosowanie Biuro Szkota Serwerownia

Szpital ~ Obiekty uzytecznosci publicznej

Funkcje wspomagajgce montaz/serwis

Programator
tygodniowy

Mozliwos¢ ustawienia 8 wzorcow
dziennie z uwzglednieniem regulac;ji
temperatury

Standardowymi funkcjami programatora tygodniowego jest nastawa
czasu uruchomienia i zakonczenia pracy oraz regulacja temperatury.
Mozliwe jest ustawienie az 8 wzorcéw dziennie, zapewniajac prace
dostosowang do zmiennych warunkéw w kazdym okresie czasu, jak np.
ilosci klientow w sklepie.

* Programatora tygodniowego nie mozna uzywac jezeli aktywny jest programator czasu wt./wyt.

Przykfadowe ustawienia (restauracja, pora letnia)

Przygotowania

oA - Luzne y

\wa nizszych ramy \wa wyzszych
ratur o peratur

© 25— 7 8

=l Czas otwarcia Czas zamknigcia

S

€ o 2 4 6

g = -

E} Pora lunchu Pora obiadowa

o 23 3 5]

: il i

I

0

© n .

2 0k Ustawiono 8 schematéw

- L. b

0 10 12 14 16 18 20 22
Konieczno$¢ zmiany ustawien temperatury dla sezonéw chtodzenia/grzania.
*Wyniki wspdlnych badan z Japan Facility Solution Co, Ltd.

tatwy
serwis

Bezposredni dostep do danych
jednostki zewnetrznej skraca
czas serwisu

Zastosowanie sterowania stabilng praca (stata czestotliwos¢) w ramach
funkcji fatwego serwisu, upraszcza kontrole stanu pracy inwertera na
ekranie sterownika.

« Procedura dziatania funkcji sprawnego serwisu

Min  Main wer [ )
b ance Feef. acife L]
Initial witiog
wiarsios St e
ion — Collweding
i i 1

A
(Wybér trybu semisowego] (Aktywacja stabilnej pracy] ( Podglad danych ]

Wyswietlane informacje (11 pozycji)
Sprezarka

Prad sprezarki (A)

Czas pracy sprezarki (godz.)

ZAL./WYL. sprezarki (ilos¢ razy)

Czestotliwos¢ sprezarki (Hz)
Jednostka zewnetrzna

Dochtodzenie (°C)

*Czas pracy filtra wskazuje czas jaki uptynat od ostatniego zerowania.

Temp. zewnetrzna - czujnik TH4 (°C)

Temp. zewnetrzna - czujnik TH6 (°C)

Temp. zewnetrzna - czujnik TH7 (°C)
Jednostka wewnetrzna

Temp. powietrza w pomieszczeniu (°C)

Temperatura na wymienniku ciepta (°C)

Czas pracy filtra* (godz.)

Wytyczne serwisowe
Zliczone réznice temperatur sa wyznaczane jak na ponizszym schemacie i na tej pod-
stawie okreslany jest status pracy.

Pozycja
R (® ouU TH4 temp.) — (@ OU TH6 temp.)
SO (® IU air temp.) — (40 IU HEX temp.)
Roéznica temperatur
Grzanie (® OU TH4 temp.) — (40 1U HEX temp.)
(40 1U HEX temp.) — (@ 1U air temp.)
(°C)a5 — ccyas -
Tryb 40 - Tryb . Przeglad C
chtodzenia 35 gl Przeglad filtra
30
25
@-@® 20 ©-® Stan normalny

R} Stan normalny '5
10 ,
5 Przeg\qdl\

0 40 50 60 70 80

@,@ (§9] w @, C)

10 20 30 40 50 60 70 80

Normalny stan pracy.
Filtr moze by¢ zapchany."

Stan normalny
Przeglad filtra

Przeglad A Spadek wydajnosci. Wymagany szczegétowy przeglad.
Przeglad B Niski poziom czynnika chfodniczego.
Przeglad C Zatkany filtr lub wymiennik jednostki wewnetrznej.

*1. Z powodu temperatury wewnetrznej lub zewnetrznej, i ia filtra moze i sie
nawet jezeli filtr nie jest zapchany. Powyzsze wykresy oparte sa na prﬁbnych danych Wyniki moga réznic sig w za\etnogm od

warunkéw montazu/temperatury. Stabiina praca moze nie by¢ mozliwa w y
a) W trybie gdy 40°C lub pome-
frza wewnetrznego nie przekracza 23°C.
b) W trybie grzania gdy temperatura | zasysanego powietrza zewnetrznego 20°C lub i

wewnetrznego nie przekracza 25°C.
Jezeli powyzsze warunki nie majg zastosowania a stabilna praca nie zostaje osiagnieta po uptywie 30 minut nalezy doko-
nac przegladu jednostki. Stan pracy moze ulec zmianie z powodu oblodzenia zewnetrznego wymiennika ciepta.

Kontrola
poziomu

llo$¢ czynnika w uktadzie mozna

czynnika sprawdzi¢ na wyswietlaczu pilota

Funkcja kontroli poziomu czynnika dostarcza informacji o odpowiedniej
ilosci czynnika chtodniczego jaka nalezy napetni¢ uktad w momencie
montazu lub okresowych przegladéw. Wyniki kontroli napetnienia
ukfadu, sygnalizowane do tej pory za pomocg diod LED na panelu
sterowania jednostki zewnetrznej, sg od teraz wyswietlane na ekranie
pilota. Poréwnujac z poprzednim systemem, okresowe przeglady
przebiegajg szybciej i prosciej.

Reczna
regulacja kata
zaluzji
(Typ kasetonowy
4-stronny)

Mozliwos¢ regulacji kierunku nawiewu
w pionie dla kazdej zaluzji

Zmiana indywidualnego kierunku nawiewu w pionie dla kazdej zaluzji
upraszcza graficzny wyswietlacz. Prosta jest réwniez zmiana ustawien
sezonowych, jak przetaczanie trybu chfodzenia i grzania.

Automatyczne
opuszczanie Wygodne podnoszenie/opuszczanie

panelu za pomocg pilota

panelu

Funkcja automatycznego opuszczania panelu dostepna jest jako opcja.
Panele mozna obnizaé¢/podnosi¢ za pomoca przycisku na pilocie.
Utatwia to znacznie czyszczenie filtra.

Funkcja nawigacji w trybie
wykrywania i usuwania usterek

Dane kontaktowe wyswietlane w przypadku usterki. Utatwiony
kontakt z serwisem w przypadku pojawienia sie problemu.

Mozliwos¢é wprowadzenia i zapisania numeru telefonu punktu
serwisowanie oraz innych dodatkowych informacji. Kiedy pojawi
sie problem, dane kontaktowe zostang wyswietlone automatycz-
nie umozliwiajac niezwtoczne wykonanie telefonu.

- J
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Funkcja pracy rotacyjnej, Back-up i kaskady

(1) Funkcje pracy rotacyjnej i Back-up Schemat pracy
Opis funkciji
» Gtéwna i podrzedne jednostki pracujg na przemien-
nie z ustalonymi, rotacyjnymi przerwami.
* W przypadku awarii jednej jednostek, druga jednost-
ka automatycznie rozpoczyna prace (Back-up). JZ?gxig(a

1/U-1

[Tylko funkcja Back-up]
Btad wystapit w jednostce gtownej

Uruchomienie pracy Gtéwna —Podrzedna

Usterka

Schemat systemu Jednostka

podrzedna [N Stop

O/U-1 I/U-2
Jednostka Jednostka o .
gtéwna podrzedna [Funkcja rotacji] i [Funkcja Back-up] Btad wystapit w jednostce gtéwne;j
Gtéwna— Podrzedna Gtéwna — Podrzedna
Uruchomienie pracy Podrzedna —>Gtéwna

Jednostka

gtéwna Praca Praca
fowna - I

Jednostka

Usterka

O/U: Jednostka zewnetrzna
R/C I/U : Jednostka wewnetrzna
R/C : Pilot przewodowy

Stop

1/U-2

[ 1-28dni | 1-28dni \

(Np.: Jezeli kodem zadania jest “313", kazda jednostka bedzie pracowa¢ na przemian w cyklu dziennym.)

(2) Funkcja kaskady

Opis funkgcji
« llo$¢ pracujacych jednostek zalezy od temperatury Schemat pracy
w pomieszczeniu i wstepnych ustawien. .
+ Kiedy temperatura w pomieszczeniu wzro$nie [Funticl tesiedhl Temp. = Punktnastawy Temp. 2 Punktnastawy -4°C
W pomieszczeniu W pomieszczeniu

ponad zadang nastawe, uruchomia sie jednostki,
ktére czuwaja ( kaskada). Uruchomienie pracy ~ Jedn. podrzedna

« Kiedy temperatura w pomieszczeniu spadnie o 4°C Jednostka rozpoczyna prace
- e

ponizej wstepnej nastawy, jednostki dodatkowe zo- gtéwna

stang zatrzymane. 1/U-1
podrzedna - Stop Eaea
/U-2

Jedn. podrzedna
zatrzymuje prace

Ograniczenia systemu

* Funkcja ta dostgpna jest wytacznie dla pracy rota-
cyjnej oraz gdy funkcja pracy rezerwowej obowia-
zuje dla trybu chtodzenia.
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Nowy prosty pilot przewodowy MA

PAC-YT52CRA Nowose A

Podswietlany wyswietlacz E
o
N
Pilot wyposazony jest w wyswietlacz ciektokrystaliczny (LCD) z mozliwos$cig -
jego podswietlenia podczas obstugi w ciemnym pocieszeniu. iTEMP
v S
Ptaska tylna obudowa — -
& mG]
Ptaska i smukta konstrukcja utatwia montaz, bez koniecznosci wykona-
nia otworu w $cianie. Maksymalna grubos$¢ pilota wynosi 14,5 mm. it - “ | l I l s
o L ; = = 1] -
Ustawianie pozyciji zaluzji = - RESRRINN -
v
Dodany przycisk sterowania zaluzjg pozwala uzytkownikowi na zmiang «> < >
kierunku nawiewu powietrza (jednostki kasetonowe i $cienne). Maks. 14,5 mm 70mm
= (<]
Nacisniecie przycisku | 7u([] ] przetaczy kat @ —_— |- A — | - @ — ,G] — ICU — ‘G] — :,l\‘g]
tawienia zaluzji.
ustawienia zalzl Auto Nastawa 1  Nastawa2 Nastawa3 Nastawa4 Nastawa 5 Wachlowanie

* Dostepne kierunki ustawienia zaluzji réznig sie w zaleznosci od podtaczonego modelu jednostki wewnetrznej.
* Jezeli urzadzenie nie jest wyposazone w zaluzje, nie bedzie mozliwe ustawienie kierunku nawiewu.
W takiej sytuacji, po naci$nieciu przycisku ikona zaluzji zapulsuje na wyswietlaczu.

Tryb Auto (dwie wartosci zadane)

Jesli wybrano tryb Auto (dwie wartosci zadane), mozna ustawi¢ dwie zadane temperatury (po jednej dla chtodzenia i grzania). W zalezno$ci od temperatury
pomieszczenia, urzadzenie wewnetrzne automatycznie rozpocznie dziatanie w trybie chtodzenia lub grzania i bedzie utrzymywac temperature pomieszczenia
w zadanym zakresie. Zadane temperatury okreslane dla trybu Chiodzenia/Suszenia i Grzania zostang zastosowane do automatycznego sterowania tempe-
raturg pomieszczenia, aby zawierata sie w wyznaczonym zakresie temperatur. Tryb ten jest szczegdlnie skuteczny w okresie miedzy sezonami, gdy réznica
pomiedzy najwyzsza i najnizsza temperatura jest znaczaca i w ciggu doby uzywany jest zaréwno tryb chtodzenia, jak i grzania.

Temperatura w pomieszczeniu
zmienia sie w zaleznosci od
temperatury panujacej na
,,,,, zewnatrz.

Nastawa
temperatury ]
(CHLODZENIE)

‘
‘
|
|
|
‘
|
|
|
‘
i
! Temperatura
Nastawa | w pomieszczeniu
temperatury !
|
‘
|
|
‘
‘
|
‘
|
‘

(GRZANIE)

\J

CHLODZENIE CHLODZENIE

Temperatura dyzurna

Funkcja obnizania temperatury nocnej rozpoczyna grzanie, gdy okreslona grupa jest zatrzymywana, a temperatura pomieszczenia spada ponizej okreslonego
dolnego limitu. Ponadto, funkcja ta rozpoczyna chtodzenie, gdy okreslona grupa jest zatrzymywana, a temperatura pomieszczenia wzrasta powyzej okreslo-
nego goérnego limitu.
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-
STEROWANIE SYSTEMEM

Wszechstronny system sterowania z mozliwoscia zastosowania opcjonalnych elementow, uktadow przekaznikowych, paneli
sterowania itp.

GLOWNE ELEMENTY STEROWANIA SYSTEMEM

Jednostka wewnetrzna
Jednostka zewnetrzna

= |

Sterowanie pilotem
przewodowym
PAR-31MAA
PAC-YT52CRA

Szczegoty

Gtoéwne, niezbedne

akcesoria opcjonalne

Sterowanie
grupa

Sterowanie grupowe

Szczegoty

Gtéwne, niezbedne

akcesoria opcjonalne

Sterowanie w ramach

systemu M-NET

Szczegoty

Gtéwne, niezbedne

akcesoria opcjonalne

Przyktady systemow

Jednostka wewnetrzna serii M Jednostka wewnetrzna SLZ/SEZ i Serii Mr.Slim Jednostka wewnetrzna Serii Mr.Slim

Jednostka zewnetrzna serii M i MXZ Jednostka zewnetrzna SUZ i MXZ Jednostka zewnetrzna Serii Mr.Slim

MAC-333IF-E

Jednostka wewnetrzna
Jednostka wewnetrzna

Jednostka zewnetrzna PAR3TMAA PARBIMAA
PACYTS2CRA PACYT52CRA

Jednostka zewnetrzna

« Pilot przewodowy mozna podtaczy¢ do jednostki « Wyposazenie standardowe (dla jednostki wewnetrznej kompatybilnej
wewnetrznej z pilotem przewodowym)

* MAC-333IF-E lub MAC-397IF-E

- PAR31MAA, PAC-YT52CRA (Pilot przewodowy)  * PARBIMAA PACYT52CRA (Pilot przewodowy)

Jednostka Uadnostka Jednostka Jednostka Jednostka Jednostka

wewnetrzna wewnetrzna

PAR3IMAA
(=i PAC-YT52CRA|

zewngtrzna

Jednostka Jednostka zewngtrzna Jednostka Jednostka zewnetrzna

« Za pomocag jednego pilota mozna jednoczesnie sterowac wieloma klimatyzatorami pracujacych z identycznymi ustawieniami.
« Jeden pilot moze sterowa¢ maks. 16 uktadami chtodniczymi. (W przypadku podiaczenia do jednostki MXZ, MAC-397IF-E liczony jest jako jeden uktad.)
+ Mozliwo$¢ podtaczenia maksymalnie dwéch pilotow.

« PAC-333IF-E lub PAC-397IF-E (Interfejs)

« PAR-31MAA, PAC-YT52CRA (Pilot przewodowy) « PAR-31MAA, PAC-YT52CRA (Pilot przewodowy)

Jednostka Jednostka
zewnetrzna zewnetrzna

Jednostka zewnetrzna

Jednostka
wewnetrzna

Jednostka
wewnetrzna

Jednostka

Zasilacz
wewngtrzna e

IR Jednostka

wewnetrzna

Jednostka
wewnetrzna

Jednostka
Wewnetrzna
City Muli PAR3IMAA

PAC-YT52CRA

Jednostka wewnetrzna
City Mult

Sterownik s
systemu MELAN
MAC-333IF-E (5. AG-150A) MAC-333IF-E v
Sterownik
systemu MELANS
(np. AG-150A)
Pilot ME
(PAR-F27MEA)

Interfejs M-NET

[zasiacz Sterownik
PACSC51KUA systemu MELANS PAGSIOMAE

(np. AG-150A )

» Mozliwos$¢ sterowania grupa klimatyzatoréw za pomocq sterownika systemu MELANS (M-NET)

* MAC-333IF-E (Interfejs M-NET)
« Sterownik systemu MELANS
* PAC-SC51KUA (zasilacz)

+ PAC-SF83MA-E lub PAC-SJ19MA-E (interfejs M-NET)
« Sterownik systemu MELANS
+ PAC-SC51KUA (zasilacz) lub PAC-SJ19MA-E

A 24 2 MITSUBISHI ELECTRIC



INNE

Dla jednostek wewnetrznych serii M (tylko modele nowego systemu sterowania A-control)

1 Zdalne sterowanie
WL /WYL.
* Mozliwo$é¢ zdalnego uruchamiania/
zatrzymywania klimatyz:
(dostepna kombinacja

Zdalny monitoring
stanu pracy

« Stan WL./WYL. klimatyzatora
mozna potwierdza¢ zdalnie.
(dostepna kombinacja [1]i[2])

Przyktady systemow

MAC-397IF-E

Jednostka
wewnetrzna

Jednostka

zewnetrzna zakresie)

MAC-397IF-E

Jednostka
wewnetrzna

Jednostka

Zzewnetrzna zakresie)

Przetacznik

Rezystancja LED

Podtacz interfejs do klimatyzatora.
Nastepnie podiacz wykonany
obwdd zdalnego sterowania

+ do zacisku wewnatrz interfejsu.

Obwad zdalnego sterowania
(wykonanie we wiasnym

Podtacz interfejs do klimatyzatora.
Nastepnie podiacz wykonany
obwdd zdalnego monitorowania

«  do zacisku wewnatrz interfejsu.

Zasilanie

Obwdd zdalnego monitorowania
(wykonanie we wiasnym

Dla jednostek wewnetrznych SLZ/SEZ i Serii Mr.Slim

Przyktady systemow

A System sterowania
z 2 pilotami
Zastosowanie dwdch pilotéw
umozliwia sterowanie z dwéch
miejsc: lokalnie i zdalnie.

Praca sterowana
sygnatem progowym
Mozliwos¢ zdalnego
uruchamiania/zatrzymywania pracy
klimatyzatora. Dodatkowo mozna
zablokowa¢ funkcje WE./WYE.
z poziomu pilota lokalnego.

Praca sterowana
sygnatem impulsowym

E Zdalny monitoring
stanu pracy

Mozliwo$¢ monitorowania stanu
pracy w odlegtym miejscu.

E Programator pracy

Ustawienia programatora
umozliwiajg WE./WYt.
*Sterowanie zewnetrznym
rogramatorem — patrz punkt[B]
,Praca sterowana sygnatem

progowym”.

Pilot przewodowy

* Ustawienie ,glownego”
i nadrzednego” pilota

(Przyktad systemu 1:1)

Skrzynka przekaznikowa
(do nabycia we wiasnym zakresig)

Kontroler
zdalnego
WEMWYE.

Panel
zdalnego
sterowani Pilot przewodowy
(Przyktad systemu 1:1 x 2)

Skrzynka przekaznikowa
(do nabycia we wiasnym zakrgsie)

Przewod

Panel
zdalnego =
sterowani Pilot przewodowy

(Przyktad systemu 1:1 x 2)

PAR31MAA, PAC-YT52CRA

przylaczeniowy
do zdalnego
monitorowania

Pilot bezprzewodowy

7z,
%PAR-SLQ?A-E

PAR3IMAA PACYT52CRA
* W przypadku stosowania pilota

przewodowego i bezprzewodowego

(Przyktad jednoczesnego
sterowania dwoma jednostkami)

Skrzynka przekaznikowa
(do nabycia we wiasnym zakresie)

Kontroler
zdalnego
WEMYE.
Panel 5
zdalnego

sterowanial ARG

(Przyktad systemu 1:1 x 2)

Skrzynka przekaznikowa
(do nabycia we wiasnym zakresie)

Panel
zdalnego
sterowani PAR-SLO7A-E

(Przyktad systemu 1:1 x 2)

Opis podtaczenia

do zdalnego
monitorowania

Kontroler pracy zdalnej / przewdd
i zdalnego mont
+ skrzynka przekaznikow

Panel
zdalnego
monitoro-
wania

(Przyktad systemu 1:1)

PARBIMAA

(Przyktad systemu 1:1)

Kontroler pracy zdalnej / przewéd
i alnego
+ skrzynka przekaznikowa

Panel
zdalnego
monitoro-
wania

/ﬁ
PAR-SLO7A-E

(Przyktad jednoczesnego
sterowania dwoma jednostkami)

Opis sterowania

wigczaniem / wytaczaniem.

Stan pracy (Wk. lub WYL.)
lub sygnalizacje btedéw
mozna monitorowaé

z odlegtej lokalizacji.

Szczegoty

« Do jednej grupy mozna podtaczy¢
maksymalnie dwa piloty.

* Mozliwo$¢ taczenia pilotow przewodowych
i bezprzewodowych.

« Sterowanie innymi funkcjami niz Wt./WYL.
(np.: regulacja temperatury, predko$¢ wen-
tylatora, kierunek nadmuchu powietrza)
nawet po zablokowaniu pilota.

» Mozliwos¢ sterowania programatorem
za pomocq programatora zewnetrznego.

» Mozliwos¢ przetaczania sygnatu
impulsowego (WE./WYL.).

* Mozliwos¢ przestania sygnatu pracy /
alarmowego do odlegtej lokalizacji.

» Mozliwos¢ przestania sygnatu pracy
/ alarmowego do odlegtej lokalizacji
(jezeli przesytany przez PAC-SF40RM
sygnat beznapieciowy; jezeli przesytany
przez PAC-SA88HA-E sygnat 12V DC).

. Programator tygodniowy:
Dla kazdego dnia tygodnia mozna ustawi¢
funkcje WE./WYL. oraz maks. 8 temperatur
wzorcowych (ustawienia poczatkowe).

. Prosty programator:

Mozliwos¢ ustawienia funkcji WE./WYL. raz

na 72 godziny; jednostka nastawy — 5 min.
. Programator automatycznego wytaczania:

Praca zostanie zatrzymana po uptywie okreslo-
nego czasu. Ustawiony czas mozna zmienia¢

od 30 min. do 4 godz. ze skokiem 10-minut.
*Prosty

i
wytaczania nie moga by¢ stosowane w tym samym czasie.

2 MITSUBISHI

Mozliwos¢ zdalnego sterowania

Gtéwne, niezbedne
akcesoria opcjonalne

* MAC-333IF-E lub MAC-397IF-E
(Interfejs)

« Elementy obwodu, jak

skrzynka przekaznikowa,
przewdd itp. (do nabycia

we wiasnym zakresie)

* MAC-333IF-E lub MAC-397IF-E
(Interfejs)

« Elementy obwodu do nabycia
we wiasnym zakresie (niezbedne
zrédto zasilania pradem statym)
» w przypadku MAC-333IF-E
niezbedne zasilanie (12V DC)

Gtéwne, niezbedne
akcesoria opcjonalne

« Pilot przewodowy
PAR-31MAA, PAC-YT52CRA

« Zestaw pilota przewodowego dla PKA
PAC-SH29TCE

« Pilot bezprzewodowy
PAR-SL97A-E (z wyjatkiem SLZ)

« Zestaw pilota bezprzewodowego dla PCA
PAR-SL99B-E

+ Kontroler zdalnego Wk./WYL.
PAC-SE55RA-E
« Skrzynka przekaznikowa (do nabycia
we wiasnym zakresie)
+ Panel zdalnego sterowania (do nabycia
we wiasnym zakresie)

* Przewdd przytaczeniowy do zdalnego
monitorowania
PAC-SA88HA-E/PAC-725AD
(10 szt. x PAC-SA88HA-E)

« Skrzynka przekaznikowa (do nabycia we
wiasnym zakresie)

« Panel zdalnego sterowania (do nabycia
we wiasnym zakresie)

« Panel zdalnego monitorowania (do
nabycia we wlasnym zakresie)

* Przewdd przytaczeniowy do zdalnego
monitorowania PAC-SA88HA-E /
PAC-725AD (10 szt. x PAC-SA88HA-E)

« Skrzynka przekaznikowa
(do nabycia we wiasnym zakresie)

« Kontroler pracy zdalnej PAC-SF40RM
*Nie mozna stosowac z pilotem bezprzewodowym.

« Panel zdalnego monitorowania
(do nabycia we wiasnym zakresie)

Funkcje standardowe dla PAR-31MAA
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URZADZENIA OSUSZAJACE

o




MJ-E16VX-S1

OSUSZACZ POWIETRZA

Przeznaczenie urzadzenia

Odprowadzenie wody

Osuszacz MJ-E16VX-S1 jest skonstruowany z mys$lg o zastosowaniu
w pomieszczeniach mieszkalnych, gdzie w sposéb ciagty lub okresowy
wystepuja problemy z wilgocig lub zanieczyszczeniem powietrza.

Tryby pracy

W zaleznosci od potrzeb mozna wybra¢ dedykowany sposéb pracy urza-
dzenia. Dostepne sg programy tematyczne jak np. ,pranie” czy ,ochrona
przed plesnig”. Niezaleznie od tego mozliwe jest ustawienie docelowej
wilgotnosci, ktéra ma by¢ utrzymana w pomieszczeniu.

Filtrowanie powietrza

Urzadzenie wyposazone zostato w 2 filtry powietrza. Jeden z nich prze-
znaczony jest do wychwytywania zanieczyszczen o srednicy 10-100um,
drugi — fotokatalityczny do wychwytywania zanieczyszczen zapacho-
wych takich jak np. amoniak. Filtry nie majg zdolnosci wytapywania
dymu papierosowego.

28 1 % MITSUBISHI ELECTRIC

Woda powstata w procesie osuszania zbierana jest standardowo w po-
jemniku o pojemnosci 4l. Po napetnieniu urzadzenie automatycznie wy-
tacza sie do czasu opréznienia pojemnika. Standardowo istnieje mozli-
wos¢ podtaczenia weza odprowadzajgcego skropliny w sposdéb ciagty.

| MJ-E16VX-S1

Zasilanie VI~IHz 230/1/50
Pobor mocy w 275
Wydajno$¢ osuszanie* I/dzien 16
Pojemnos¢ zbiornika na wode I 4
Poziom ci$nienia akustycznego dB(A) 37-41
Wysokos¢ mm 570
Wymiary szeroko$é mm 384
gtebokos¢ mm 187
Masa kg 1.7
Czynnik chtodniczy rodzaj / ilos¢ -lg R134A/120
Zakres temperatur pracy °C +5~+35

* wydajno$¢ podana dla temperatury 30°C i wilgotnosci wzglednej 80%



Dziatanie

Suszenia rak za pomocg strumienia powietrza o bardzo wysokiej pred-
kosci. Zainstalowany wewnatrz suszarki filtr oczyszcza powietrze, za-
nim zostanie ono skierowane na rece. Dwa silniki, ktére dziatajg z dwdch
stron, wytwarzajg strumien powietrza przeptywajacy z olbrzymia pred-
koscia. To nieogrzewane powietrze przeptywa przez szczeling wielkosci
0,3 mm. Optyczne czujniki uruchamiajg suszarke.

Cechy

Higieniczne, bezdotykowe wigczanie i wylaczanie, tatwy montaz, ekono-
miczna eksploatacja, energooszczedna i ekologiczna, cicha praca, su-
szarka nie wymaga konserwacji. Dostepna w 3 kolorach obudowy: biaty,
ciemnoszary, srebrny.

I
JET TOWEL, JT-SB

SUSZARKA DO RAK

| JT-SB216JSH

Zasilanie VI~Hz 220~240/1/50~60

Pobér mocy w 550

Pojemnos¢ zbiornika na wode l 0,8

Poziom ci$nienia akustycznego dB(A) 58
wysokos$é mm 670

Wymiary szerokos$¢ mm 300
gtebokosé mm 219

Masa kg 11

Zakres temperatur pracy °C

* kolor obudowy: W-CE biaty, DG-CE ciemnoszary, S-CE srebrny.

I
JET TOWEL, JT-MC

Dziatanie

Kompakowe i proste w uzyciu suszarki do rak umozliwiajg bezdotykowe
i higieniczne osuszenie dtoni i nadgarstkéw bez dotykania urzadzenia.
Przewdd doprowadzajacy powietrze i droga przeptywu powetrza sa izo-
lowane od odwodnienia, by zapewni¢ $wieze powietrze i zagwarantowaé
catkowite wysuszenie dioni. Urzadzenie posiada 2 opcje trybu pracy: low
/ high.

Cechy

Kompaktowe, higieniczne, bezdotykowe wiaczanie i wytaczanie, fatwy
montaz, energooszczedne i ekologiczne, cicha praca, ekonomiczna su-
szarka nie wymaga konserwacji.

SUSZARKA DO RAK MINI

| JT-MC206GS-W-E

Zasilanie VI~Hz 220~240/1/50~60

. tryb pracy wysoki w 735 - 825
IREE P TRy tryb pracy niski w 475 - 560
Szybkosé osuszania tryb pracy wysoki sek. 13-15
tryb pracy niski sek. 24 -27

Pojemnos¢ zbiornika na wode I 0,6
. I tryb pracy wysoki dB(A) 62 - 64
Poziom ci$nienia akustycznego tryb pracy niski dB(A) 52-54

wysokos$¢ mm 480

Wymiary szeroko$¢ mm 250

gtebokosé mm 170

Masa kg 5
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URZADZENIA KLIMATYZACYJNE




WYBIERZ MODEL JEDNOSTKI WEWNETRZNEJ

URZADZENIA SCIENNE

MSzZ-FH

L

SEER SCOP " SEER SCOP
nvertef A+++ A+++ m,ertef A+++ A++

25/35 25/35 25/35 25/35/42

MSZ-SF MSZ-HJ

v E— — |-~
=’ SEER SCOP C u? SEER SCOP C =’ SEER SCoP
SEIEE HAaEE e
50 50
URZADZENIA PRZYPODEOGOWE URZADZENIA KASETONOWE 1-STRONNE

MFZ-KJ MLZ-KA

n? SEER SCOP e
&) CE EES o)
»

URZADZENIA KASETONOWE 4-STRONNE URZADZENIA KANALOWE

SLZ-KA SEZ-KD

pC o SCOP St " SEER scop
mverter A m,erter

35/50 35/50 35/60

WYBIERZ MODEL JEDNOSTKI ZEWNETRZNEJ

" | B O

Y

MUZ-FH25/35VE MUZ-FH50VE [N, SUZ-KA25/35VA4 m SUZ-KA50/60/71VA4
MUZ-EF25/35VE(H),42VE MUZ-EF50VE
MUZ-SF25/35/42VE(H) MUZ-SF/GF50/60/71VE(H)

[EEEAA. MUFZ-KJ25/35VE . MUFZ-KJ50VE

MUZ-HJ25/35/50VA




MSZ-FH

Urzadzenia serii FH dzieki zastosowaniu najno-
woczesniejszej technologii gwarantujg energo-
oszczedna i cicha prace. Zaawansowane funk-
cje: czujnik i-see 3D, filtr Plasma Quad i naturalny
przeptyw powietrza podnosza poziom komfortu
W pomieszczeniu.

pC ; SEER Scop
Wysoka efektywno$é (I ] A+ § A

25/35 25/35

energetyczna

= 1 O Gue Ny
= \F|E O
\R=Y SRS LA CE
-V

PN MELCloud”

Cicha praca

Najnowsza technologia inwerterowa wptywa na okoto 20% wzrost efek-
tywnosci energetycznej dla chtodzenia i grzania. Szczegoélnie odzwiercie-
dla to osiagnieta klasa A+++ wedtug klasyfikacji energooszczednosci.

SEER M Chiodzenie
9,1 SEER SEER M Grzanie
’ 8,9 72

SEER klasa A (5.1)

SCOP klasa A (3.4)

MSZ-FH 25VE MSZ-FH 35VE MSZ-FH 50VE

i save

Przy opuszczeniu pomieszczenia mozliwe utrzymanie temperatury dy-
zurnej na poziomie 10°C (np. jako zabezpieczenie przed zamarzaniem

wody w rurach).

Tryb | save (temperatura dyzurna)

Sprezarka rotacyjna z silnikiem
reluktancyjnym pradu statego

Najnizszy poziom dzwieku pracy jednostek wewnetrznych zostat zredu-
kowany dzigki zastosowaniu wentylatora o wiekszej srednicy, ktéry po-
zwala utrzymaé wydajnos¢ przy mniejszej predkosci obrotowej silnika.

MSZ-FA
25 Chtodzenie .D1 dB mniej 21dB
* Grzanie 21dB
35 Chiodzenie 224B
VE Grzanie 22dB
* Poziom dzwigku
Whetrze cichego Dolny limit
samochodu Cichy styszalnego
Whetrze wagonu osobowego Whnetrze biblioteki szept dzwigku
metra (40km/h) (bardzo cicho)
80dB 60dB 40dB

o 20dB

(dla modelu FH25VE)

Automatyczna zmiana trybu pracy

Silnik reluktancyjny pradu statego posiada wirnik wyposazony w silne
magnesy neodymowe. Moment magnetyczny wytwarzany przez magne-
sy neodymowe oraz moment reluktancyjny, wptywaja na zwigkszenie
wydajnosci pracy.

Sprezarka
z silnikiem pradu
statego (wirnik)

Magnesy
neodymowe

Moment magnetyczny
+

Moment reluktancyjny

Interfejs WiFi PS MELGIoud™ G

Klimatyzator automatycznie przetgcza tryb pracy miedzy chtodzeniem

i grzaniem w celu utrzymania zadanej temperatury.
fy auTo

Tryb obrotéw wentylatora automatycznie dostosowuje predkos¢ wenty-
latora jednostki wewnetrznej do warunkéw aktualnie panujacych w po-

mieszczeniu.
AUTOMAT.
ZALUZJE

Zaluzje zamykaja sie automatycznie gdy klimatyzator nie pracuje, catko-
wicie ostaniajgc wylot powietrza i tworzac ptaska powierzchnie poprawia-
jaca estetyke wygladu.

Automatyczna predkos¢ wentylatora

Automatyczne zaluzje

Dtuga instalacja

Mozliwos$¢ sterowania pracg klimatyzatora za pomoca urzadzen np. ta-

blet, smartphone w technologii WiFi.

Funkcja szczegodlnie uzyteczna w czasie przerwy w dostawie pradu. Po
przywréceniu zasilania, jednostka automatycznie powréci do pracy.

Automatyczny restart

A 2 MITSUBISHI ELECTRIC

Dtugie instalacje chtodnicze /do 30 m/ pozwalajg na optymalne rozplano-
wanie rozmieszczenia jednostek i utatwiajag ich montaz.

MUZ-FH25/35

| -
. -
20m

MUZ-FH50

12m
15 m




Naturalny przeptyw powietrza

Aby klimatyzator byt bezpieczny i zdrowy, przeptyw powietrza musi by¢
zblizony do naturalnego. Mitsubishi Electric opracowato logarytm pracy
zespotu wyptywu powietrza, aby w sposéb idealny zblizy¢ go do natural-
nego, relaksujacego podmuchu. Dostepnych jest az 5 predkosci ustawie-
nia wentylatora.

Oddzielne sterowanie

Niezaleznie pracujace topatki pozwalajg
na zapewnienie jednoczesnie komforto-
wych warunkéw w pomieszczeniu nawet
dwém uzytkownikom.

Naturalny przeptyw powi

=

Gorski kurort Kirigamine — to najbardziej znany os$rodek turystyczny w Japonii, ktérego
atmosferg z czystym powietrzem zachwycajg sie tysigce turystow na catym Swiecie.
Mitsubishi Electric oferuje komfortowe warunki kurortu w Twoim domu. W tym celu, zmie-
rzono i poddano analizie parametry naturalnego przeptywu powietrza. Wyniki, pozwolity
zaprogramowac i kontrolowa¢ wentylator jednostek Serii FH tak, by wyptywajace strugi
miaty cechy naturalnych strumieni powietrza i stwarzaty komfortowe warunki ciszy i spo-
koju w Twoim pomieszczeniu.

3D i-see Sensor (sterowanie za pomoca termografii)

Jednostki wewnetrzne Serii FH posiadaja czujnik i-see Sensor 3D, ktéry
umozliwia stworzenie komfortowych warunkéw przy maksymailnej efek-
tywnosci energetycznej. Pirometryczny pomiar temperatury w réznych
punktach pomieszczenia odbywa sie z wykorzystaniem czujnika, ktory
sktada sie z 8 aktywnych elementéw pomiarowych utozonych pionowo.
Czujnik pozwala podzieli¢ pokéj na 752 pola i przeskanowac¢ go prze-
strzennie 3D. i-see Sensor 3D z wykorzystaniem termografii wykrywa
obecnos¢ oséb w pomieszczeniu. Inteligentny czujnik i-see 3D umozliwia
skierowanie klimatyzowanego powietrza na obecnych w pomieszczeniu
ludzi lub wokét nich. Tryb oszczedzania energii jest wiaczany, gdy nikogo
nie ma w pokoju.

8 aktywnych
elementow
pomiarowych

Przeptyw strumienia skierowany
obok cztowieka

Przeptyw strumienia skierowany na
cztowieka

Przeptyw powietrza obok uzytkownika - moze by¢ przydatny w trybie chtodze-
nia, gdy strumien wydaje sie zbyt silny lub zimny. Optywowy strumien kiero-
wany bezposrednio na uzytkownika - moze by¢ przydatny, gdy trzeba szybko
tworzy¢ komfortowe warunki np. w trybie ogrzewania, gdy pomieszczenie nie
zostato podgrzane.

-

W

Funkcja oszczedzania energii

Funkcja ta jest oparta na zasadzie obecnos$ci ludzi w pomieszczeniu. Jesli
czujnik wykryje, ze pomieszczenie jest puste, wéwczas system automatycz-
nie przetacza sig w tryb oszczedzania energii.
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Plasma Quad

Klimatyzatory serii FH wyposazone sa w najnowoczesniejsze technologie oczyszczenia powietrza, ktére redukujq skale zanieczyszczenia powietrza tak,
aby byto czyste i Swieze. Unikalny system oczyszczania powietrza Plasma Quad dziata w 4 kierunkach - usuwa bakterie, wirusy, alergeny i kurz.

4 \

Wyniki badania potwierdzity, ze filtr Plasma 9

Quad neutralizuje 99% bakterii w czasie 115

minut w pomieszczeniu testowym o O
-

powierzchni 25m?*.
Filtr wiaczony /

Filtr wytaczony

. L)
(Nr badania) KRCES-Bio.Test Report No.23_0371

7’

Podczas badania, powietrze zawierajace
siers¢ zwierzecq oraz pytki zostato
przepuszczone przez oczyszczacz powietrza
przy ustawionym niskim nawiewie. Pomiary
wykonane przed i po potwierdzajg, ze filtr
Plasma Quad neutralizuje 94% siersci
zwierzecej i 98% pytkow.

(Nr badania) ITEA No.12M-RPTFEBO22
.

Zasieg dziatania

Duzy +——————— Rozmiar czgsteczki =————— Maly

Alergeny Wirusy  Nieprzyjemne zapachy

Wirusy

Pytki Bakterie
Zarodniki plesni

e
nieprzyjemnych zapachéw

Skutecznos¢ neutralizacji:

89% | 94% | 99% |
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Wyniki badania potwierdzity, ze filtr Plasma
Quad neutralizuje 99% bakterii w czasie 65
minut w pomieszczeniu testowym o
powierzchni 25m?.

Bez filtra Plasma Quad Z filtrem Plasma Quad

*Uszkodzone komorki stajq sie przezroczyste
po zainfekowaniu wirusem.

(Nr badania) vrc.center, SMC No.23-002

Podczas badania, powietrze zawierajace kurz
i drobnoustroje zostato przepuszczone przez
oczyszczacz powietrza przy ustawionym
niskim nawiewie. Pomiary wykonane przed

i po potwierdzaja, ze filtr Plasma Quad
neutralizuje 88,6% kurzu i drobnoustrojow.

(Nr badania) ITEA No.12M-RPTFEBO22
.

PLAZMOWE OCZYSZCZANIE POWIETRZA

System filtracji Plasma Quad, ktory jest zamontowany wewnatrz jed-
nostki generuje plazme, ktéra przyczynia sie do oczyszczania powie-
trza w pomieszczeniu. Elektrody wykonane z wolframu o wysokiej
wydajnosci i trwatos$ci wykorzystujgq wytadowania elektryczne. Tworzac
silne pole elektryczne niszczg nawet bakterie i wirusy. Powietrze prze-
plywajace przez filtr plazmowy jest oczyszczane, a wirusy i bakterie
neutralizowane. Nowy, ptaski ksztatt powierzchni filtra plazmowego
w porwaniu do filtra zbudowanego na okregu przyczynia sie do wiek-
szej powierzchni czynnej filtra.

Okragty ksztatt pola: @50 mm

powietrze

7
~
“e - @
wirusy a bakterie

Ptaski ksztatt pola: 400 x 50 mm

czyste powietrze
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MUZ-FH25/35VE

&

~-

MUZ-FH50VE

MSZ-FH

TYP SCIENNY

¥ \

Jednostka wewnetrzna MSZ-FH25VE MSZ-FH35VE MSZ-FH50VE
Jednostka zewnetrzna MUZ-FH25VE MUZ-FH35VE MUZ-FH50VE
Czynnik chtodniczy / Zasilanie: (V/faza/Hz); zrédio R410A(*1) / 230/ 1 /50; do jednostki zewnetrzne;
L nominalna kW 25 35 5,0
Wydajnosé min-max KW 1435 084.0 1.9-6.0
Pobér mocy nominalny kW 0,485 0,820 1,38
cl e EER 5,15 4,27 3,62
Wydajnos¢ obliczeniowa kW 2,5 3,5 5,0
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) kWh/rok 96 138 244
9,1 89 72
SR ErP klasa energetyczna Attt Attt A+t
Wydajnosé nominalna KW 3,2 4,0 6,0
min-max kW 1.8-5.5 1.0-6.3 1.7-8.7
Pobér mocy nominalny kw 0,580 0,800 1,48
CoP 5,52 5,00 4,05
Grzanie temp. obliczeniowa kW 3.0(-10°C) 3.6(-10°C) 4.5(-10°C)
(Sredniose- | Wydajnosé temp. punktu bi kw 3.0(-10°C) 3.6(-10°C) 4.5(-10°C)
zonowe) temp. graniczna KW 2.5(-15°C) 3.2(-15°C) 5.2(-15°C)
Wydajnosé dodat. zrédta ciepta KW 0.0(-10°C) 0.0(-10°C) 0.0(-10°C)
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) kWh/rok 819 986 1372
51 5,1 4,6
Scop | ErP klasa energetyczna At++ Attt At++
Mak Iny prad pracy A 10,0 10,0 14,0
Pobdr pradu ‘ nominalny kW 0,029 0,029 0,031
Maksymalny prad pracy A 0,4 0,4 0,4
Wymiary | wys.*szer glgb. mm 305(+17)"925*234 305(+17)*925*234 305(+17)"925*234
ot Waga kg 135 135 135
ecnostka .| chiodzenie m3/min 3.9/4.7/6.3/8.6/11.6 3.9/4.7/6.3/8.6/11.6 6.4/7.4/8.6/10.112.4
Wewnelrzna .| Przeplyw powletrza grzanie m3/min 4.0/4.7/6.4/9.2113.2 4.014.7/6.419.2/13.2 5.7/7.219.0/11.2114.6
Poziom dzwigku chiodzenie dB(A) 20-23-29-36-42 21-24-29-36-42 27-31-35-39-44
(SPL)* grzanie dB(A) 20-24-29-36-44 21-24-29-36-44 25-29-34-39-46
Poziom dzwieku (PWL) = chiodzenie dB(A) 58 58 60
Wymiary wys.*szer.*gleb. mm 550*800*285 550*800*285 880*840*330
Waga kg 37 37 55
. chtodzenie m3/min 31,3 33,6 48,8
oot FECERUECiER | m3/min 313 336 51,3
ednostia o chiodzenie dB(A) 46 49 51
zewnetrzna  pPoziom dzwieku (SPL) =t aB(A) o & =
Poziom dzwieku (PWL) | chtodzenie dB(A) 60 61 64
Maksymalny prad pracy A 9,6 9,6 13,6
Wielko$¢ zabezpieczenia elektrycznego A 10 10 16
Orurowanie | Srednica ‘ ciecz/gaz mm 6.35/9.52 6.35/9.52 6.35/12.7
chlodnicze  Maks. diugo$¢/ Maks. réznica poziomow m 20/12 20/12 30/15
Rekomendowane zakresy pracy | chtodzenie °C 10 ~ +46 10 ~ +46 10 ~ +46
(zewngtrzne) | grzanie £ 15~ +24 15~ +24 15~ +24
Filtr enzymowy MAC-2330FT-E MAC-2330FT-E MAC-2330FT-E
Akcesoria Jwee‘i';':;ﬁ‘;?‘a Filtr zapachowy MAC-3000FT-E MAC-3000FT-E MAC-3000FT-E
Pompka skroplin Zetflow ZF-1 Zetflow ZF-1 Zetflow ZF-1
Programowalny PAR-STMAA
Indywidualne Przewodowy PAR-U02MEDA - Dotykowy
Prosty PAC-YT52CRA
AT-50A
Dotykowy AG-150A
Contralne PAC-YG50ECA
Sterowniki EB-50GU
GB-50ADA-J .
Sterowanie* TG2000A jednostka sterujaca
LonWorks ME-AC-LON-1
ModBus ME-AC-MBS-1-2110
KNX ME-AC-KNX-1-V2
Protokot BacNET IBOX-BAC-MBRTU-100 Standard Opcja j
SMS ME-AC-SMS-32 E12 F28426 PAR-31TMAA  PAC-YT52CRA
WiFi MAC-557IF-E
M-NET MAC-333IF-EIMAC-399IF-E m P ————
Sygnaly cyfrowe MAC-333IF-E Opis: zdalny ON/OFF

* Tabela przedstawia przyktadowe mozliwosci sterowania Mitsubishi Electric - w sprawie doboru skontaktuj si¢
z Doradcg Techniczno-Handlowym
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MSZ-EF

Stworzony jako uzupetnienie dla nowoczesnych
wystrojow wnetrz, klimatyzator Kirigamine ZEN
dostepny jest w trzech kolorach, gwarantujg-
cych naturalne dopasowanie, niezaleznie od
miejsca montazu.

Typoszereg stylowych modeli dopasowanych
do kazdego wystroju wnetrz

Jednostki wewnetrzne o optywowych ksztattach charakteryzuja wymowne
srebrne, ukosne krawedzie, podkreslajace wyszukany styl i jako$é. W po-
faczeniu z imponujgco niskim zuzyciem energii i cichg praca oraz wysoka
wydajnoscia, urzadzenia te stanowig najlepsze uzupetnienie zréznicowa-
nej architektury wnetrz, gwarantujac jednocze$nie maksymalng oszczed-
nos$¢ miejsca i energii.

Energooszczedna praca

‘ u? SEER SCOP
)

25/35 25/35/42

Wszystkie modele serii osiagnety ,Klase A” wedtug klasyfikacji energooszczednosci, przyczyniajac sie do obnizenia zuzycia energii w domach, biurach
i wielu innych obiektach. Typoszereg obejmuje modele z szerokiego zakresu wydajnosci i mozliwosci montazu, ogrom zastosowan gwarantuje idealne

dopasowanie do potrzeb kazdego uzytkownika.

J. zewnetrzna Klasa A dla pojedynczych jednostek

MUZ-EF25/35VE(H)
MUZ-EF42/50VE

J. wewnetrzna

2D33VA | 2D40VA | 2D53VA(H) | 3D54VA | 3D68VA | 4D72VA | 4D83VA | 5D102VA | 6C122VA | 8B140/160VA
v v v v v v v v v v

Kompatybilno$é

MSZ-EF18VE -

MSZ-EF22VE - v v v v v v v v v v
MSZ-EF25VE At+++/A++ v v v v v v v v v v
MSZ-EF35VE A+++/A++ v v v v v v v v v
MSZ-EF42VE A++/A++ v v v v v v v v
MSZ-EF50VE A++/A+ v v v v v v v v

Komfort ciszy przez caty dzien

Oszczedny tryb czuwania

Zaawansowana nastawa obrotéw wentylatora ,Tryb cichej pracy”’, za-
pewnia super cichg prace na poziomie 21dB dla modeli EF18/22/25/35.
Ta wyjatkowa funkcja czyni serie Kirigamine ZEN, idealnym rozwigza-
niem w kazdej sytuacji.

o Poziom dzwigku

Whnetrze cichego Dolny limit
samochodu Cichy slyszalnego
WGy osobowego Whetrze biblioteki szept G
metra (40km/h) (bardzo cicho)
80dB 60dB 40dB

o 21 dB

(dla modeli EF18/22/25/35)

Koncepcja najwyzszej klasy wygladu
zewnetrznego i funkcjonalnosci

Urzadzenia klimatyzacyjne zuzywajg energie elektryczng nawet w czasie,
gdy nie pracujg (w tzw. trybie czuwania). Mitsubishi Electric oprécz obni-
zenia ilosci zuzywanej energii podczas pracy jednostki, nie zapomniato
o obnizeniu energii zuzywanej podczas trybu czuwania.

bez trybu oszczednego
czuwania

okotlo 10W

z trybem oszczednego
czuwania

(25/35)
Jednostki zewnetrzne dla zimnych regionow

Jednostki wewnetrzne Kirigamine ZEN zachowuja smukly ksztatt nawet
podczas pracy. Jedyna zauwazalna zmiana to ruchomy wylot powietrza.
Urzadzenie zachowuje swoj atrakcyjny wyglad przez caly czas.

=)

Zamkniety Otwarty
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Jednostki zewnetrzne typu Split oprécz modeli standardowych dostepne
sg rowniez w wersji do pracy jako jedyne zrddto ciepta z gwarancjg pracy
do -20°C.

Jednostki standardowe

&

MUZ-EF25/35VE

Jednostki wyposazone w grzatki

&

MUZ-EF25/35VEH



-

MUZ-EF25/35VE(H),42VE

Jednostka wewnetrzna

- ' e
-

MUZ-EF50VE

MSZ-EF18VE*

PREMIUM DESIGNE

P PrEvUMDESGNE |
MSZ-EF

TYP SCIENNY

VEB - czarny

VES - srebrny

MSZ-EF22VE*

MSZ-EF25VE*

VEW - biaty

MSZ-EF35VE*

MSZ-EF42VE*

==

MSZ-EF50VE*

Jednostka zewnetrzna dla potaczen z jednostkami MXZ MUZ-EF25VE(H) MUZ-EF35VE(H) MUZ-EF42VE MUZ-EF50VE
Czynnik chiodniczy / Zasilanie: (V/faza/Hz); zrédto R410A(*1) / 230/ 1 /50; do jednostki zewnetrznej
Wydajnosé nominalna kW 1,8 22 25 35 42 5,0
min-max kW - - 1.2-3.4 1.4-4.0 0.9-4.6 1.4-5.4
Pobor mocy nominalny kW - - 0,545 0,910 1,280 1,560
Chiodzenie EER - - 4,59 3,85 3,28 3,21
Wydajno$¢ obliczeniowa kW - - 25 3,5 4,2 50
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) kWh/rok - - 103 144 192 244
= ° 8,5 85 7.7 72
=R ErP klasa a - - Attt Attt A++ A+t
Wydajnoss nominalna kW 3,3 24 3,2 4,0 54 58
min-max kW - - 1.1-4.2 1.8-5.5 1.4-6.3 1.6-7.5
Pobor mocy nominalny kw - - 0,700 0,955 1,460 1,565
CcopP - - 4,57 4,19 3,70 3,71
Grzanie temp. obliczeniowa KW - - 2.4(-10°C) 2.9(-10°C) 3.8(-10°C) 4.2(-10°C)
(Sredniose- | Wydajnosé temp. punktu biwalentnego kW - - 2.4(-10°C) 2.9(-10°C) 3.8(-10°C) 4.2(-10°C)
zonowe) temp. graniczna KW - - 2.0(-15°C) (1.6(-20°C)) | 2.4(-15°C) (1.7(-20°C)) 3.4(-15°C) 3.5(-15°C)
Wydajnoéé dodat. zrédta ciepta KW - - 0.0(-10°C) 0.0(-10°C) 0.0(-10°C) 0.0(-10°C)
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) kWh/rok - - 716 (730) 882 (910) 1155 1309
scop - - 4,7 (4,6) 4,6 (4,5) 46 45
\ ErP klasa energetyczna - - A+t At++ (A+) At++ A+
Mak Iny prad pracy A - - 73 8,5 9,5 12,4
Pobdr pradu ‘ nominalny kW 0,027 0,027 0,027 0,031 0,031 0,034
Maksymalny prad pracy A 0,3 0,3 0,3 0,3 0,3 0,4
Wymiary ‘ wys.*szer.*gleb. mm 299*895*195 299*895*195 299*895*195 299*895*195 299*895*195 299*895*195
Waga kg 1,5 1,5 1,5 1,5 1,5 1,5
Jednostka ) chtodzenie m3/min 4.0/4.6/6.3/8.3/10.5 4.0/4.6/6.3/8.3/10.5 4.0/4.6/6.3/8.3/10.5 4.0/4.6/6.3/8.3/10.5 5.8/6.6/7.7/8.9/10.3 5.8/6.8/7.9/9.3/11.0
wewnetrzna | Przeptyw powietrza* " 3
grzanie m3/min 4.0/4.6/6.2/8.9/11.9 4.0/4.6/6.2/8.9/11.9 4.0/4.6/6.2/8.9/11.9 4.0/4.6/6.2/8.9/12.7 5.5/6.3/7.8/9.9/12.7 | 6.4/7.3/9.0/11.1/13.2
Poziom dzwigku chtodzenie dB(A) 21-23-29-36-42 21-23-29-36-42 21-23-29-36-42 21-24-29-36-42 28-31-35-39-42 30-33-36-40-43
(SPL)* grzanie dB(A) 21-24-29-37-45 21-24-29-37-45 21-24-29-37-45 21-24-30-38-46 28-30-35-41-48 30-33-37-43-49
Poziom dzwieku (PWL) | chiodzenie dB(A) - - 60 60 60 60
Wymiary wys.*szer.*gleb. mm - - 550*800*285 550*800*285 550*800*285 880*840*330
Waga kg - - 30 35 35 54
PR EaEe chtodzenie m3/min - - 32,6 33,6 35,2 446
seanosta oo E : : i o E £
N L chiodzenie - -
zewnetrzna | poziom dzwieku (SPL) T B(A) . . s = 5 =
Poziom dzwigku (PWL) = chiodzenie dB(A) 5 o 58 61 62 65
Maksymalny prad pracy A - - 7,0 8,2 9,2 12,0
Wielkos¢ pi ia elektrycznego A - - 10 10 10 16
Orurowanie | Srednica ‘ ciecz/gaz mm - - 6.35/9.52 6.35/9.52 6.35/9.52 6.35/12.7
chiodnicze | Maks. diugosé/ Maks. réznica pozioméw m - - 20/12 20/12 20/12 30/15
Rekomendowane zakresy pracy | chiodzenie °c - - -10 ~ +46 10 ~ +46 10 ~ +46 10 ~ +46
(zewnetrzne) grzanie °c - - -15 (-20) ~ +24 -15 (-20) ~ +24 15~ +24 15~ +24

*Dostepne obudowy: VEW - biata, VES - srebrna, VEB - czarna

Filtr enzymowy | MAC-2320FT-E | MAC-2320FT-E | MAC-2320FT-E | MAC-2320FT-E | MAC-2320FT-E | MAC-2320FT-E |

Pompka skroplin | ZetflowzF-1 | ZefflowZzF-1 | ZetflowzF-1 |  ZefflowZF-1 | ZefflowZF-1 |  ZetflowZF-1 |
. Programowalny PAR-31MAA
Indywidualne Przewodowy PAR-U02MEDA - Dotykowy
Prosty PAC-YT52CRA
AT-50A
Dotykowy AG-150A
PAC-YG50ECA
Centraine Sterowniki EB-50GU
GB-50ADA-J .
Sterowanie* TG2000A jednostka sterujaca
LonWorks ME-AC-LON-1
ModBus ME-AC-MBS-1-2110 o
KNX ME-AC-KNX-1-V2
Protokot BacNET IBOX-BAC-MBRTU-100 Standard Opcja pej
SMS ME-AC-SMS-32 E12 M42426 PAR-31MAA  PAC-YT52CRA
WiFi MAC-557IF-E
M-NET MAC-333IF-E/MAC-399IF-E m P ——————
Sygnaly cyfrowe MAC-333IF-E Opis: zdalny ON/OFF

* Tabela przedstawia przyktadowe mozliwosci sterowania Mitsubishi Electric - w sprawie doboru skontaktuj sie
z Doradca Techniczno-Handlowym
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MSZ-SF/GF

Standardowe jednostki MSZ-SF/GF charakte-
ryzuja sie wysokim poziomem energooszczed-
nosci i zdumiewajaco cicha praca. Urzadzenia
z szerokiego typoszeregu tej serii zapewniaja
komfortowe warunki w pomieszczeniu zgodnie
z Twoimi wymaganiami.

Klasa energetyczna A osiggnieta dla wszystkich modeli,

w catym zakresie wydajnosci

g — —

O
CERTIF|ED

PIUMELCloud™ Vi

SEER SCoP
&)

2571 25-71

Wszystkie jednostki serii, od modeli 25 o niskiej wydajnosci do 71 o wysokiej wydajnosci, przekroczyty ,Klase A” wedtug klasyfikacji energooszczed-
nosci. Stosowane w domach, np. w sypialniach lub salonach, niewielkich obiektach komercyjnych jak biura, nasze klimatyzatory przyczyniajg sie do

obnizenia zuzycia energii.

SEER

SEER

7.6 SEER i

7,2

SEER
7,2

Il Chiodzenie

SEER I Grzanie

MSZ-SF25VE MSZ-SF35VE MSZ-SF42VE

Szeroki typoszereg

MSZ-SF50VE

SEER Kklasa A (5.1)

SCOP klasa A (3.4)

MSZ-GF60VE

MSZ-GF71VE

Dostepnych jest osiem réznych jednostek wewnetrznych (modele 15-71) oraz dwadziescia jeden jednostek zewnetrznych (modele MUZ i MXZ), dla za-

spokojenia zréznicowanego zapotrzebowania na klimatyzacje.

i
 — T
MSZ-SF15/20VA

Tryb | save (temperatura dyzurna)

MSZ-SF25/35/42/50VE

MSZ-GF60/71VE

Eleganckie i kompaktowe

Uproszczona funkcja programowania umozliwiajgca przywrdcenie pre-
ferowanej (ustawionej wczes$niej) temperatury, po naci$nieciu jednego
przycisku na pilocie. Wcisnij ten sam przycisk ponownie i natychmiast
powrdcisz do poprzedniej nastawy temperatury. Opuszczajgc pomiesz-
czenie, idac spac lub w innych sytuacjach, przycisk ten pozwala korzy-
sta¢ z madrej, dostosowanej do potrzeb klimatyzacji. Wygodna funkcja
wplywajaca na komfortowe i oszczedne warunki pracy.

* Temperature mozna ustawi¢ na poziomie 10°C dla grzania w trybie ,i save”
(z wyjatkiem podtaczenia jednostki MXZ-8B140/160V(Y)A).

Oszczedny tryb czuwania

Atrakcyjny wyglad i wysoka jako$¢ wykonczenia to cechy nowych, ele-
ganckich modeli jednostek wewnetrznych. Prosty i ergonomiczny, prosto-
katny ksztalt oraz czysta biel obudowy wyrézniajg te konstrukcje, dosko-
nale komponujaca si¢ z niemal kazdym wystrojem wnetrz.

Idealnie dopasowana do montazu h —‘
nad drzwiami o szeroko$ci 800 M. g N
MSZ-SF25/35/42/50VE T

& Tylko 798mm = * W przypadku MSZ-SF25-50

S MELCloud” 33,2).

Mozliwos$¢ sterowania pracg klimatyzatora za pomoca urzadzen np. ta-
blet, smartphone w technologii WiFi.

Interfejs WiFi

Urzadzenia klimatyzacyjne zuzywaja energie elektryczng nawet w czasie,
gdy nie pracujg (w tzw. trybie czuwania). Mitsubishi Electric oprécz obni-
zenia ilosci zuzywanej energii podczas pracy jednostki, nie zapomniato o
obnizeniu energii zuzywanej podczas trybu czuwania.
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bez trybu oszczednego
czuwania

okoto 10W

z trybem oszczednego
czuwania




Filtr nano-platynowy

Filtr ten zawiera czgsteczki platynowo-ceramiczne w skali nano, generu-
jace trwaty efekt usuwania bakterii i nieprzyjemnych zapachéw. Zwigk- L
szony rozmiar powierzchni tréjwymiarowej to wieksza powierzchnia fil-
tracji. Te cechy wyrézniajg filtr nano-platynowy, pod wzgledem lepszej
efektywnosci gromadzenia kurzu niz w przypadku filtréw konwencjonal-
nych. Pierwszorzedna skuteczno$¢ oczyszczania powietrza zwieksza

komfort w pomieszczeniu o kolejny poziom. * Filtr mozna my6 w wodzie (bez utraty . S . .
efektywnosci filtrowania powietrza) Powierzchnia tréjwymiarowa (falista)

Jednostki zewnetrzne dla zimnych regionéw (25/35/42/50)

Jednostki zewnetrzne typu Split oprécz modeli standardowych dostepne sg réwniez w wersji dla zimnych regionéw wyposazonych w inteligentny system

sterowanie, zapobiegajacy zamarzaniu tacy ociekowej agregatu.

Jednostki standardowe Jednostki wyposazone w grzatki

. ﬁ - .
w0 &

MUZ-SF25/35/42VE MUZ-SF50VE MUZ-SF25/35/42VEH MUZ-SF50VEH

Funkcja wbudowanego programatora tygodniowego

W prosty sposéb, ustaw zadane temperatury i czas uruchomienia/zatrzymania pracy, dostosowujac dziatanie klimatyzatora do stylu zycia. Korzystanie
z programatora pozwala ograniczy¢ zuzycie energii, poniewaz klimatyzator bedzie sam, automatycznie wylaczat sie i regulowat nastawe temperatury.

n Przyktadowy wzorzec pracy (zimal/tryb grzania)

WL. 20°C

WYL. WYL. WYL. WYL. WYL. WL. 18°C WL. 18°C

W potudnie jest cieplej wigc
nastawa temperatury jest nizsza

WL. 20°C WL. 20°C WEL. 20°C WL. 20°C WEL. 20°C
Automatyczna zmiana na prace z wysokg moca w czasie pobudki

Automatyczne wylaczenie w godzinach pracy

WL. 20°C WEL. 20°C WEL. 20°C WEL. 20°C WL. 20°C WEL. 20°C WEL. 20°C

Automatyczne zwigkszenie nastawy
Automatyczne wigczenie, zsynchronizowane z powrotem do domu temperatury, dostosowane do czasu
gdy temperatura zewnetrzna jest niska

(w godizinach snu) WE. 18°C WE. 18°C WE. 18°C WL. 18°C WE. 18°C WL. 18°C WL. 18°C
‘ Automatyczne zmniejszenie temperatury na czas snu dla energooszczednej pracy w nocy ‘
I I I I I I

Ustawienia wzorca: wprowadz do czterech ustawien dla kazdego dnia
Ustawienia: -wtaczenie/wylaczenie pracy -nastawa temperatury *Nie mozna ustawiaé trybu pracy.

& - weisny

Prosta konfiguracja za pomocg

Jak

dedykowanych przyciskéw ustawiaé ol
Pilot wyposazony jest ) y ;
iski przeznaczone Wybierz dzien Wybierz okres
W przyciski p Gotowy do
wytgcznie do nastawy programa- konfiguracji '

tora tygodniowego. Wzorce pracy T
tworzy sig prosto i szybko. e

WCISNIJ - eisn B~ WCISNI)

[= [ 5
99 99 e 99
| PlE. ol [l
[ e 510 25 (e 63 26 e 6 27
Zakonczenie Wecisnij ON/OFF Ustaw czas Ustaw temperature

- Rozpocznij od wcidniecia przycisku ,SET” i postgpuj zgodnie z instrukcjami aby ustawi¢ zadane wzorce. Po wprowa-
dzeniu wszystkich wymaganych wzorcoéw, skieruj pilota na jednostke wewnetrzng i ponownie wciénij przycisk ,SET”.
(Wecisnij przycisk ,SET” dopiero po wprowadzeniu wszystkich niezbednych wzorcéw do pamiegci pilota. Wcisnigcie
przycisku ,CANCEL" przerwie proces konfiguracji bez przestania wzorcow pracy do jednostki wewnetrznej.)

- Przekazanie wzorcow pracy programatora tygodniowego do jednostki wewnetrznej zajmuje kilka sekund. Trzymaj
pilota skierowanego na jednostke wewnetrzng do czasu przestania wszystkich danych.
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MSZ-SF

TYP SCIENNY

. " &

S~ 3 —— = T |
B Vg
‘( \ P MUZ-SF25/35/42VE(H) MUZ-SF50VE(H)
Jednostka wewnetrzna MSZ-SF15VA MSZ-SF20VA MSZ-SF25VE MSZ-SF35VE MSZ-SF42VE MSZ-SF50VE
Jednostka zewnetrzna MUZ-SF35VE(H) MUZ-SF42VE(H) MUZ-SF50VE(H)
Czynnik chtodniczy / Zasilanie: (V/faza/Hz); zrédto R410A(*1) / 230/ 1 /50; do jednostki zewnetrzne;
L nominalna kW 1,5 2,0 25 35 42 5,0
Wydajnosé min-max KW = = 0934 1138 0845 1454
Pobér mocy nominalny kW - - 0,600 1,080 1,340 1,660
. EER - - 417 3,24 3,13 3,01
G | e e et KW . - 25 35 42 50
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) kWh/rok - - 116 171 196 246
- a 7.6 7.2 75 72
SR ErP klasa energetyczna - - A+t At++ A+t A+t
Wydajnosé nominalna kW 17 2,2 3,2 4,0 54 58
min-max kW - - 1.0-4.1 1.3-4.6 1.3-6.0 14-7.3
Pobér mocy nominalny kW - - 0,780 1,030 1,580 1,700
CcopP - - 4,10 3,88 3,42 3,41
Grzanie temp. obliczeniowa kW - - 2.4(-10°C) 2.9(-10°C) 3.8(-10°C) 4.2(-10°C)
(Sredniose- | Wydajno$¢ temp. punktu biwalentnego kW - - 2.4(-10°C) 2.9(-10°C) 3.8(-10°C) 4.2(-10°C)
zonowe) temp. graniczna kW - - 2.0(-15°C) (1.6(-20°C)) | 2.2(-15°C) (1.6(-20°C)) ' 3.4(-15°C) (2.2(-20°C)) ' 3.4(-15°C) (2.3(-20°C))
Wydajnoéé dodat. zrédia ciepta KW - - 0.0(-10°C) 0.0(-10°C) 0.0(-10°C) 0.0(-10°C)
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) kWh/rok - - 764 (790) 923 (948) 1215 (1242) 1351 (1380)
scop - - 4,4 (4,3) 4,4 (4,3) 44 (4,3) 4,4 (4,3)
| ErP klasa energetyczna - - A+ A+ A+ A+
Maksymalny prad pracy A - - 84 8,5 9,5 12,3
Pobor pradu ‘ nominalny kW 0,017 0,019 0,024 0,027 0,027 0,035
Maksymalny prad pracy A 0,17 0,19 0,2 0,3 0,3 0,3
Wymiary ‘ wys.*szer.*gteb. mm 250*760*168 250*760*168 299*798*195 299*798*195 299*798*195 299*798*195
Waga kg 77 7.7 10 10 10 10
;/Jvene?/\'/]r?Stka ) chiodzenie m3/min 3.5/3.9/4.6/5.5/6.4 3.5/3.9/4.6/5.5/6.9 3.5/4.1/5.6/7.2/9.1 3.5/4.1/5.6/7.2/9.1 5.0/5.8/6.7/7.9/9.1 5.6/6.2/7.0/8.2/9.9
etrzna | Przeplyw powietrza* R 3
grzanie m3/min 3.7/4.4/5.0/6.0/6.8 3.7/4.4/5.0/6.0/7.3 3.5/4.1/6.7/8.2/10.3 3.5/4.1/6.7/8.3/11.0 5.0/5.8/7.2/9.1/11.4 5.6/6.4/8.0/9.8/12.0
Poziom dzwigku chtodzenie dB(A) 21-26-30-35-40 21-26-30-35-42 21-24-30-36-42 21-24-30-36-42 28-31-34-38-42 30-33-36-40-45
(SPL)* grzanie dB(A) 21-26-30-35-40 21-26-30-35-42 21-24-34-39-45 21-24-34-40-46 28-31-36-42-47 30-33-38-43-49
Poziom dzwieku (PWL) | chiodzenie dB(A) - - 57 57 57 58
Wymiary wys.*szer.*gleb. mm - - 550*800*285 550*800*285 550*800*285 880*840*330
Waga kg a = 31 31 35 55
chtodzenie m3/min - - 31,1 359 35,2 446
P IR grzanie m3/min B - 30,7 35,9 336 446
Senos) o chiodzenie dB(A) = = 47 49 50 52
ELER | R | o dB(A) 5 5 48 50 51 52
Poziom dzwieku (PWL) = chiodzenie dB(A) o S 58 62 63 65
Maksymalny prad pracy A - - 8,2 8,2 92 12,0
Wielkos¢ pi ia elektrycznego A - - 10 10 10 16
Orurowanie | Srednica | cieczigaz mm 6.35/9.52 6.35/9.52 6.35/9.52 6.35/9.52 6.35/9.52 6.35/12.7
chiodnicze | Maks. diugosé/ Maks. réznica pozioméw m - - 20/12 20/12 20/12 30/15
Rekomendowane zakresy pracy | chiodzenie °C - - 10 ~ +46 10 ~ +46 10 ~ +46 -10 ~ +46
(zewnetrzne) | grzanie °C = - 15 (-20) ~ +24 15 (-20) ~ +24 15 (-20) ~ +24 15 (-20) ~ +24
Filtr enzymowy - - MAC-2320FT-E MAC-2320FT-E MAC-2320FT-E MAC-2320FT-E
Akcesoria jvi“’,;‘:‘;‘r';?‘a Narzedzia do czyszczenia jednostki MAC-093SS-E MAC-093SS-E p . . -
Pompka skroplin - - Zetflow ZF-1 Zetflow ZF-1 Zetflow ZF-1 Zetflow ZF-1
. Programowalny PAR-STMAA
Indywidualne Przewodowy PAR-U02MEDA - Dotykowy
Prosty PAC-YT52CRA
AT-50A
Dotykowy AG-150A
Contralne PAC-YG50ECA .
Sterowniki EB-50GU
GB-50ADA-J
Sterowanie* TG2000A jednostka sterujaca
LonWorks ME-AC-LON-1
ModBus ME-AC-MBS-1-2110
) KNX ME-AC-KNX-1-v2 Standard Opcja Opcja
Protokét BachET IBOX-BAC-MBRTU-100 E12K90426 dla MSZ-SF15/20 PARSIMAA  PAC-YT82CRA
SMS ME-AC-SMS-32 E12 F95426 dla MSZ-SF25-50
WiFi MAC-557IF-E

M-NET MAC-333IF-E/MAC-399IF-E . .
" Dane wymiarowe str. 142 i 145
Sygnaly cyfrowe MAC-333IF-E Opis: zdalny ON/OFF

* Tabela przedstawia przyktadowe mozliwosci sterowania Mitsubishi Electric - w sprawie doboru skontaktuj sig¢
z Doradcg Techniczno-Handlowym
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MSZ-GF

TYP SCIENNY

.
Vaegy

MUZ-GF60/71VE

Jednostka wewnetrzna MSZ-GF60VE MSZ-GF71VE
Jednostka zewnetrzna MUZ-GF60VE MUZ-GF71VE
Czynnik chiodniczy / Zasilanie: (V/faza/Hz); zrédto R410A(*1) /230 / 1 /50; do jednostki zewnetrznej
L. nominalna kW 6,1 71
Wydainosé min-max kW 1475 20-87
Pobér mocy nominalny kW 1,79 2,13
c e EER 3.41 3,33
Wydajno$¢ obliczeniowa kW 6,1 71
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) kWh/rok 311 364
6.8 6.8
SR ErP klasa energetyczna A+t A+t
Wydajnosé nominalna kW 6,8 8,1
min-max kw 2093 2299
Pobér mocy nominalny kW 1,81 2,23
CoP 3,76 3,63
Grzanie temp. obliczeniowa kW 4.6(-10°C) 6.7(-10°C)
(Sredniose- | Wydajnos$cé temp. punktu biwalentnego kW 4.6(-10°C) 6.7(-10°C)
zonowe) temp. graniczna KW 3.7(-15°C) 5.4(-15°C)
Wydajnosé dodat. zrédia ciepta kW 0.0(-10°C) 0.0(-10°C)
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) kWh/rok 1489 2204
43 4,2
scop | ErP klasa energetyczna A+ A+
Maksymalny prad pracy A 14,5 16,6
Pobér pradu ‘ nominalny kW 0,062 0,058
Maksymalny prad pracy A 0,5 0,5
Wymiary | wys.*szer. gleb. mm 3251100238 3251100238
Waga kg 16 16
Jwee‘u‘ﬁé‘r';ana Praeoyw powietiza | CMOdZENie m3/min 9.8/11.3/113.4/15.6/18.3 9.7/11.5113.3115.4/117.8
Plyw powletrza® - anie m3/min 9.8/11.3113.4115.6/18.3 10.2/11.5/13.3115.4117.8
Poziom dzwigku chlodzenie dB(A) 29-37-41-45-49 30-37-41-45-49
(SPL) grzanie dB(A) 29-37-41-45-49 30-37-41-45-49
Poziom dzwieku (PWL) = chtodzenie dB(A) 65 65
Wymiary wys.*szer.*gteb. mm 880*840*330 880*840*330
Waga kg 50 53
) chtodzenie m3/min 49,2 50,1
ot FECHIFNERR | e m3/min 49,2 482
ecnosta o chiodzenie dB(A) 55 55
zewnetrzna | poziom dzwieku (SPL) T B(A) = =
Poziom dzwigku (PWL) = chiodzenie dB(A) 65 65
Maksymalny prad pracy A 14,0 16,1
Wielkos¢ i ia elektrycznego A 20 20
Orurowanie | Srednica ‘ ciecz/gaz mm 6.35/15.88 9.52/15.88
chiodnicze | Maks. dugosé/ Maks. réznica pozioméw m 30/15 30/15
Rekomendowane zakresy pracy | chiodzenie °c -10 ~ +46 -10 ~ +46
(zewngtrzne) | grzanie °C 15~ +24 15~ +24
Filtr enzymowy MAC-2310FT-E MAC-2310FT-E
Akcesoria jvi“’,;‘:;‘r';?‘a Narzedzia do czyszczenia jednostki MAC-093SS-E MAC-093SS-E
Pompka skroplin Zetflow ZF-1 Zetflow ZF-1
. Programowalny PAR-STMAA
Indywidualne Przewodowy PAR-U02MEDA - Dotykowy
Prosty PAC-YT52CRA
AT-50A
Dotykowy AG-150A
Contralne PAC-YG50ECA
Sterowniki EB-50GU
GB-50ADA-J . e
Sterowanie* TG2000A jednostka sterujaca
LonWorks ME-AC-LON-1
ModBus ME-AC-MBS-1-2110
KNX ME-AC-KNX-1-V2
Protokot BacNET IBOX-BAC-MBRTU-100 Standard Opcja Opcja
SMS ME-AC-SMS-32 E12 61426 PAR-31TMAA  PAC-YT52CRA
WiFi MAC-557IF-E
M-NET MAC-333IF-EIMAC-399IF-E m A ————
Sygnaly cyfrowe MAC-333IF-E Opis: zdalny ON/OFF

* Tabela przedstawia przyktadowe mozliwosci sterowania Mitsubishi Electric - w sprawie doboru skontaktuj si¢
z Doradcg Techniczno-Handlowym
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MSZ-HJ

Kompaktowe, wysokowydajne jednostki we-
wnetrzne i zewnetrzne oraz zaawansowane
technologie inwerterowe gwarantuja nad-
zwyczajna oszczednosc energii i komfort we
wszystkich pomieszczeniach.

Ponowne wykorzystanie rur

Zastosowanie wyjatkowego oleju HAB (alkilobenzen) umozliwia ponowne wykorzystanie istniejacych przewodéw chtodniczych po systemach klimatyzacji

na czynnik R22, bez koniecznosci ich czyszczenia.

Zaawansowane sterowanie inwerterowe — efektywna praca bez przerw

SEER Scop
&) E
50 50

Zastosowanie najnowszych technologii inwerterowych Mitsubishi Electric umozliwia automatyczng regulacje obcigzenia urzadzen zgodnie z zapotrzebo-
waniem. Pozwala to ograniczy¢ nadmierne zuzycie energii elektrycznej, a jednostki sg zaliczane do klasy energetycznej A.

SEER SEER
51 SCOP 51 SCOP
3,8

/A

Il Chiodzenie
SEER M Grzanie
6,0
SCOP

4.2

MSZ-HJ 25VA

Cicha praca

MSZ-HJ 35VA

SCOP klasa A (3.4)

MSZ-HJ 50VA

Szeroki zakres pracy

Cisza i relaks w zasiggu. Hatas pracy nie przekracza 22dB. Praca jest tak
cicha, ze az trudno sig zorientowa¢ czy klimatyzator jest zatagczony.

| Poziom dzwieku

Dolny limit
Whnetrze cichego . styszalnego
Wnetrze wagonu samochodu Whetrze biblioteki ~ Cichy szept dzwigku
metra osobowego (40km/h) (bardzo cicho)
80dB 40dB 10dB
Tylko

Elegancka konstrukcja z ptaskim panelem przednim

Wydajny rozruch jednostek pozwala na szybkie wyeliminowane réznicy
miedzy temperaturg ustawiong, a rzeczywiscie panujaca w pomieszcze-
niu. Zaréwno w przypadku chtodzenia w najcieplejsze dni lata jak i grza-
nia w mrozne zimowe noce, po osiggnieciu zgdanej temperatury jest ona
utrzymywana, zapewniajac niezmienny komfort w pomieszczeniu.

N Wydajnosé chtodzenia
Wydajnos¢ grzania
4  Punkt nominalny

| Rekomendowany zakres pracy

MSZ- 3,0kw

HJ25VA S ’ 3.5kW

MSZ- 3,5kW

LB 1,1kW * ’ 4,1kW
REGULACJA

Atrakcyjna konstrukcja ptaskiego panelu zastosowana z przodu jednostki
wewnetrznej. Prosty wyglad komponuje sie z estetykgq pomieszczenia.
Jednostki wewnetrzne i zewnetrzne sg kompaktowe pod wzgledem sze-
rokosci, co znacznie utatwia montaz w waskich, ograniczonych przestrze-
niach.
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Jednostka zewnetrzna: MUZ-HJ25VA/35VA

Jednostka wewnetrzna:
MSZ-HJ25VA/35VA/50VA

Tylko 799 mm szerokosci Tylko 699 mm szerokosci



e

e

MUZ-HJ25/35VA

&

-

5
MUZ-HJ50VA

ECO

MSZ-HJ

TYP SCIENNY

E__

Jednostka wewnetrzna MSZ-HJ25VA MSZ-HJ35VA MSZ-HJ50VA
Jednostka zewnetrzna MUZ-HJ25VA MUZ-HJ35VA MUZ-HJ50VA
Czynnik chtodniczy / Zasilanie: (V/faza/Hz); zrédto R410A(*1) / 230/ 1 /50; do jednostki wewnetrznej
L nominalna kW 25 3,15 5,0
Wydanosé min-max kW 13-30 14-35 13-50
Pobér mocy nominalny kW 0,730 1,040 2,050
. EER 3,42 3,03 2,44
Cs=D | e e e KW 25 31 50
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) kWh/rok 171 212 292
51 51 6,0
SR ErP klasa energetyczna A A A+
Wydajnosé nominalna KW 3,15 3,6 54
min-max kW 09-35 11-41 14-6.5
Pobér mocy nominalny kW 0,870 0,995 1,480
CoP 3,62 3,62 3,65
Grzanie temp. obliczeniowa kW 1.9(-10°C) 2.4(-10°C) 3.8(-10°C)
(Sredniose- | Wydajnos$é temp. punktu biwalentnego kW 1.9(-10°C) 2.4(-10°C) 3.8(-10°C)
zonowe) temp. graniczna KW 1.9(-10°C) 2.4(-10°C) 3.8(-10°C)
Wydajnosé dodat. zrédia ciepta kW 0.0(-10°C) 0.0(-10°C) 0.0(-10°C)
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) kWh/rok 698 885 1267
3.8 3.8 4,2
scop | ErP klasa energetyczna A A A+
Mak Iny prad pracy A 58 6,5 9.8
Pobér pradu ‘ nominalny kW 0,020 0,021 0,037
Maksymalny prad pracy A 0,3 0,3 0,4
Wymiary | wys.*szergleb. mm 290*799*232 290799232 290799232
Jednostk Waga kg 9 9 9
ednostka | chiodzenie m3/min 3.8/5.5/7.3/9.5 3.8/5.7/7.8110.9 6.3/9.1/111.1/12.9
wewnelrzna .| Przeplyw powletrza grzanie m3/min 3.5/5.5/7.5/10.0 3.5/5.5/7.5/10.3 6.1/8.3/11.1/14.3
Poziom dzwigku chiodzenie dB(A) 22-30-37-43 22-31-38-45 28 -36-40- 45
(SPL)* grzanie dB(A) 23-30-37-43 23-30-37-44 27-34-41-47
Poziom dzwieku (PWL) = chiodzenie dB(A) 57 60 60
Wymiary wys.*szer.*gteb. mm 538*699+249 538*699*249 550*800*285
Waga kg 24 25 36
. chiodzenie m3/min 31,5 31,5 36,3
ot FECRIRIESIEER | m3/min 315 315 348
S o chiodzenie dB(A) 50 50 50
zewnetrzna | Poziom dzwieku (SPL) = aB(A) = = =
Poziom dzwieku (PWL) | chiodzenie dB(A) 63 64 64
Maksymalny prad pracy A 58 6,2 9,2
Wielko$¢ zabezpieczenia elektrycznego A 10 10 12
Orurowanie | Srednica ‘ ciecz/gaz mm 6.35/9.52 6.35/9.52 6.35/12.7
chiodnicze  Maks. diugo$¢/ Maks. réznica poziomow m 20/12 20/12 20/12
Rekomendowane zakresy pracy | chiodzenie °Cc +15 ~ +46 +15 ~ +46 +15 ~ +46
(zewnetrzne) | grzanie °c 10 ~ +24 10 ~ +24 10~ +24
Akcesoria Jw‘:“’,;'::t?;a Pompka skroplin Zetflow ZF-1 Zetflow ZF-1 Zetflow ZF-1
Indywidualne Przewodowy Programowalny -
Prosty -
Dotykowy .
Centraine Sterowniki -
Sterowanie TG2000A - #
LonWorks - ﬁ
ModBus - i
KNX -
Protokét BacNET - St-emard
SMS - E12 J98426
WiFi -
M-NET -

Sygnaty cyfrowe

m Dane wymiarowe str. 143 i 146
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MFZ-KJ

Wysoka wydajnos¢, energooszczednosc oraz
konstrukcja harmonizujgca 2z przestrzenia
mieszkalng podnosza wartos¢ pomieszczenia.

Prosta, ptaska konstrukcja

Nieréwna powierzchnia zostata wygtadzona, dzieki czemu uzyskano uproszczong konstrukcje o linearnym pigknie, komponujaca sie z kazdego rodzaju

wnetrzem.

[ T [ ]

Dzieki szczegdlnej konfi- [

guracji uzyskano ptaska
forme i elegancki wyglad

\ \

{

Konstrukcja  dwumodutowa
przystosowana do réznych
wariantéw montazu

’ ‘ Widok zainstalowanego urzadzenia

| |

Prosta, symetryczna konstrukcja

AL

=r

Genialna konstrukcja I
zapewnla]qca nawiew |

powietrza przy podtodze |
|

Czesciowa
zabudowa

¥JJ

|

|
Podstawa z mozliwo$cig demontazu c

| |

|
|

| Zdemontowanie podstawy
| | podkresli elegancka forme

korpusu urzadzenia

RN

Zaluzje wielokierunkowego nawiewu powietrza

Trzy specjalnie wyprofilowanie zaluzje sterujg nawiewem powietrza i pozwalaja na dowolng konfiguracje komfortu, zgodnie z preferencjami.

Swobodna regulacja
strumienia powietrza

Szybkl wzrost
temperatury

Ciepfte powietrze jest 0‘\
wywiewane dofem

a nastepnie zasysane

z powrotem do

urzadzenia aby szybko

podnies$¢ temperature
wywiewanego

powietrza.

energooszczednosé

Podczas chtodzenia

*Dostepny jest réwniez nawiew w dot, jak w grzaniu.

Programator tygodniowy (wprowadzony
w odpowiedzi na zapotrzebowanie rynku)

Wspotczynniki SEER klasa A+++ (25) oraz SCOP klasa A+ (25/35/50)
osiggnieto dzieki rozwojowi skupionemu na zgodnosci z europejskimi
normami dotyczacymi produktéw zwigzanych z energia.

8,5 8.1 Il Chiodzenie

SEER I Grzanie

”:

SCoP
4,4

SCoP
4,3

SEER klasa A (5.1)

SCOP Kklasa A (3.4)

MFZ-KJ25VE

MFZ-KJ35VE MFZ-KJ50VE

R 44 2 MITSUBISHI ELECTRIC

Standardowymi funkcjami programatora tygodniowego jest nastawa cza-
su uruchomienia i zakonczenia pracy oraz regulacja temperatury. Mozli-
we jest ustawienie az 8 wzorcow dziennie.

tatwy montaz i serwisowanie

Do montazu jednostki wewnetrznej wykorzystaj nasza oryginalng ptyte
montazowa, nastgpnie ustal miejsce montazu. Proste poziomowanie za-
pobiega ewentualnemu uszkodzeniu powierzchni $ciany. Diuga instala-
cja, od 20 do 30 metréw, eliminuje obawy o odlegto$¢ montazu jednostki
zewnetrznej. Wyposazenie urzadzen w funkcje automatycznej diagnozy,
oraz tryb przywotywania rejestru, pozwala na szybkie i bezproblemowe
usuniecie usterki.



MFZ-KJ

TYP PRZYPODLOGOWY

l
\
i

& =
|
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==
MUFZ-KJ25/35VE MUFZ-KJ50VE o
Jednostka wewnetrzna MFZ-KJ25VE MFZ-KJ35VE MFZ-KJ50VE
Jednostka zewnetrzna MUFZ-KJ25VE MUFZ-KJ35VE MUFZ-KJ50VE
Czynnik chtodniczy / Zasilanie: (V/faza/Hz); zrédio R410A(*1) / 230/ 1 /50; do jednostki zewnetrzne;
Wydajnosé nominalna kW 25 35 5,0
min-max kW 0,5-3,4 0,5-3,7 1,6-5,7
Pobér mocy nominalny kW 0,540 0,940 1,410
c e EER 4,63 3,72 3,55
Wydajnos¢ obliczeniowa kW 2,5 3,5 5,0
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) kWh/rok 102 150 266
8,5 8,1 6,5
3= ErP klasa energetyczna Attt A+t A+t
Wydajnosé nominalna KW 34 4,3 6,0
min-max kW 1,2-4,6 1,2-5,5 2,2-8,2
Pobér mocy nominalny kw 0,770 1,100 1,610
CcoP 4,42 391 3,73
Grzanie temp. obliczeniowa kW 3.4 (-10°C) 3.5 (-10°C) 4,4 (-10°C)
(Sredniose- | Wydajnosé temp. punktu bi kw 3.4 (-10°C) 3.5(-10°C) 4,4 (-10°C)
zonowe) temp. graniczna KW 2.4 (-15°C) 2.9 (-15°C) 6,0 (-15°C)
Wydajnosé dodat. zrédta ciepta KW 0.0 (-10°C) 0.0 (-10°C) 0.0 (-10°C)
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) kWh/rok 1059 1110 1406
45 44 43
Scop | ErP klasa energetyczna A+ A+ A+
Mak Iny prad pracy A 94 9,4 14,0
Pobér pradu ‘ nominalny kW 0,016 0,016 0,038
Maksymalny prad pracy A 0,17 0,17 0,34
Wymiary | wys.*szer glgb. mm 600750215 600750215 600750215
Jednostk Waga kg 15 15 15
ednostka .| chiodzenie m3/min 3.9/4.9/5.9/7.1/8.2 3.9/4.9/5.9/7.1/8.2 5.6/6.7/8.0/9.3/10.6
Wewnelrzna .| Przeplyw powletrza grzanie m3/min 3.9/5.1/6.2/7.7/9.7 3.9/5.1/6.2/7.719.7 6.0/7.419.4/11.6/14.0
Poziom dzwigku chiodzenie dB(A) 20-25-30-35-39 20-25-30-35-39 27-31-35-39-44
(SPL)* grzanie dB(A) 19-25-30-35-41 19-25-30-35-41 29-35-40-45-50
Poziom dzwieku (PWL) = chiodzenie dB(A) 49 50 56
Wymiary wys.*szer.*gteb. mm 550*800*285 550*800*285 880*840*330
Waga kg 37 37 55
. chtodzenie m3/min 31,3 31,3 45,8
ot RECERUEREien | o m3/min 336 336 458
ednostia o chiodzenie dB(A) 46 47 49
zewnetrzna | Poziom dzwieku (SPL) o aB(A) = & 5
Poziom dzwieku (PWL) | chiodzenie dB(A) 59 60 63
Maksymalny prad pracy A 9.2 9,2 13,6
Wielko$¢ zabezpieczenia elektrycznego A 10 10 16
Orurowanie | Srednica ‘ ciecz/gaz mm 6.35/9.52 6.35/9.52 6.35/12,70
chiodnicze  Maks. diugo$¢/ Maks. réznica poziomow m 20/12 20/12 30/15
Rekomendowane zakresy pracy | chtodzenie °C 10 ~ +46 10 ~ +46 10 ~ +46
(zewngtrzne) | grzanie EC 15~ +24 15~ +24 15~ +24
Akcesoria o Pompka skroplin Zetflow ZF-1 Zetflow ZF-1 Zetflow ZF-1
PAR-31MAA
Indywidualne Przewodowy Programowalny PAR-UO2MEDA - Dotykowy
Prosty PAC-YT52CRA
AT-50A
Dotykowy AG-150A
Centralne PAC-YG50ECA
Sterowniki EB-50GU
GB-50ADA-J .
Sterowanie* TG2000A jednostka sterujaca
LonWorks ME-AC-LON-1
ModBus ME-AC-MBS-1-2110 S 3
KNX ME-AC-KNX-1-V2
Protokot BacNET IBOX-BAC-MBRTU-100 Standard Opcja
SMS ME-AC-SMS-32 T2W ECD426 PAR-31TMAA  PAC-YT52CRA
WiFi MAC-557IF-E

M-NET MAC-333IF-E/MAC-399IF-E . o
5 Dane wymiarowe str. 143 i 145
Sygnaty cyfrowe MAC-333IF-E Opis: zdalny ON/OFF

* Tabela przedstawia przyktadowe mozliwo$ci sterowania Mitsubishi Electric - w sprawie doboru skontaktuj si¢
z Doradca Techniczno-Handlowym
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MLZ-KA

Jednostkikasetonowe 1-stronne w typoszeregu
urzadzen serii Multi-Split zapewniaja doskonate
dopasowanie do wymiarow i wystroju wnetrza
kazdego pomieszczenia.

Montaz w zabudowie sufitu Waska konstrukcja

Montaz w zabudowie sufitu nie psuje TR Konstrukcja nowej jednostki to zaledwie 175 mm wysoko$ci. Gwarantuje
wystroju wnetrza. Montaz jednostki nad jest potrzebny fatwy montaz nawet w sytuacji, gdy niskie przestrzenie migedzy sufitowe
gtowa jest doskonatym rozwigzaniem, ograniczajg powierzchni¢ montazu. Zostaty réwniez ograniczone wyma-

gania odnosnie przestrzeni serwisowej, wprowadzajac kolejng redukcje
wymiaréw niezbednych do wykonania montazu.

gdy oswietlenie zostato zamontowane
na $rodku pomieszczenia a wyposa-
zenie jak np. potki z ksigzkami zajmuja
powierzchnie $cian.

Nastawa wydatku powietrza

w zaleznosci od wysokosci sufitu Automatyczna praca zaluzji

Dwa poziomy wyboru wydatku powietrza dostosowane do okreslonej Za pomoca pilota mozna sterowa¢ wlotem powietrza, regulujac kierunek
wysokosci sufitu. Jest to kluczowa funkcja wptywajaca na skuteczna re- nawiewu w lewo, prawo, w goére lub w dét. Ulepszona metoda sterowania
gulacje, kiedy nawiew powietrza jest zbyt staby lub za silny z powodu wylotem powietrza rozwigzuje problem przeciagow.

niedostosowania pracy do wysokosci sufitu.

Model 25 35 50
Standard 2.4m 2.4m 2.4m
Wysoki sufit 2.7m 2.7m 2.7m &

W prawo i w lewo W gére i w dét

Prosty montaz

Jednostka zostata wyposazona w elementy utatwiajace montaz i pozwalajace skroci¢ czas potrzebny na jego wykonanie. Na przyktad, wbudowana pomp-
ka skroplin (wysoko$¢ podnoszenia 500 mm), umozliwia elastyczne podtaczenie wezyka skroplin w przestrzeni miedzysufitowej. Poza tym, ten model
klimatyzatoréw eliminuje potrzebe stosowania tasm termoizolacyjnych po podtaczeniu rurek pod ostong odptywu skroplin. Uzytkownik nie musi sie juz
obawia¢ ucigzliwego kapania skroplin.

Uchwyty rurki skroplin [Przyktad montazul

tatwe
tgczenie rurek

Wbudowana pompka
skroplin umozliwia

podniesienie odptywu
na wysokosé 500 mm

Elastyczne podtgczenie odptywu Przewody

» «=pp chiodnicze

Ostona materiatem izolacyjnym
konieczna dopiero od tego miejsca

Wstepna izolacja eliminuje potrzebe
stosowania materiatu
termoizolacyjnego

Elastyczne podtaczenie odptywu utatwia wykonanie instalacji odptywu skroplin
Nowo zastosowana ostona bez izolacji, eliminuje w waskich przestrzeniach sufitowych.
koniecznos¢ izolowania rurek tasma; zwiekszono
1 2
) - =

réwniez stopien zabezpieczenia przed wyciekiem l ﬂ

skroplin.
Wpasuj jedna strone jednostki 1. Podnie$ jednostke w gére Wycentruj jednostke
2. Wpasuj drugg strone jednostki

Ostona odptywu skroplin

Prosty montaz ptyty montazowej

Odpowiednio zaprojektowana ptyta mon-
tazowa utatwia podwieszenie jednostki.
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MLZ-KA

TYP KASETONOWY 1-STRONNY

- s
Jednostka wewnetrzna MLZ-KA25VA MLZ-KA35VA MLZ-KA50VA
Jednostka zewnetrzna dla jednostek MXZ
Czynnik chtodniczy / Zasilanie: (V/faza/Hz); zrédto R410A(*1) / 230/ 1 /50; do jednostki zewnetrzne;
L. nominalna kW 25 35 4.8
Wydajnose min-max kw - - -
Pobér mocy nominalny kW - - -
EER - - -
Cl lie " " 5
Wydajnos¢ obliczeniowa kW - - -
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) kWh/rok - - -
SR ErP klasa energetyczna - - -
Wydajnosé nominalna KW 34 4,0 6,0
min-max kW - - -
Pobér mocy nominalny kW - - -
CoP - - -
Grzanie temp. obliczeniowa kW - - -
(Sredniose- | Wydajnos$é temp. punktu biwalentnego kw - - -
zonowe) temp. graniczna kw - - -
Wydajnos¢ dodat. zrédta ciepta kW - - -
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) kWh/rok - - -
scop | ErP klasa energetyczna - - -
Maksymalny prad pracy A - - -
Pobér pradu ‘ nominalny kw 0,04 0,04 0,04
Maksymalny prad pracy A 0,3 0,3 0,3
Wymiary (maskownica) | wys.*szer."gleb. mm 175*1102+360 (34*1200*414) 175*1102*360 (34*1200*414) 175*1102*360 (34*1200*414)
Jednostk Waga (maskownica) kg 15 (3,5) 15 (3,5) 15 (3,5)
ednostka | chiodzenie m3/min 7.2/8.0/8.8 7.3/8.4/9.4 8.3/9.8/11.4
wewnelrzna .| Przeplyw powletrza grzanie m3/min 7.018.219.2 778,899 8.8/10.3/11.8
Poziom dzwigku chiodzenie dB(A) 29-32-35 31-34-37 34-38-43
(SPL)* grzanie dB(A) 28-32-36 31-35-38 34-39-43
Poziom dzwieku (PWL) = chiodzenie dB(A) 52 54 60
Wymiary wys.*szer.*gteb. mm - - -
Waga kg - - -
chiodzenie m3/min - - -
Jodnostka IFECERIE grzanie m3/min = = -
Scnos) o chiodzenie dB(A) = = =
zewnetrzna | Poziom dzwieku (SPL) i aB(A) . . .
Poziom dzwieku (PWL) = chiodzenie dB(A) - - -
Maksymalny prad pracy A - - -
Wielko$¢ zabezpieczenia elektrycznego A - - -
Orurowanie | Srednica | ciecz/gaz mm - - -
chiodnicze  Maks. diugo$¢/ Maks. réznica poziomow m - - -
Rekomendowane zakresy pracy | chiodzenie °Cc - - -
(zewnetrzne) ‘ grzanie oC - - >

Akcesoria CELNEETERTETE A ER . Maskownica MLP-440W MLP-440W MLP-440W

Programowalny PAR-31MAA
Indywidualne Przewodowy PAR-U02MEDA - Dotykowy
Prosty PAC-YT52CRA
AT-50A
Dotykowy AG-150A
PAC-YG50ECA
Centraine Sterowniki EB-50GU
GB-50ADA-J . —
Sterowanie* TG2000A jednostka sterujaca | m
LonWorks ME-AC-LON-1 | =
ModBus ME-AC-MBS-1-2110 -
KNX ME-AC-KNX-1-V2 -‘| [
Protokét BacNET IBOX-BAC-MBRTU-100 Standard Opcja Opcja
SMs ME-AC-SMS-32 T2W 0A8426 PAR-31MAA PAC-YT52CRA
WiFi MAC-557IF-E
M-NET MAC-333IF-E/MAC-399IF-E m Dane wymiarowe str. 144
Sygnaly cyfrowe MAC-333IF-E Opis: zdalny ON/OFF

* Tabela przedstawia przyktadowe mozliwosci sterowania Mitsubishi Electric - w sprawie doboru skontaktuj sig¢
z Doradcg Techniczno-Handlowym
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SLZ-KA

Kompaktowe, lekkie jednostki kasetonowe z
4-stronnym wyptywem powietrza, do montazu
w przestrzeni miedzysufitowej, gwarantujg mak-
symalny komfort poprzez rownomierne rozpro-
wadzenie powietrza po catym pomieszczeniu.

Dopasowane do kasetondéw sufitowych

PN MELCloud”

Szeroko$¢ atrakcyjnych jednostek kasetonowych serii SLZ z 4-stronnym
wyptywem powietrza wynosi 570 mm. Rozmiar i ksztalt idealnie odpo-
wiada wymiarom standardowego kasetonu sufitowego 600 x 600 mm,
a lekka konstrukcja, wazaca zaledwie 17 kg, utatwia montaz.

Zwarta konstrukcja dopasowana do wymiaréw standardo-
wego modutu sufitu podwieszanego (600 x 600 mm).

o SLZ-KA35VAQ

Mniejsza o
§ 570 44yl
W poréwnaniu z
PLA-RP35BA
Uchwyt pod Rozstaw zawiesi
zawiesie
Zawiesia
l -
© o Mniejsza o
i ©
Teownik o S 235 23mm
- 5 W poréwnaniu z
=L 1 PLA-RP35BA
Panel sufitu Jednostka
570
576
‘ 600 ‘

(Jednostki: mm)

‘ s
C - SCoP
&) Eid N S

+ Wymagany witaz inspekcyjny

Zaawansowane sterowanie inwerterowe — efektywna praca bez przerw 35/50

Zastosowanie najnowszych technologii inwerterowych Mitsubishi Electric umozliwia automatyczng regulacje obciazenia urzadzen zgodnie z zapotrzebo-
waniem. Pozwala to ograniczy¢ nadmierne zuzycie energii elektrycznej, a jednostki moga by¢ zaliczane do klasy energetycznej A.

Doprowadzenie $wiezego powietrza

Specjalny otwor w korpusie jednostki pozwala na podtgczenie kanatu do-
prowadzajgcego $wieze powietrze z zewnatrz.

Wilot $wiezego powietrza
Szczegoétowy rysunek otworu wlotowego

25
0100 973.4

Otwér do wybicia

3-¢2.8 hole
Naciety otwor

118

A

o

Rurka skroplin

Modut sterujacy
Przewody chtodnicze

Powierzchnia sufitu

MULTI (Jednoczesna praca wielu jednostek)

o Objetos¢ dostarczanego powietrza
Sprez : P [Pa]
50 Przeptyw powietrza: Q [m3/min]
0.5 1.0 1.5 2.0 25 3.0 35

-100 N\
-150 N\
~200 AN

N
-250 \
300 AN

Uwaga: objeto$¢ dostarczanego powietrza nie powinna przekracza¢
20% catkowitego przeptywu powietrza aby zapobiec kondensaciji.

MULTI

Do jednej jednostki zewnetrznej mozna podiaczy¢ kilka jednostek wewnetrznych (w zaleznosci od kombinacji urzadzen, mozliwe jest podiaczenie mak-
symalnie 4 jednostek; jakkolwiek wszystkie jednostki wewnetrzne musza pracowac z tymi samymi ustawieniami).
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SLZ-KA

TYP KASETONOWY 4-STRONNY

&
|

===
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==
SUZ-KA25/35VA4 SUZ-KA50VA4
Jednostka wewnetrzna SLZ-KA25VAQ2 SLZ-KA35VAQ SLZ-KA50VAQ
Jednostka zewnetrzna SUZ-KA25VA4 SUZ-KA35VA4 SUZ-KA50VA4
Czynnik chtodniczy / Zasilanie: (V/faza/Hz); zrédto R410A(*1) / 230/ 1 /50; do jednostki zewnetrzne;
. nominalna kW 26 35 4,6
Wydainosé min-max kW 15-3.2 14-39 23-52
Pobér mocy nominalny kW 0,700 1,020 1,430
cl e EER 3,71 3,43 3,22
Wydajnos¢ obliczeniowa kW 2,6 3,5 4,6
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) kWh/rok 190 240 316
48 51 51
SR ErP klasa energetyczna B A A
Wydajnosé nominalna KW 3,2 4,0 50
min-max kW 1,3-45 1,7-50 1,7-65
Pobér mocy nominalny kw 0,850 1,090 1,550
CoP 3,76 3,67 3,23
Wydajnos¢ obliczeniowa kW 2,2 2,6 3,6
grzeadnriieose- temp. obliczeniowa kw 2,0 (-10°C) 2,3 (-10°C) 3,2 (-10°C)
zonowe) Wydajnos¢ temp. punktu biwalentnego kW 2,0 (-7°C) 2,3 (-7°C) 3,2 (-7°C)
temp. graniczna KW 2,0 (-10°C) 2,3 (-10°C) 3,2 (-10°C)
Wydajno$¢ dodat. zrédta ciepta kW 0,2 0,3 0,4
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) kWh/rok 789 932 1325
39 39 3.8
scop \ ErP klasa energetyczna A A A
Mak Iny prad pracy A 74 82 12,7
Pobér pradu ‘ nominalny kw 0,085 0,085 0,085
Maksymalny prad pracy A 0,4 0,4 0,7
Wymiary (maskownica) ‘ wys.*szer.*gleb. mm 235*570*570 (20*650*650) 235*570*570 (20*650*650) 235*570*570 (20*650*650)
Jwee?/?r?es:rkzana Waga (maskownica) kg 17 3) 17 3) 17 (3)
Przeptyw powietrza* chtodzenie m3/min 8/9/11 8/9/11 8/9/11
Poziom dzwigku (SPL)* | chlodzenie dB(A) 29-33-38 29-33-38 30-34-39
Poziom dzwieku (PWL) | chiodzenie dB(A) 57 57 58
Wymiary wys.*szer.*gleb. mm 550*800*285 550*800*285 880*840*330
Waga kg 30 35 54
) chiodzenie m3/min 32,6 36,3 446
dnosta R m3/min 347 348 446
ecnos! . chiodzenie dB(A) 47 49 52
zewnetrzna | Poziom dzwigku (SPL) S dB(A) 48 50 52
Poziom dzwigku (PWL) | chlodzenie dB(A) 58 62 65
Maksymalny prad pracy A 7,0 8,2 12,0
Wielko$¢ zabezpieczenia elektrycznego A 10 10 20
Orurowanie | Srednica \ ciecz/gaz mm 6.35/9.52 6.35/9.52 6.35/12.7
chiodnicze  Maks. diugos¢/ Maks. réznica poziomow m 20/12 20/12 30/30
Rekomendowane zakresy pracy \ chtodzenie °C -15 ~ +46 -15 ~ +46 -15 ~ +46
(zewnetrzne) | grzanie °C -15 ~ +24 -15~+24 -15~+24
Maskownica SLP-2ALW SLP-2ALW SLP-2ALW
PAR-31MAA
Indywidualne Przewodowy Programowalny PAR-UO2MEDA - Dotykowy
Prosty PAC-YT52CRA
AT-50A
Dotykowy AG-150A
Centralne PAC-YG50ECA
Sterowniki EB-50GU
GB-50ADA-J
TG2000A jednostka sterujaca
o ——— LonWorks ME-AC-LON-1
ModBus ME-AC-MBS-1-2110
KNX ME-AC-KNX-1-V2 g
Protokot BacNET Serwer BacNET | #
SMS ME-AC-SMS-32 =8
WiFi MAC-557IF-E ‘
Praca - 12V DC; Alarm - 12 VDC ' E17 140426 PAR-31MAA PAC-YT52CRA
Sygnaty cyfrowe PAC-SE55RA - Opis: zdalny ON/OFF;
blokada pilota m Dane wymiarowe str. 144 i 146
MAC-333IF-E Opis: zdalny ON/OFF

* Tabela przedstawia przyktadowe mozliwosci sterowania Mitsubishi Electric - w sprawie doboru skontaktuj sie
z Doradca Techniczno-Handlowym
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SEZ-KD

Zwarty typ jednostki umozliwia jej zgrabne wpa-
sowanie pod obnizonym sufitem, a tym samym
ekonomiczne wykorzystanie miejsca montazu.

System zabudowy w waskiej przestrzeni

Model kanatowy umozliwia montaz w przestrzeni migedzysufitowej, gdzie
tylko kratki wlotu i wylotu sg widoczne na jego powierzchni. Pomaga to
w znacznym stopniu zachowac¢ oryginalny wystréj pomieszczenia. Wy-
miary jednostki ulegly zmniejszeniu w poréwnaniu z poprzednim mode-
lem (SEZ-KA), co wplyneto na redukcje przestrzeni montazowej oraz
utatwienie zabudowy w suficie w budynkach, gdzie dominowata zasada
odkrytego montazu jednostek nieprzeznaczonych do zabudowy.

‘ u? SEER SCoP
&8

Klasa energetyczna A 35550 35/60

® WIlot powietrza
® Wylot powietrza
I © Wiaz inspekeyjny

o
@-e o : ij © Powierzchnia sufitu
— ZMF ® Kréciec elastyczny
K

2 g ©/ ® Filtr powietrza
® ® © Kratka wlotu powietrza

[Ely

Cicha praca

Zastosowanie najnowoczesniejszych rozwigzan w technologii inwertero-
wej pozwolito osiagna¢ klase A efektywnosci energetycznej wszystkich
modeli w typoszeregu.

Wiekszy wybor predkosci
wentylatora i poziomu sprezu

Wyposazenie wentylatora w silnik pradu statego umozliwia wybér trzech
predkosci wentylatora (Low-Mid-High) oraz czterech pozioméw sprezu
(5-15-35-50Pa) zgodnie z wymogami réznych zastosowan.

SEZ-KD25-71VAQ 5/15/35/50 Pa

Dla wszystkich modeli dostepne sg 4 nastawy montazowe

Mozliwos¢ zastosowania pompki skroplin (opcja)

Pompka skroplin (PAC-KE07DM-E) zostata dodana do typoszeregu urza-
dzen jako cze$¢ opcjonalna. Zastosowanie tej pompki umozliwia montaz
wezyka o dtugosci do 550 mm.

Sprezarka rotacyjna z silnikiem
reluktancyjnym pradu statego

Silnik reluktancyjny pradu statego posiada wirnik wyposazony w silne
magnesy neodymowe. Moment magnetyczny wytwarzany przez magne-
sy neodymowe oraz moment reluktancyjny, wptywajg na zwiekszenie
wydajnosci pracy.

Sprezarka
z silnikiem pradu
statego (wirnik)

Magnesy
neodymowe

Moment magnetyczny
+
Moment reluktancyjny
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Poziom dzwigku pracy jednostek wewnetrznych zostat zredukowany do
zaledwie 22 dB zapewniajac komfortowe warunki w pomieszczeniu.

e Poziom dzwieku

Whnetrze cichego Dolny limit
samochodu Cichy slyszalnego
WD VL) R=oiclie Whetrze bibiioteki szept i
metra (40km/h) (bardzo cicho)
80dB 60dB 40dB

Tyko 2.2dB

(dla modelu SEZ-KD25)

Rozszerzenie dolnego zakresu cisnienia statycznego umozli-
wia cicha prace dzieki dostosowaniu optymalnego sprezu.

SPL (model z wentylatorem
niskoobrotowym)

SEZ-KA SEZ-KD
Zewnesttraz?fc;:rl]semenle 30Pa 15Pa
85 30dB 23dB
50 31dB 29dB
60 32dB 29dB
71 33dB 29dB

Auto Restart

Funkcja szczegdlnie uzyteczna w czasie przerwy w dostawie pradu. Po
przywréceniu zasilania, jednostka automatycznie powréci do pracy.

Automatyczny restart

Automatyczna zmiana trybu pracy

Klimatyzator automatycznie przetacza tryb pracy miedzy chtodzeniem
i grzaniem w celu utrzymania zadanej temperatury.



SEZ-KD

TYP KANALOWY

‘ ' S 13 ‘
- —— T A

o =

SUZ-KA25/35VA4 SUZ-KA50/60/71VA4

SEZ-KD25VAQ SEZ-KD35VAQ SEZ-KD50VAQ SEZ-KD60VAQ SEZ-KD71VAQ
SUZ-KA25VA4 SUZ-KA35VA4 SUZ-KA50VA4 SUZ-KA60VA4 SUZ-KA71VA4

Jednostka wewnetrzna
Jednostka zewnetrzna

Czynnik chiodniczy / Zasilanie: (V/faza/Hz); zrédto R410A(*1) /230 / 1 /50; do jednostki zewnetrznej
L nominalna kW 25 a8 51 5,6 71
Wydainosé min-max kW 15-32 14-39 23-56 23-63 28-83
Pobér mocy nominalny kW 0,730 1,010 1,580 1,740 2,210
cl e EER 3,42 3,47 3,23 3,22 3,21
Wydajno$¢ obliczeniowa kW 2,5 B15) 51 5,6 71
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) kWh/rok 168 219 313 376 477
52 56 57 52 52
=R ErP klasa energetyczna A A+ A+ A A
Wydajnoss nominalna kW 2,9 4,2 6,4 7.4 8,1
min-max kW 1,3-45 1,7-50 17-72 25-80 2,6-10,4
Pobér mocy nominalny kW 0,803 1,130 1,800 2,200 2,268
CcorP 3,61 3,72 3,56 3,36 3,57
Wydajno$¢ obliczeniowa kW 2,2 2,8 4,6 55 6,0
grzeadrxieose temp. obliczeniowa KW 1,9 (-10°C) 2,5 (-10°C) 4,1 (-10°C) 4,8 (-10°C) 5,3 (-10°C)
zonowe) Wydajnos$¢ temp. punktu biwalentnego kW 1,9 (-7°C) 2,5 (-7°C) 4,1 (-7°C) 4,8 (-7°C) 5,3 (-7°C)
temp. graniczna KW 1,9 (-10°C) 2,5 (-10°C) 4,1(-10°C) 4,8 (-10°C) 5,3 (-10°C)
Wydajno$¢ dodat. zrodta ciepta kW 0,3 0,3 0,5 0,7 0,7
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) kWh/rok 808 979 1653 1878 2202
3.8 4,0 3.9 41 3,8
scop | ErP Klasa na A A+ A A+ A
Maksymalny prad pracy A 74 8,7 12,7 14,7 17,0
Pobdr pradu ‘ nominalny kw 0,040 0,050 0,070 0,070 0,100
Maksymalny prad pracy A 0,4 0,5 0,7 0,7 0,9
Wymiary ‘ wys.*szer.*gleb. mm 200%790*700 200*990*700 200*990*700 200%1190*700 200*1190*700
Jednostka | Waga kg 18 21 23 27 27
wewnetrzna | Przeptyw powietrza* \ chtodzenie m3/min 6/7/9 7/9/11 10/13/15 12/15/18 12/16/20
Sprez Pa 5/15/35/50 5/15/35/50 5/15/35/50 5/15/35/50 5/15/35/50
Poziom dzwieku (SPL)* | chlodzenie dB(A) 22-25-29 23-28-33 29-33-36 29-33-37 29-34-39
Poziom dzwieku (PWL) | chiodzenie dB(A) 50 53 57 58 60
Wymiary wys.*szer.*gleb. mm 550*800*285 550*800*285 880*840*330 880*840*330 880*840*330
Waga kg 30 35 54 50 53
P e chiodzenie m3/min 32,6 36,3 446 40,9 50,1
e moe s s a2 s
. - chtodzenie
AT | e e ) grzanie dB(A) 48 50 52 55 55
Poziom dzwieku (PWL) | chiodzenie dB(A) 58 62 65 65 69
Maksymalny prad pracy A 7,0 8,2 12,0 14,0 16,1
Wielko$¢ zabezpieczenia elektrycznego A 10 10 20 20 20
Orurowanie | Srednica | cieczigaz mm 6.35/9.52 6.35/9.52 6.35/12.7 6.35/15.88 9.52/15.88
chiodnicze Maks. diugo$¢/ Maks. réznica pozioméw m 20/12 20/12 30/30 30/30 30/30
Rekomendowane zakresy pracy | chiodzenie °C 15 ~ +46 15 ~ +46 15 ~ +46 -15 ~ +46 -15 ~ +46
(zewnetrzne) | grzanie °C 15~ +24 15~ +24 15~ +24 15~ +24 15~ +24

Jednostka
wewnetrzna

Akcesoria Pompka skroplin PAC-KE07DM-E PAC-KEO7DM-E PAC-KE07DM-E PAC-KEO7DM-E PAC-KEO7DM-E

PAR-31MAA
Przewodowy Programowalny PAR-UO2MEDA - Dotykowy
Indywidualne Prosty PAC-YT52CRA
Bezprzewodowy Nadajnik PAR-SL97A-E
Odbiornik PAR-SA9CA-E
AT-50A
Dotykowy AG-150A
PAC-YG50ECA
Centraine Sterowniki EB-50GU
GB-50ADA-J
Sterowanie* TG2000A jednostka sterujaca
LonWorks ME-AC-LON-1
ModBus ME-AC-MBS-1-2110
KNX ME-AC-KNX-1-V2
Protokot BacNET Serwer BacNET |
SMS ME-AC-SMS-32
WiFi MAC-557IF-E | BReE
M-NET MAC-333IF-E/MAC-399IF-E N . ST
PAC-SA88HA Opis: ON/OFF, impuls 20 mA; Opcla OpC]a OpC]a
Praca - 12V DC; Alarm - 12 VDC PAR-SL97A-E + PAR-SA9CA-E  PAR-31MAA  PAC-YT52CRA
Sygnaty cyfrowe PAC-SES55RA - Opis: zdalny ON/OFF;
blokada pilota m Dane wymiarowe str. 145 i 146
MAC-333IF-E Opis: zdalny ON/OFF

* Tabela przedstawia przyktadowe mozliwosci sterowania Mitsubishi Electric - w sprawie doboru skontaktuj sie
z Doradcg Techniczno-Handlowym
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R. SLIM

URZADZENIA KLIMATYZACYJNE




KROK 1 WYBIERZ MODEL JEDNOSTKI WEWNETRZNEJ

URZADZENIA
KASETONOWE 4-STRONNE

PLA-(Z)RP PKA-RP

=’ SEER SCOP C U SEER SCoP
LS EIEE - EIEE
100 60/71/100 50-100
URZADZENIA URZADZENIA
PODSTROPOWE PODSTROPOWE KUCHENNE

PCA-RP-KAQ PCA-RP-HAQ PSA-RP

URZADZENIA SCIENNE

URZADZENIA STOJACE

=’ SEER SCOP C u? SEER SCoP

35/60/71/100 35-71

URZADZENIA KANALOWE

PEAD-RP PEA-RP

o SEER SCOP
&) G IR IR

35/60/71/100  35/50/60/100

STANDARD INVERTER

L | |§ = .
= ® @ @ m©

PUHZ-ZRP35/50 PUHZ-ZRP60/71  PUHZ-ZRP100/125/140 PUHZ-RP200/250 SUZ-KA35 SUZ-KA50/60/71 PUHZ-P100  PUHZ-P125/140/200/250

WYBIERZ KOMBINACJE UKLADU

UKEAD POJEDYNCZY SYSTEM MULTI SYMULTANICZNY

UKLAD PODWOJINY
(2 JEDN.WEW | 1 JEDN. ZEWN.)

UKLAD POTROJNY UKLAD POCZWORNY
(3 JEDN.WEW | 1 JEDN. ZEWN.) (4 JEDN.WEW | 1 JEDN. ZEWN.)




PUHZ-ZRP

Seria Power Inverter osiggneta wyzszy poziom
oszczednosci energii dzieki wykorzystaniu no-
wej konstrukcji jednostek. Agregaty cechuje
m.in. wyrzut powietrza z boku korpusu, maksy-
malna diugosc instalacji 120m, technologia po-
nownego wykorzystania przewoddw istniejgcej
instalaciji.

Irlv’i%ﬁ‘“r |

Wysoki poziom energooszczednosci

Zastosowanie najnowszych technologii zwiekszajacych efektywnosé Klasa energetyczna (chtodzenie / grzanie)
energetyczna, opartyf:h gléwnie na technologii invertertera pradu state- Jednostka / indeks ‘ ‘ 35 ‘ 50 60 ‘ - ‘ 100
go, pozwolito uzyska¢ wysoki poziom energooszczednosci. Pofaczenie
ielu energooszczednych technologii pozwolito uzyska¢ klasy energe- Kasetonowe 4-stronne _ PLAZRP | A+ /Avs |Avt/Avy Avr]Av | Avt/As | Aos ] Ave
wielu energ gdnych t gl pozwollio uzy Y 9 Kasetonowe 4-stronne | PLA-RP | A++/A+ | A+/A+ | A+/A | At+/A+ | A+t/A+
tycznej A++ dla poszczegdlnych kombinacji jednostek wewnetrznych, Scienne PKA AHIA | AJA+ | A AR | ARFIAF | A /A+
zaréwno dla chtodzenia jak i grzania. Podstropowe PCA | A++/A+ | A+/A+ | A++/A+ | A++/Ar | A+/A
Podstropowe kuchenne | PCA_HAQ A+/A
Kanalowe PEAD | A+/A+ | A+/A+ | Ar/A+ | A+/A | A+/A+
Stojace PSA A++/A+ | A+/A+

ZAAWANSOWANE TECHNOLOGIE OSZCZEDZANIA ENERGII

Wysokowydajny wentylator jednostki zewnetrznej i nowa siatka ostaniajaca

Nowy ksztatt wentylatora jednostki zewnetrznej i siatka ostaniajgca zwigkszajg wydajnos¢ nadmuchu oraz usprawniajg wymiane
ciepta, jednoczesnie utrzymujac poziom generowanego dzwieku na niezmienionym poziomie.

Zwigkszony otwér pod wentylator <ZRP100-250> Zmieniony ksztatt siatki <ZRP60-250> Wygiete topatki <ZRP100-250>

Srednica otworu pod wentylator w jednostce zewnetrznej Zmieniony ksztatt siatki ostaniajacej wylot powietrza Zastosowanie nowego wentylatora poprawito
zostata zwigkszona z 490 do 550 mm. Sita nawiewu wzrosta pozwolit zredukowac¢ straty ci$nienia. Wptyneto to na charakterystyki nawiewu a ksztatt tylnej krawedzi
przy utrzymaniu dotychczasowych obrotéw wentylatora. poprawe skutecznosci wymiany ciepta. topatki ogranicza zawirowania powietrza, zwigk-

szajac efektywnos$¢ pracy wentylatora.

r

Srednica otworu
zwigkszona z 490
na 550 cm

Tylna krawedz fopatki

Wysokowydajny wymiennik ciepta

Duze zageszczenie zeber i zwiekszona powierzchnia wptywaja na poprawienie skutecznosci wymiany ciepta.

Gesto ozebrowany wymiennik <ZRP100-250>
Srednice rurek wymiennika dla modeli ZRP100-140
zmniejszono z 9.52mm na @7.94mm — rozmiar sto-
sowany w modelach RP200-250, zwigkszajgc tym ge-
stos¢ strumienia ciepta na wymienniku.

Zwiekszona powierzchnia wymiany ciepta <ZRP100-250>
Zwigkszone rozmiary poziomej ptaszczyzny wymiennika, wptywajg na zwigk-
szenie powierzchni wymiany ciepta.

{ Zwiekszona powierzchnia wymiennika }

2 rzedy, 52 rury pionowe n fata) M "
s
2 rzedy, 64 rury pionowe }
(ZRP100-140) Wymiennik ciepta Wymiennik ciepta
d U 7 |0

Dodatkowy wymiennik HIC  <ZRP140>

Zastosowanie uktadu HIC ma na celu poprawe wydajnosci pracy w trybie

Prac;lw trybie chlodzenﬁ)ﬁ Sprezarka chiodzenia. Ciekly czynnik chiodniczy przeplywa obejsciem, ulega przemianie
w stan gazu i ponownie wtryskiwany jest do obiegu w celu zwigkszenia
catkowitego cisnienia czynnika przekazywanego do sprezarki, redukujac tym
Zbiornik Wymiennik samym jej obcigzenie i zwigkszajac wydajnosé.
‘Wymiennik ciektego™~ jednostki
jednostki  E Al czynnika Zzewnetrznej z uktadem HIC
wewngtrznej LEve - LEVA bez uktadu HIC
[ 3 Wzrost ci$nienia czynnika napty-

H-®—1 wajacego do sprezarki wplywa
zmniejszenie obcigzenia sprezarki.

Wymiennik HIC
Wymiennik HIC ymiennt LEVC
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Podwadjna sprezarka rotacyjna  (puHz-zrRP35/50/60/71)

Sprezarka typu Scroll
na prad staty

(PUHZ-ZRP100/125/140)

Mocne i wysokowydajne sprezarki rotacyjne, wykorzystujace technologie
Mitsubishi Electric, osiggaja wiodaca efektywnosé energetyczng wedtug
nowej klasyfikacji sezonowej sprawnos$ci energetycznej. Znaczna reduk-
cja rocznego zuzycia energii w poréwnaniu z urzagdzeniami konwencjo-
nalnymi mozliwa jest dzigki zastosowaniu oryginalnych technologii Mit-
subishi Electric: ,silniki Poki-Poki”, ,metoda uszczelniania termicznego”,
,podzielna ptyta sprezarki” oraz ,ptaska rurka doprowadzajaca”.

Jednostki zewnetrzne z bocznym wylotem powietrza

Nowo zaprojektowana sprezarka typu Scroll na prad staty osiaga wyz-
szg wydajnosc¢ przy czgsciowym obcigzeniu, co stanowi wiekszg czes$é
czasu pracy, zarowno w trybie chfodzenia jak i grzania. Asymetryczny
ksztatt spirali przyczynia si¢ do wyzszych wartosci SEER i SCOP oraz
znacznie redukuje roczne zuzycie energii. Sprawnos¢ sprezania zosta-
ta réwniez ulepszona dzigki zoptymalizowaniu i redukgji strat ci$nienia
czynnika chtodniczego.

Tryb nocny

Modele we wszystkich wydajnosciach zostaty ujednolicone i posiadaja
wylot powietrza umieszczony w bocznej Sciance jednostki. Nawet dla
instalacji wymagajacych zastosowania urzadzen o duzej wydajnosci,
niewielkie nézki jednostek pozwalajg na montaz w dowolnym miejscu.

{ &
]
: ) I
=
PUHZ-ZRP35/50 PUHZ-ZRP60/71 PUHZ-(Z)RP100/125/140/200/250

Dtuga instalacja chtodnicza

Predkos$¢ wentylatora w trybie chfodzenia jest automatycznie redukowa-
na wraz ze spadkiem temperatury zewnetrznej, gwarantujgc tym samym
cichg prace. Hatas pracy zostat zredukowany o 3dB, o potowe ciszej od
dzwieku pracy dzienne;j.

Redukcja hatasu “Tryb nocny”
Model ZR'_M 40 o okoto 1/2 styszalnego dzwieku jeszcze bardziej
(chtodzenie) (w poréwnaniu z praca redukuje dzwiek

w dzien)

Dzien .

5 Od B EdduBkcja

Noc
47d8

Zasilanie 3-fazowe
Power-supply Inverter

((Z)RP100-250YHA)

Dopetnienie instalacji czynnikiem umozliwia jej wydtuzenie do 120 m
(RP200/250), co znacznie utatwia wykonanie montazu.

Maksymalna diugos¢

Maksymalna réznica

instalacji poziomow
PUHZ-ZRP35/50 50 m 30m
PUHZ-ZRP60/71 50 m 30m
PUHZ-ZRP100/125/140 75m 30m
PUHZ-RP200/250 120 m 30m

Jezeli dlugos¢ instalacji przekracza 80 m, wymagane jest osobne zasilanie dla jednostek wewnetrznych i ze-
wnetrznych. (Dla jednostek wewnetrznych nie wyposazonych w listwe zaciskowa dostepny jest opcjonalne
dodatkowe ztgcze zasilania.)

Technologia ponownego wykorzystania rur, bez koniecznosci ich czyszczenia

Predko$¢ wentylatora w trybie chtodzenia jest automatycznie redukowa-
na wraz ze spadkiem temperatury zewnetrznej, gwarantujgc tym samym
cichg prace. Hatas pracy zostat zredukowany o 3dB, o potowe ciszej od
dzwieku pracy dziennej.

Mozliwo$¢ ponownego wykorzystania istniejacych przewodoéw chtodniczych, redukuje ilos¢ odpaddw i skraca czas wymiany. W przypadku modernizacji
systemu nie ma potrzeby czyszczenia rur. Pozostatosci chlorkéw tworzace osad w istniejacych rurach stanowig powazny problem dla uktadu chtodni-
czego. Rezultatem zastosowania ré6znorodnych technologii Mitsubishi Electric jest wprowadzenie mozliwosci ponownego wykorzystania przewodow

istniejacych instalaciji.

Dlaczego ponowne wykorzystanie przewodoéw istniejacej instalacji nie jest dozwolone?

m W czasie modernizacji instalacji

Problem 1 Problem 2

Przeptywajacy czynnik R22 sprzyja osadzaniu si¢ pozostatosci chlorkéw w istniejacych rurach.
Pozostawienie instalacji w takim stanie przyczyni sie do starzenia oleju chtodniczego.

Oryginalne technologie Mitsubishi Electric

Srodki zapobiegawcze dla problemu 1

Technologia 1
Olej HAB (alkilobenzen)

Poprzedni czynnik R22 Wysoka temperatura pracy

Nowy czynnik R410A

Srodki zapobiegawcze dla problemu 2

Pozostatosci chlorkéw elementow sprezarki wzrasta

oleju.

Pozostatosci chlorkéw oraz wysoka
+ Temperatura ruchomych -p temperatura generowana podczas
pracy przyczyniajq sig do starzenia

Technologia 2
Redukcja tarcia (ruchomych elementéw sprezarki)

9

Koniecznos¢ czyszczenia rur dla modeli niekompatybilnych z ta technologia.

$

Mozliwos¢ wykorzystania istniejacych rur bez czyszczenia.

Technologia 1

Urzadzenie filtrujace

Nasze oryginalne, wysokiej jakosci urzadzenie filtrujgce o nazwie ,szeroki
filtr” zostato zastosowane na wlocie czynnika i w rurze wylotowej. ,Szeroki
filtr” wytapuje drobinki zelaza dzigki czemu mozliwe jest ponowne wykorzy-
stanie rur bez koniecznosci ich czyszczenia. Ponadto, zastosowanie
ulepszonego metalu do produkgciji fozysk w naszych nowych sprezarkach
typu scroll, podnosi wytrzymato$¢ urzadzen.

Szeroki filtr

Technologia 2

Redukcja tarcia

Tarcie zachodzace wewnatrz sprezarki zostaje
zredukowane dzigki zastosowaniu oryginalnej technolo-
gii Mitsubishi Electric, zwanej ,metodg uszczelniania
termicznego” lub ostony topatek sprezarki typu scroll,
skutkujac spadkiem temperatury, ktéra powodowata
starzenie oleju chtodniczego.

Srodki ostroznosci przy uzywaniu istniejacych rur

« W przypadku usuwania starego klimatyzatora nalezy pamieta¢ o odessaniu czynnika z uktadu oraz odzyskaniu oleju chtodniczego.

« Sprawdz czy $rednice i grubosci rur sa zgodne ze specyfikacjami Mitsubishi Electric.
« Sprawdz czy kielichy na rurach nadajg si¢ do wykonania potaczen dla instalacji na R410A.
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PUHZ-P/SUZ-KA

Typoszereg jednostek zewnetrznych okresla-
nych jako ,standardowy inverter” to urzgdzenia
oferujgce podstawowe osiagi, zwarta i lekka
konstrukcje przy zastosowaniu ptynnej regulacii SUZ-KA
wydajnosci.

Wysoki poziom energooszczednosci

Zastosowanie najnowszych technologii zwiekszajacych efektywno$¢ energetyczna, opartych gtéwnie na technologii invertertera pradu statego, po-
zwolito uzyska¢ wysoki poziom energooszczgdnosci. Potgczenie wielu energooszczednych technologii umozliwito uzyskanie klasy energetycznej A,
zaréwno dla chtodzenia jak i grzania.

I Chtodzenie
SEER SEER SEER SEER SEER M Grzanie
6,0 6,0 6,0 58 52
scoe scop SCOP scop scop
4,2 38
L SEER klasa A (5.1)
SCOP klasa A (3.4)
SUZ-KA35 SUZ-KA50 SUZ-KA60 SUZ-KA71 PUHZ-P100

Dane podane dla zestawienia z jednostkami kasetonowymi SLZ, PLA-RP.

Poziomy wylot powietrza jednostek zewnetrznych

Zunifikowany, poziomy wyptyw powietrza dla wszystkich jednostek zewnetrznych, zaréwno dla agregatéw o indeksie wydajnosci P25 jak P250. Jed-
nostki o duzej wydajnosci majg w takim wypadku matg powierzchnig montazu, umozliwiajac instalacje praktycznie wszedzie.

. @ =
@ 0 |@
‘ | =0

SUZ-KA35 SUZ-KA50/60/71 PUHZ-P100 PUHZ-P125/140
Dla utatwienia montazu Prostszy montaz dzieki zwartej i lekkiej konstrukgji
Dtugos¢ instalacji nawet do 70 m, réznica pozioméw do 30 m. Wysokos$¢ jednostki zewnetrznej PUHZ-P100 to zaledwie 943 mm przy
[TE—————s = : masie 75 kg. Osiagnieto znaczng redukcje masy o 46 kg w poréwnaniu
Indeks przewodow Maksymalna réznica pozioméw z modelem Power Inverter (PUHZ-ZRP100). Ciezar z jakim trzeba sie
P25/35 12m 20m zmagac¢ podczas montazu / transportu zostat ograniczony dzieki zwartej
P50/60/71 30m 30m konstrukgji i niewielkiej masie jednostki.
P 100/ 125/ 140 50 m 30m
P 200 / 250 70m 30m
Power Inverter Standard Inverter @

(PUHZ-ZRP100) (PUHZ-P100)

395mm!
} | = .—é_
&

ciide - — y -
330mm = 330mm S/\M

950mm

Mozliwos¢ podigczenia przewodow z 4 stron

Przewody chtodnicze mozna podtaczy¢ z przodu, tytu, od spodu lub
z prawej strony urzadzenia. Podzielenie panelu ostaniajacego przewo-
dy na dwie czesci utatwia wykonywanie prac przy taczeniu rurek przy
jednostce.

1338mm

943mm

Nizszy o Lzejszy o

395mm 41 kg
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Duzy typoszereg jednostek zewnetrznych

Dwanascie jednostek zewnetrznych o wydajnosci nominalnej od 3,6 do 22.0 kW w potaczeniu z osmioma typami jednostek wewnetrznych pozwala na
stworzenie uktadu spetniajgcego wymagania réznorodnych zastosowan. W przypadku jednostek zewnetrznych PUHZ-P mozliwe jest stworzenie ukia-
doéw pojedynczych (1 jedn. Wew. / 1 jedn. Zewn.) lub uktadéw multi z maksymalnie 4-ema jednostkami wewnetrznymi w uktadzie.

Cicha jednostka zewnetrzna

Cicha praca jednostki zewnetrznej P100 dzieki obnizeniu poziomu
dzwieku do 50 dB (chtodzenie). Kolejng redukcje hatasu o 3 dB mozna
osiggna¢ uruchamiajac jednostke w trybie cichej pracy.

Zmniejszenie
styszalnego dzwieku
0 okoto potowe
(poréwnanie z praca
w dziei)

Dzien 1

50dB

Wigksza redukcja hatasu
dzieki sterowaniu cicha praca!

Noc
4748

Model P100 (chtodzenie)

dB
redukcja

Konstrukcja przyjazna srodowisku Ptytka sterujaca jednostki zewnetrznej

Zastosowano nowy czynnik chtodniczy R410A z zerowym wskaznikiem
ODP (potencjat niszczenia warstwy ozonowej). Sprawny odzysk czynni-
ka w przypadku przenoszenia lub wymiany urzadzenia, realizowany
jest po wcisnieciu przycisku uruchamiajgcego odsysanie czynnika.

Wystarczy weisngé przycisk
aby automatycznie

~ uruchomic / zatrzymac

= operacje odsysania
czynnika. Operacja ta
zostanie ukonczona tylko
poprzez zamknigcie zaworu.

* Zdjecie plytki modeiu P100.

Przefacznik odsysania

Grzanie przy temperaturze -15°C na zewnatrz

Zastosowanie technologii ptynnej regulacji wydajnosci grzewczej daje wymierne korzys$ci ekonomiczne ze wzgledu na dostosowanie wydajnosci grzew-
czej do zapotrzebowania.

Na przewazajacej powierzchni Polski temperatury w zakresie -15°C do +15°C wystepujg przez 98% okresu grzewczego, a srednioroczna temperatura
w okresie zimowym waha sie w okolicach 0°C.

llo$¢ godzin wystepowania danej temperatury zewnetrznej na obszarze chtfodnym (zgodnie z dyrektywa UE)

600

500

400

300

200

100

Czas wystepowania (godz.)

-25 -22 -21 -20 -19 -18 -17 -16 -15 14 13 -12-11-10 9 -8 -7 6 5 -4 -3 2 -1 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15

Temperatura (°C)
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PLA-(Z)RP

Jednostki ,deluxe”, oferujgce dodatkowa ener-
gooszczednosc w poréownaniu do standardo-
wych urzadzen. Zastosowanie szerokiego wy-
lotu powietrza oraz czujnika ,i-see”, usprawnia
sterowanie rozprowadzanym powietrzem, osig-
gajac najwyzszy poziom komfortu w pomiesz-
czeniach.

MELCloud”

Typoszereg luksusowych jednostek kasetonowych 4-stronnym wylotem powietrza

Dla Klientéw poszukujacych bardziej energooszczednych urzadzen, Mitsubishi Electric oferuje typoszereg urzadzen ,deluxe”. modele PLA-ZRP
35-140BA. Urzadzenia serii PLA-ZRP réznig sig od standardowych jednostek PLA-RP wysokimi wspotczynnikami efektywnos$ci energetycznej, gwarantujac
dodatkowa oszczednos$¢ energii i znacznie wptywajac na redukcje kosztéw eksploatacii.

B Kluczowe technologie dla wyzszej efektywnosci
energetycznej

Nowa konstrukcja wymiennika ciepta

Zmieniony rozmiar i rozstaw lamel wymiennika ciepta

PLA-ZRP35BA | PLA-ZRP50BA | PLA-ZRP60BA | PLA-ZRP71BA | PLA-ZRP100BA | PLA-ZRP125BA| PLA-ZRP140BA

O &6 ¢ 6 &6 o o i

PLA-RP35BA | PLA-RPS0BA | PLA-RP6OBA | PLA-RPT1BA | PLA-RP100BA | PLA-RP125BA | PLA-RP140BA2 Zastosowano wysokowydajne rowkowane rurki, zwigkszajace
powierzchnie wymiany ciepta.

A Urzadzenie kasetonowe Deluxe A L i
o

/?\ PLA-ZRP BA d? PLA-RP BA

Power Inverter 3 Standard Inverter Power Inverter Standard Inverter

- B 0@ e B0 e ®

- =
PUHZ-ZRP35/50 PUHZ-ZRP60/71 PUHZ-ZRP100/125/140 PUHZ-P100  PUHZ-P125/140/200/250 PUHZ-ZRP35/50 PUHZ-ZRP60/71 PUHZ-ZRP100/125/140 SUZ-KA35 SUZ-KA50/60/71 PUHZ-P100  PUHZ-P125/140/
PUHZ-RP200/250 PUHZ-RP200/250 200/250

SEER scop
18]
100

Urzadzenia kasetonowe w potaczeniu z agregatami serii Power Inverter (PUHZ-ZRP) osiagajg wysokie parametry wedtug klasyfikacji energooszczed-
nosci, przyczyniajac sie do obnizenia zuzycia energii w biurach i wielu innych obiektach.

Wysoka efektywnos¢ energetyczna

Il Chtodzenie
SEER SEER SEER SEER SEER SEER SEER I Grzanie
6,8 6,4 6,1 6,7 6,5 6,0

SEER klasa A (5.1)

SCOP klasa A (3.4)

PLA-ZRP 35BA PLA-ZRP 50BA PLA-ZRP 60BA PLA-ZRP 71BA PLA-ZRP 100BA PLA-ZRP 125BA PLA-ZRP 140BA
PUHZ-ZRP35VKA PUHZ-ZRP50VKA PUHZ-ZRP60VHA PUHZ-ZRP71VHA  PUHZ-ZRP100VKA  PUHZ-ZRP125VKA  PUHZ-ZRP140VKA

Zmniejszenie poboru mocy

Dzieki nowym jednostkom kasetonowym Deluxe w potaczeniu z technologia Power Inverter zostata znacznie poprawiona efektywno$é energetyczna urza-
dzen. Dzieki temu roczne zuzycie energii elektrycznej dla chtodzenia i ogrzewania jest znacznie nizsze w poréwnaniu ze standardowymi kasetami.

18% | 18%

3500 o 30% It ) )
M Standard 3000 25% 26% oszgzsd{:’o' Hoszcze'dnoscllﬁﬁﬂi [l Standard
M Deluxe 2500 Nosci i \l M Deluxe
d 2117

[ |
0 100V 100Y 35 50 60 7 100V 100Y

Chtlodzenie

[kWhirok]
o
o
o
[KWhirok]
@
o
o

* Zuzycie energii w oparciu o wyniki standardowych testow. Rzeczywiste zuzycie energii bedzie zaleze¢ od tego, jak urzadzenie jest uzywane i gdzie si¢ znajduje.
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Specjalna funkcja wachlowania dostarcza ciepte powietrze w kazdy zakatek pomieszczenia

System wachlowania sktada sie z 4 zaluzji, z ktérych kazda pracuje nie-
zaleznie. Sekwencje nadmuchu skierowanego w poziomie lub w doét, za-
faczane z okreslonym op6znieniem, umozliwiajg dostarczenie klimatyzo-
wanego, cieptego powietrza nawet w najdalsze zakatki pomieszczenia,
zapobiegajac tym samym nieréwnomiernemu rozktadowi temperatury.

Schemat pracy wachlowania

Nawiew w dot Nawiew w dot  Nawiew w dot  Nawiew w dot

Sekwencje nadmuchu skierowanego w poziomie lub w dét, zataczane z okreslonym
opo6Znieniem, zapewniajg rOwnomierne ogrzanie catego pomieszczenia.

» Tryb nawiewu w pionie stosowany jest w trybie chfodzenia.

Modut czyszczenia filtra

Termograf skutecznosci wachlowania

Dziatanie
majace na celu
zniwelowanie

nieréwnomiernego
rozktadu
temperatury

Nawiew w dét

Nieréwnomierny rozktad temperatury
bez dogrzania dolnych partii
pomieszczenia

» Poréwnania dokonano przez okofo 20 minut od

powietrza PLA-RP71BA. Punkt pomiaru zostat

Wachlowanie
e

ki g
B

Jednolite, ciepte powietrze
rozprowadzane jest po calym
pomieszczeniu, a nierdbwnomierny
rozktad temperatury jest znikomy.

j Z 4-stronnym wyplywem

na ptaskiej

i 1.2 m nad podfoga

Urzadzenie posiada mozliwo$¢ automatycznego samoczyszczenia filtra. Funkcja ta zwigksza ekonomike uzytkowania urzadzenia o 25% (modut PLP-

U160-C2).

Indywidualne ustawienie zaluzji
sterujgcych kierunkiem nawiewu

Maskownica z funkcjg automatycznego
opuszczania filtra (opcja)

Kierunek nawiewu mozna ustawi¢
niezaleznie dla kazdego z wylotéw,
uzywajgc pilota przewodowego.

Regulacja kierunku nawiewu powietrza
w celu dostosowania go do nowej aran-
zacji pomieszczenia lub przetgczonego
trybu pracy — chtodzenie/grzanie w za-
leznosci od pory roku, byta w przeszto-
$ci utrudniona. Obecnie, nowa jednost-
ka kasetonowa z 4-stronnym wyptywem
powietrza, oferuje zmiane tych ustawien
za pomocg pilota przewodowego.

Poziomy
nawiew

\ Staly kierunek 5

Regulacj
eguiacia Nawiew w dét
nawiewu

Regulacja pilotem

Funkcja ,poziomego nawiewu” zostata wprowadzona w celu wyelimino-
wania przeciggéw. Nawiew w poziomie zapobiega przed bezposrednim
nawiewem chtodnego powietrza na uzytkownika, unikajac wychtodzenia
organizmu.

[Rozprowadzanie powietrza]

PLA-RP125BA
Kat nawiewu, chtodzenie przy 20°C (wysokos$¢ pomieszczenia 3,2 m)

2,

B T 20 o/ T 4050
\\

—

/ 0 b
Nawiew

/ 3
1 II e | |

(m/s)

Wysokos¢ (m)

1
Nawiew nad podtogg (m)

D { moze p ic sig do p ych plam na suficie.

Dla ufatwienia wykonywania prac serwiso- ‘ 1
wych, ta funkcja maskownicy moze by¢ ob- e
stugiwana zaréwno z pilota przewodowego \
jak i specjalnego pilota bezprzewodowego. .
tatwe czyszczenie filtra jest mozliwe dzieki 8 —
stopniowemu opuszczaniu filtra do 4 m w dot, ‘ l
zgodnie z wysokoscig sufitu. Czyszczenie e
filtra jest jednym z wazniejszych czynnikéw \

Automatyczne
opuszczanie

do4m

wplywajacych na energooszczednosc.

Pilot sterujgcy opuszczaniem filtra
(dostarczany z automatycznie
opuszczanym panelem)
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PLA-(Z)RP

X

’-see se"so” (opcjonalny panel narozny)

Innowacyjna technologia Mitsubishi Electric, detektor temperatury ,i-see

sensor”, dziatajacy w oparciu o analize promieniowania cieplnego. Aby zapew-

ni¢ naprawde komfortowe warunki w sklepach czy biurach, istotna jest kontrola temperatury przy podtodze, gdzie przebywajg urzytkownicy, ich goscie
itp. ,i-see sensor” dokonuje pomiaru promieniowania podczerwieni otaczajacych $cian i podtogi w obszarze 360°. Analiza pomiaru daje informacje
o temperaturze otaczajacych powierzchni. W przypadku niewykrycia obecnosci oséb w pomieszczeniu, urzadzenie automatycznie przechodzi w tryb

oszczedzania energii.

Schemat dziatania czujnika ,,i -see sensor”

Li-see sensor” obraca sig¢ powoli z 5 sekundowymi przerwami niezbedny-
mi do prawidtowego pomiaru temperatury na catej powierzchni podtogi.

g BB 3‘;

Obrét 0 90°, Obrét 0 90° =~
, l
4
q l \
’ A}
Pomiar przez Pomiar przez Pomiar przez
5 sekund 5 sekund 5 sekund

i 4
Obrét 0 90° K,
\
\
\
Pomiar przez
5 sekund

Panel I-see sensor

PLP-6BAE

Panel narozny (opcja)

PAC-SA1ME-E

Czujnik temperatury powietrza zasysanego

Kaseta bez czujnika i-see
mierzy tylko temp. na wlocie

Temperatura odczuwalna przez ciatlo czlowieka jest wyznaczana na
podstawie pomierzonej temperatury na wlocie i podtodze. Utrzymanie tej
temperatry na wtasciwym poziomie zapobiega przed nadmiernym chto-
dzeniem i grzaniem.

* W przypadku jednoczesnej pracy dwéch, trzech lub czterech jednostek, nalezy
zamonowac panel narozny z czujnikiem ,i-see sensor” dla kazdej jednostki wewnetrznej.
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Temperatura odczuwalna przez ciato cztowieka jest wyznaczana
na podstawie pomierzonej temperatury na wlocie i podfodze. Utrzy-
manie tej temperatry na wtasciwym poziomie zapobiega przed nad-
miernym chtodzeniem i grzaniem.

* W przypadku jednoczesnej pracy dwoéch, trzech lub czterech jednostek, nalezy
zamonowac panel narozny z czujnikiem ,i-see sensor” dla kazdej jednostki
wewnetrznej.

Czujnik temperatury
na wlocie

Obszar detekcji
jednostki kasetonowej
wyposazonej w czujnik

Z czujnikiem ,i-see sensor’! Mierzona jest zaréwno temperatura przy
podtodze jak i na wlocie, dla zapewnienia komfortowych warunkéw w ca-
tym pomieszczeniu, obejmujac powierzchnie od sufitu po podfoge.
Nowa jednostka kasetonowa z 4-stronnym wyptywem powietrza, wyposazona w czujnik
,i-see sensor’, oprocz temperatury na wiocie, dokonuje réwniez pomiaru rzeczywistej tem-
peratury przy podfodze, kontrolujgc pionowy rozktad temperatury w pomieszczeniu, dla za-
pewnienia komfortu.



Zapobieganie nadmiernemu chtodzeniu i grzaniu poprzez technologie
.kontroli odczuwalnej temperatury”

Jednostki kasetonowe za pomocg czujnika ,i-see” moga kontrolowac réznice temperatur w gérnej i doinej czesci pomieszczenia. Dzieki pomiarowi tem-
peratury powierzchni w dolnej czeéci pomieszczenia, gwarantowany jest odpowiedni komfort wszystkim uzytkownikom.

Ciepte powietrze
unosi sie pod sufit!

Nogi odczuwaja
zimno!

Mimo, ze nastawiona temperatura
na zadang wysoko$¢ — temperatura
przy podiodze pozostaje nizsza.

W rezultacie nie odczuwamy ciepta.

Na poczatku trybu chtodzenia
pomieszczenie jest mito chtodne.
Jednak z czasem temperatura przy
podtodze spada powodujgc
odczucie zbyt zimnego.

W trybie grzania ramiona W trybie chtodzenia nogi
pozostaja zimne, powodujac

wychtodzenie catego organizmu.

odczuwaija ciepto,
nogi pozostaja zimne.

W TRYBIE GRZANIA Jezeli temperatura odczuwalna ma wynosi¢ 20°C

Nastawa temperatury: 20°C (z czujnikiem i-see

Nastawa temperatury: 20°C (bez czujnika i-see) + automatyczna regulacja predkosci nawiewu)

371°c

Powietrze
W pomieszczeniu
podgrzane
do poziomu
przy podiodze

13°C

Histereza
Temperatura odczuwalna: 17°C (przy podtodze 14°C)

Mniejsza histereza
Temperatura odczuwalna: 20°C (przy podtodze 20°C)

Ciepte powietrze unosi sie w kierunku sufitu. Powoduije to niedogrzanie dolnych partii po- Czujnik i-see mierzy temperature przy podtodze, a automatyczna regulacja predkosci na-
mieszczenia i uczucie chtodu wokoét stép i nég. wiewu eliminuje nieréwnomierny rozktad temperatury dzigki doktadnemu podgrzaniu po-
wietrza przy podfodze.

UGS e e Jezeli temperatura odczuwalna ma wynosi¢ 28°C

Nastawa temperatury: 28°C (z czujnikiem i-see
Nastawa temperatury: 26-27°C (bez czujnika i-see) + automatyczna regulacja predkosci nawiewu)
T 1 T 1

: Poniewaz schiodzenie dolnych partii pomieszczenia 1 Czujnik i-see okresla temperature odczuwalng na podstawie
Temperatura przy podiodze | trwa dfuzej niz obnizenie temperatury powietrza, Temperatura Y podiodze monitorowania temperatury na wlocie powietrza i temperatury

b " 3 < . .

<] wymagana jest nastawa 26-27°C. f przy podtodze. Temperatura powietrza regulowana jest

Komfort bez
nadmiernego
chiodu

Tempélratura odczuwana Tsmp«%ratum odczuwana | podczas wstepnej fazy rozruchu, zapewniajac aby odczuwana
temperatura osiaggneta wartos$¢ nastawy.
28°Cl— — 28°Cl— —
26.5°Claaleaii 265°Cl— — — — — T
Temperatura powietrza ' Spadek odczuwanej temperatury Temperatura powietrza | Brak spadku temperatury odczuwalnej
(na wlocie ! n (na wlocie) A
Podczas rozruchu T Podczas rozruchu T
(okoto 30 minut) Po uplywie okreslonego czasu (okoto 30 minut) Po uplywie okreslonego czasu

32°C 32°C
2°C 25
14°C 14°C
Temperatura odczuwalna: 26,5°C Temperatura odczuwalna: 28°C
Temperatura odczuwalna spada odpowiednio do spadku temperatury przy podtodze. Temperatura powietrza regulowana jest na podstawie temperatury w celu utrzymania
Brak monitorowania temperatury przy podtodze podczas pracy w trybie chtodzenia spo- temperatury odczuwalnej na poziomie 28°C.

woduje odczuwanie chtodu.
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PLA-ZRP

Nowa jednostka kasetonowa ,deluxe” z 4 wylo-
tami powietrza, oferujgca 72 kombinacje nawie-
wu, jest idealnym rozwigzaniem dla pomiesz-
czen o wysokosci powyzej 4m.

Wysokowydajna sprezarka typu scroll
z silnikiem pradu statego

Powietrze rozprowadzane bez przeciggdéw

Wysokowydajna sprezarka typu scroll
wyposazona jest w ,mechanizm odksztat-
cania ramy”, umozliwiajacy osiowy ruch
ramy podtrzymujacej ruchomg spirale
sprezarki. System ten znacznie minimali-
zuje nieszczelnosci oraz straty w wyniku
tarcia elementéw i jednoczesnie zapew-
nia wysoka sprawnos¢ sprezarki w catym
zakresie predkosci obrotowej.

Spirala nieruchomg e "
Redukcja nieszczelnosci

Osiowy 1 Zmniejszenie parcia gazu
ruch ramy

Zmniejszenie oporéw tarcia

Druga komora cisnieniowa
redukuje opory tarcia

Znaczna redukcja

nieszczelnosci
i tarcia

Pierwsza komora ci$nieniowa
minimalizuje nieszczelnosci

Rama  Spirala ruchoma

Szeroki nawiew

Zastosowanie nowego trybu nawiewu w poziomie, rozprowadzajacego
powietrze wzdtuz sufitu, ogranicza bezposredni nawiew zimnego/ cie-
ptego powietrza na osoby obecne w pomieszczeniu oraz zapobiega nie-
przyjemnemu uczuciu dyskomfortu spowodowanemu przeciggami.

Tryb obrotéw wentylatora automatycznie dostosowuje predko$¢ wentylatora
jednostki wewnetrznej do warunkéw aktualnie panujacych w pomieszczeniu.

MULTI

Do jednej jednostki zewnetrznej mozna podtaczyé¢ kilka jednostek we-
wnetrznych (w zaleznosci od kombinacji urzadzen, mozliwe jest pod-
taczenie maksymalnie 4 jednostek; jakkolwiek wszystkie jednostki we-
wnetrzne musza pracowaé z tymi samymi ustawieniami).

Automatyczna predkos¢ wentylatora

MULTI (Jednoczesna praca wielu jednostek)

Wysoka efektywnos$¢ energetyczna

Szeroki strumien tagodnie schtodzonego powietrza. Nowy ksztalt wylotu
powietrza umozliwia dotarcie nawiewanego powietrza w dalsze miejsca po-
mieszczenia oraz wptywa na zmniejszenie predkosci wentylatora o 20%.

Model dotychczasowy Nowy model
= A 17| N
= 4

—_—

—

72 kombinacje wyplywu powietrza gwarantuja

. . . “Wérod ki tord koj h
dostosowanie do uktadu dowolnego pomieszczenia.  (tamawsse s too

(badania wiasne Mitsubishi Electric)

. o . Rotacja
Funkcja pracy rotacyjnej, Back-Up i kaskady §Ela%

Jednostki ,deluxe” osiggaja wyzsze parametry efektywnosci energetycznej

niz standardowe kasety.
I Chtodzenie

SEER SEER SEER SEER M Grzanie
6,5 6,2 54 5.2
SCOP scop
4,0 3,8
SEER klasa A (5.1)

SCOP klasa A (3.4)

Premium Classic+ Classic
PLA-RP100BA PLA-ZRP100BA PLA-RP100BA

Premium+

PLA-ZRP100BA
PUHZ-ZRP100VKA  PUHZ-ZRP100VKA  PUHZ-P100VHA ~ PUHZ-P100VHA

Dtuga instalacja

W wielu przypadkach jednoczesna praca kilku jednostek nie jest wyma-
gana, dlatego funkcja pracy rotacyjnej pozwala na naprzemienne zata-
czanie poszczegdlnych jednostek za pomoca przetgcznika. Czas pracy
jest rownomiernie rozktadany na poszczegéline jednostki. Dla danej funk-
cji nie sg wymagane zadne akcesoria, jedynie podiaczenie jednostek pod
sterownik PAR-31MAA.

Rotacja: Jednostki pracujg naprzemiennie w okreslonych odstepach cza-
sowych od 1 do 28 dni. W ten sposéb mozna tworzy¢ rézne systemy
pracy klimatyzaciji dla obiektu.

Awaria: W przypadku awarii jednej z jednostek druga zataczy sie auto-
matycznie.
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Dtugie instalacje chtodnicze pozwalajg na optymalne rozplanowanie roz-
mieszczenia jednostek i utatwiajg ich montaz.
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50 m 75 m

PUHZ-ZRP35/50/60/71VK(H)A PUHZ-ZRP100/125/140V(Y)KA



PLA-ZRP

TYP KASETONOWY 4-STRONNY

— s
PUHZ-ZRP35/50 PUHZ-ZRP60/71 PUHZ-ZRP100/125/140

Jednostka wewnetrzna PLA-ZRP35BA PLA-ZRP50BA PLA-ZRP60BA PLA-ZRP71BA PLA-ZRP100BA | PLA-ZRP125BA | PLA-ZRP140BA

PUHZ-ZRP PUHZ-ZRP PUHZ-ZRP PUHZ-ZRP PUHZ-ZRP PUHZ-ZRP PUHZ-ZRP

Jednostka zewnetrzna 35VKA 50VKA 60VHA 71VHA 100V(Y)KA 125V(Y)KA 140V(Y)KA

Czynnik chiodniczy / Zasilanie: (V/faza/Hz); zrédto R410A(*1), do jednostki zewnetrznej: VK(H)A: 230/ 1/50; YKA: 400/ 3 /50
Wydajnos$¢ nominalna kW 3,6 5,0 6,1 71 10,0 12,5 13,4
min-max kW 1.6-4.5 2356 27-6.5 3.3-8.1 4.9-11.4 5.5-14.0 6.2-15.0
Pobér mocy nominalny kW 0,79 1,43 1,78 1,77 2,60 3,87 4,37
o = - - - 3,23 3,07
Chiodzenie =3 \ ErP klasa energetyczna - - - - - A B
Obli i wydajno$¢ chtodnicza ‘ kW 3,6 5,0 6,1 7.1 10,0 12.5 13.4
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) ‘ kWh/rok 185 272 350 370 538(549) 725(736) 770(781)
SEER 6.8 6.4 6,1 6,7 6,5(6,4) 6,0(5,9) 6,1(6,0)
ErP klasa energetyczna A++ A+t A+t A+t A+t - -
Wydajnosé nominalna kw 4.1 6,0 7,0 8,0 1,2 14,0 16,0
min-max kw 1.6-5.2 2573 2.8-8.2 3.5-10.2 4.5-14.0 5.0-16.0 5.7-18.0
Pobér mocy nominall kW 0,86 1,57 2,04 1,99 2,61 3,67 4,70
- - - - - 3,81 3,40
cop ErP klasa energetyczna - - - - - A C
Grzanie Wydajnos¢ obliczeniowa kw 24 3,8 44 4,7 78 9.3 10.6
(Sredniose- temp. obliczeniowa KW 2.4(-10°C) 3.8(-10°C) 4.4(-10°C) 4.7(-10°C) 7.8(-10°C) 9.3 (-10°C) 10.6 (-10°C)
Z0NOWe) | \yygajnosé temp. punktu bi KW 2.4(-10°C) 3.8(-10°C) 4.4(-10°C) 4.7(-10°C) 7.8(-10°C) 9.3 (-10°C) 10.6 (-10°C)
temp. graniczna KW 2.2(-11°C) 3.7(-11°C) 2.8(-20°C) 3.5(-20°C) 5.8(-20°C) 7.0 (-20°C) 7.9 (-20°C)
Obliczeniowa wydajnos$¢ grzewcza kW 0 0 0 0 0 0 0
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) kWh/rok 729 1162 1462 1476 2410 3180 3324
46 46 42 45 46 4.1 45
scop \ ErP klasa na A+t A++ A+ A+ A++ - -
Maksymalny prad pracy A 133 133 193 195 27,2(8,7) 27,3(10,3) 29,1(12,1)
Pobér pradu ‘ nominalny kW 0,04 0,04 0,04 0,05 0,08 0,09 0,12
Maksymalny prad pracy A 0,28 0,30 0,30 0,45 0,74 0,80 1,07
Wymiary <panel> ‘ wys.*szer.*gleb. mm 258*840*840 <35*950*950> 298*840*840 <35*950*950>
“fjxﬂgfékﬁa Waga <panel> kg 23 <6> 23 <6> 23 <6> 25 <6> 26 <6> 27 <6> 27 <6>
Przeptyw powietrza* m3/min 11-13-15-16 12-14-16-18 12-14-16-18 17-19-21-23 20-23-26-30 22-25-28-31 24-26-29-32
Poziom dzwigku (SPL)* dB(A) 27-28-29-31 28-29-31-32 28-29-31-32 28-30-34-36 32-34-37-40 34-36-39-41 36-39-42-44
Poziom dzwigku (PWL) dB(A) 54 55 55 58 65 66 70
Wymiary | wys.*szer*gleb. mm 630*809*300 943+950*330 (+30) 1338*1050*330 (+30)
Waga kg 43 46 67 67 116(124) 116(126) 119(132)
FEEE EeTEEa chtodzenie m3/min 45 45 55 55 110 120 120
secnos i e m— “ 5 5 P o E
. .. cl zenie
2ednelizna; | Poziom dzwiek (SPL) grzanie dB(A) 46 46 48 48 51 52 52
Poziom dzwigku (PWL) | chlodzenie dB(A) 65 65 67 67 69 70 70
Maksymalny prad pracy A 13,0 13,0 19,0 19,0 26,5(8,0) 26,5(9,5) 28,0(11,0)
Wielko$¢ zabezpieczenia elektrycznego A 16 16 25 25 32(16) 32(16) 40(16)
Orurowanie | Srednica | cieczlgaz mm 6.35/12.7 6.25/12.7 9.52/15.88 9.52/15.88 9.52/15.88 9.52/15.88 9.52/15.88
chiodnicze Maks. dlugos¢/ Maks. réznica pozioméw m 50/30 50/30 50/30 50/30 75/30 75/30 75/30
Rekomendowane zakresy pracy | chtodzenie (*3) °Cc 15 ~ +46 15 ~ +46 15 ~ +46 15 ~ +46 15 ~ +46 15 ~ +46 15 ~ +46
(zewngtrzne) | grzanie °c A1~ 421 11~ +21 20 ~+21 20 ~ +21 20 ~ +21 20 ~ +21 20 ~ +21
Filtr wysokowydajny PAC-SH59KF-E PAC-SH59KF-E PAC-SH59KF-E PAC-SH59KF-E PAC-SH59KF-E PAC-SH59KF-E PAC-SH59KF-E
Li-see” czujnik temp. powierzchni PAC-SA1TME-E PAC-SATME-E PAC-SATME-E PAC-SATME-E PAC-SATME-E PAC-SATME-E PAC-SA1TME-E
e Maskownica PLP-6BA PLP-6BA PLP-6BA PLP-6BA PLP-6BA PLP-6BA PLP-6BA
Akcasoria wewnetrzna Zamkniecie wylotu PAC-SH51SP-E PAC-SH51SP-E PAC-SH51SP-E PAC-SH51SP-E PAC-SH51SP-E PAC-SH51SP-E PAC-SH51SP-E
Zewnetrzny czujnik temperatury PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E
g o znej | PAC-SHS2HR-E  PAC-SHSZHR-E | PAC-SHS2HRE | PAC-SHS2HR-E | PAC-SHS2HR-E | PAC-SHS2HR-E  PAC-SHSZHR-E
Cellee s Ostona wiotu powietrza PAC-SJ06AG-E PAC-SJ06AG-E PAC-SH63AG-E | PAC-SH63AG-E | PAC-SH95AG-E = PAC-SH95AG-E | PAC-SH95AG-E
Programowalny PAR-31MAA
Przewodowy PAR-U02MEDA - Dotykowy
Indywidualne Prosty PAC-YT52CRA
Bezprzewodowy Nadajnik PAR-SL97A-E
Odbiornik PAR-SA9FA-E
AT-50A
Dotykowy AG-150A
PAC-YG50ECA
Sterowniki EB-50GU
GB-50ADA-J
TG2000A jednostka sterujaca
Sterowanie* LonWorks ME-AC-LON-1 Y
ModBus ME-AC-MBS-1-2110 e
KNX ME-AC-KNX-1-V2 _E_— i ﬁ
Protokot BacNET IBOX-BAC-MBRTU-100 ——
SMS ME-AC-SMS-32 T -
BRI 0
WiFi MAC-557IF-E | m.
M-NET onc SA:;;‘:%:SI.F-EIMAC-SQ.Q'F-E Opcja Opcja Opcja
~Spseh 1(20\;3lsb?xl|/§;ﬁ, I{gp\;lg C2)0 mA; PAR-SL97A-E PAR-31MAA PAC-YT52CRA
+ PAR-SA9CA-E
Sygnaly cyfrowe PAC-SE55RA (Opis: zdalny ON/OFF;
blokada pilota) . .
MAC-333IF-E (Opis: zdalny ON/OFF) m Dano wymiarows str. 147 1150

* Tabela przedstawia przyktadowe mozliwosci sterowania Mitsubishi Electric - w sprawie doboru skontaktuj si¢
z Doradcg Techniczno-Handlowym

2 MITSUBISHI ELECTRIC | 63



PLA-RP

Nowa jednostka kasetonowa z 4 wylotami po-
wietrza, oferujgca 72 kombinacje nawiewu, jest
idealnym rozwigzaniem dla pomieszczen o wy-
sokosci powyzej 4m.

Wysokowydajna sprezarka typu scroll
z silnikiem pradu statego

Powietrze rozprowadzane bez przeciggdéw

Wysokowydajna sprezarka typu scroll
wyposazona jest w ,mechanizm odksztat-
cania ramy”, umozliwiajacy osiowy ruch
ramy podtrzymujacej ruchomg spirale
sprezarki. System ten znacznie minimali-
zuje nieszczelnosci oraz straty w wyniku
tarcia elementéw i jednoczes$nie zapew-
nia wysoka sprawnos¢ sprezarki w catym
zakresie predkosci obrotowej.

Spirala nieruchomg

Redukcja nieszczelnosci

Osiowy Zmniejszenie parcia gazu
ruch ramy

Zmniejszenie oporow tarcia

Druga komora ci$nieniowa
redukuje opory tarcia

Znaczna redukcja
nieszczelnosci
i tarcia

Pierwsza komora ci$nieniowa
minimalizuje nieszczelnosci

Rama  Spirala ruchoma

Szeroki nawiew

Zastosowanie nowego trybu nawiewu w poziomie, rozprowadzajacego
powietrze wzdtuz sufitu, ogranicza bezposredni nawiew zimnego/ cie-
ptego powietrza na osoby obecne w pomieszczeniu oraz zapobiega nie-
przyjemnemu uczuciu dyskomfortu spowodowanemu przeciggami.

Tryb obrotéw wentylatora automatycznie dostosowuje predko$¢ wentylatora
jednostki wewnetrznej do warunkéw aktualnie panujacych w pomieszczeniu.

MULTI

Do jednej jednostki zewnetrznej mozna podtaczyé kilka jednostek we-
wnetrznych (w zaleznosci od kombinacji urzadzen, mozliwe jest pod-
faczenie maksymalnie 4 jednostek; jakkolwiek wszystkie jednostki we-
wnetrzne muszg pracowaé z tymi samymi ustawieniami).

Automatyczna predkosc wentylatora

MULTI (Jednoczesna praca wielu jednostek)

Wysoka efektywnos¢ energetyczna

Szeroki strumien tagodnie schtodzonego powietrza. Nowy ksztatt wylotu
powietrza umozliwia dotarcie nawiewanego powietrza w dalsze miejsca po-
mieszczenia oraz wptywa na zmniejszenie predkosci wentylatora 0 20%.

Model dotychczasowy Nowy model
= u I | U
—_—

S }

i

72 kombinacje wyplywu powietrza gwarantuja

b . . *Wsrod kli torow pokojowych
dostosowanie do uktadu dowolnego pomieszczenia.  (bamawsse s Loox

(badania wiasne Mitsubishi Electric)

. L . Rotacja
Funkcja pracy rotacyjnej Back-Up i kaskady §Ela%

Standardowe jednostki kasetonowe osiggajg wysokie parametry efek-
tywnosci energetyczne;j.

M Chiodzenie

SEER SEER SEER SEER M Grzanie

6,5 6,2 54 52

scop
3,8

SCOP klasa A (3.4)

Premium Classic+ Classic
PLA-RP100BA PLA-ZRP100BA PLA-RP100BA

Premium+

PLA-ZRP100BA
PUHZ-ZRP100VKA  PUHZ-ZRP100VKA PUHZ-P100VHA  PUHZ-P100VHA

Dtuga instalacja

W wielu przypadkach jednoczesna praca kilku jednostek nie jest wyma-
gana, dlatego funkcja pracy rotacyjnej pozwala na naprzemienne zata-
czanie poszczegdlnych jednostek za pomoca przetgcznika. Czas pracy
jest rownomiernie rozktadany na poszczegéline jednostki. Dla danej funk-
cji nie s wymagane zadne akcesoria, jedynie podiaczenie jednostek pod
sterownik PAR-31MAA.

Rotacja: Jednostki pracujg naprzemiennie w okreslonych odstepach cza-
sowych od 1 do 28 dni. W ten sposéb mozna tworzy¢ rézne systemy
pracy klimatyzacji dla obiektu.

Awaria: W przypadku awarii jednej z jednostek druga zataczy sie auto-
matycznie.
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Dtugie instalacje chtodnicze pozwalajg na optymalne rozplanowanie roz-
mieszczenia jednostek i utatwiajg ich montaz.
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PLA-RP

TYP KASETONOWY 4-STRONNY

< T
PUHZ-ZRP35/50 PUHZ-ZRP60/71 PUHZ-ZRP100/125/140

PLA-RP35BA PLA-RP50BA PLA-RP60BA PLA-RP71BA PLA-RP100BA PLA-RP125BA PLA-RP140BA2

PUHZ-ZRP PUHZ-ZRP PUHZ-ZRP PUHZ-ZRP PUHZ-ZRP PUHZ-ZRP PUHZ-ZRP
35VKA 50VKA 60VHA 71VHA 100V(Y)KA 125V(Y)KA 140V(Y)KA

Jednostka wewnetrzna

Jednostka zewnetrzna

Czynnik chiodniczy / Zasilanie: (V/faza/Hz); zrédto R410A(*1), do jednostki zewnetrznej: VK(H)A: 230/ 1/50; YKA: 400/ 3 /50
Wydajnos$¢ nominalna kW 315} 5,0 6,1 71 10,0 12,5 13,4
min-max kW 1.6-4.5 2356 27-6.5 3.3-8.1 4.9-11.4 5.5-14.0 6.2-15.0
Pobér mocy nominalny kW 0,88 1,43 1,90 1,87 2,63 3,99 4,40
. EER . - - - 2 3,13 3,05
Chiodzenie \ ErP klasa energetyczna - - - - - B B
Obli i wydajno$¢ chtodnicza ‘ kW 35 5,0 6,1 7.1 10,0 12.5 13.4
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) ‘ kWh/rok 189 31 371 387 569(580) 875(886) 849(860)
SEER 6,5 5,6 5,7 6,4 6,2(6,0) 5,0(4,9) 55
ErP klasa energetyczna A++ A+ A+ A+t A++(A+) - -
Wydajnosé nominalna kw 4.1 6,0 7,0 8,0 1,2 14,0 16,0
min-max kw 1.6-5.2 2573 2.8-8.2 3.5-10.2 4.5-14.0 5.0-16.0 5.7-18.0
Pobér mocy nominall kw 0,96 1,82 2,17 2,21 3,01 3,91 4,76
- - - - - 3,58 3,36
cop ErP klasa energetyczna - - - - - B C
Grzanie Wydajnos¢ obliczeniowa kw 23 3,8 44 47 78 9.3 10.6
(Sredniose- temp. obliczeniowa KW 2.3(-10°C) 3.8(-10°C) 4.4(-10°C) 4.7(-10°C) 7.8(-10°C) 9.3 (-10°C) 10.6 (-10°C)
Z0NOWe) | \yygajnosé temp. punktu bi KW 2.3(-10°C) 3.8(-10°C) 4.4(-10°C) 4.7(-10°C) 7.8(-10°C) 9.3(-10°C) 10.6 (-10°C)
temp. graniczna KW 2.2(-11°C) 3.7(-11°C) 2.8(-20°C) 3.5(-20°C) 5.8(-20°C) 7.0 (-20°C) 7.9 (-20°C)
Obliczeniowa wydajnos$¢ grzewcza kW 0 0 0 0 0 0 0
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) kWh/rok 750 1313 1576 1521 2652 3304 3746
4,3 4,1 3.9 43 4.1 3.9 4.0
scop \ ErP klasa na A+ A+ A A+ A+ - -
Maksymalny prad pracy A 132 134 194 195 27,4(8,9) 27,5(10,5) 29,1(12,1)
Pobor pradu \ nominalny kW 0,03 0,05 0,05 0,07 0,14 0,15 0,16
Mak Iny prad pracy A 0,22 0,36 0,36 0,51 0,94 1,00 1,07
Wymiary <panel> ‘ wys.*szer.*gleb. mm 258*840*840 <35*950*950> 298*840*840 <35*950*950>
djﬂﬂgzﬁz“ﬂa Waga <panel> kg 22 <6> 22<6> 23 <6> 23 <6> 25 <6> 25 <6> 27 <6>
Przeptyw powietrza* m3/min 11-12-13-15 12-14-16-18 12-14-16-18 14-16-18-21 20-23-26-30 22-25-28-31 24-26-29-32
Poziom dzwieku (SPL)* dB(A) 27-28-29-31 28-29-31-32 28-29-31-32 28-30-32-34 32-34-37-40 34-36-39-41 36-39-42-44
Poziom dzwigku (PWL) dB(A) 54 55 55 56 62 63 70
Wymiary ‘ wys.*szer.*gleb. mm 630*809*300 943*950*330(+30) 1338*1050*330(+30;
Waga kg 43 46 67 67 116(124) 116(126) 119(132)
PR ET chtodzenie m3/min 45 45 55 55 110 120 120
secnos i - m— “ p 5 P F E
. .. cl zenie
2ednelizna. | Poziom dzwiek (SPL) grzanie dB(A) 46 46 48 48 51 52 52
Poziom dzwieku (PWL) | chlodzenie dB(A) 65 65 67 67 69 70 70
Maksymalny prad pracy A 13,0 13,0 19,0 19,0 26,5(8,0) 26,5(9,5) 28,0(11,0)
Wielko$¢ zabezpieczenia elektrycznego A 16 16 25 25 32(16) 32(16) 40(16)
Orurowanie | Srednica | cieczlgaz mm 6.35/12.7 6.35/12.7 9.52/15.88 9.52/15.88 9.52/15.88 9.52/15.88 9.52/15.88
chiodnicze Maks. dlugo$¢/ Maks. réznica pozioméw m 50/30 50/30 50/30 50/30 75/30 75/30 75/30
Rekomendowane zakresy pracy | chtodzenie (*3) °Cc 15 ~ +46 15 ~ +46 15 ~ +46 15 ~ +46 15 ~ +46 15 ~ +46 15 ~ +46
(zewnetrzne) | grzanie °c 1~ +21 -1~ +21 -20 ~ +21 20~ +21 20 ~ +21 -20 ~ +21 -20 ~ +21
Filtr wysokowydajny PAC-SH59KF-E PAC-SH59KF-E PAC-SH59KF-E PAC-SH59KF-E PAC-SH59KF-E PAC-SH59KF-E PAC-SH59KF-E
Pompka skroplin Zetflow ZF-1 Zetflow ZF-1 Zetflow ZF-1 Zetflow ZF-1 Zetflow ZF-1 Zetflow ZF-1 Zetflow ZF-1
Ji-see” czujnik temp. powierzchni PAC-SA1ME-E PAC-SATME-E PAC-SATME-E PAC-SATME-E PAC-SATME-E PAC-SA1ME-E PAC-SA1ME-E
Jednostka Maskownica PLP-6BA PLP-6BA PLP-6BA PLP-6BA PLP-6BA PLP-6BA PLP-6BA
Akcesoria | Wewngtrzna Zamkniecie wylotu PAC-SH51SP-E | PAC-SH51SP-E | PAC-SH51SP-E = PAC-SH51SP-E | PAC-SH51SP-E | PAC-SH51SP-E | PAC-SH51SP-E
Zewnetrzny czujnik temperatury PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E
;‘g;ﬁﬁ‘;gxﬁ;ﬁ'{r‘fe??;:;ﬂg’t‘s'{;d PAC-SH52HR-E | PAC-SH52HR-E | PAC-SH52HR-E | PAC-SH52HR-E =~ PAC-SH52HR-E = PAC-SH52HR-E = PAC-SH52HR-E
Sl e lE ) Ostona wlotu powietrza PAC-SJ06AG-E PAC-SJ06AG-E PAC-SH63AG-E PAC-SH63AG-E PAC-SH95AG-E PAC-SH95AG-E PAC-SH95AG-E
PAR-31MAA
Przewodowy Programowalny PAR-U02MEDA - Dotykowy
Indywidualne Prosty PAC-YT52CRA
Bezprzewodowy Nadajnik PAR-SL97A-E
Odbiornik PAR-SA9FA-E
AT-50A
Dotykowy AG-150A
PAC-YG50ECA
SeiEie Sterowniki EB-50GU
GB-50ADA-J
TG2000A jednostka sterujaca
Sterowanie* LonWorks ME-AC-LON-1 1
ModBus ME-AC-MBS-1-2110 Aot
KNX ME-AC-KNX-1-V2 . E_.E -
Protokot BacNET IBOX-BAC-MBRTU-100
SMS ME-AC-SMS-32 »a ¥ F
WiFi MAC-557IF-E
M-NET MAC-333IF-E/MAC-399IF-E Opcia Opcja
PAC-SA88HA (Opis: ON/OFF, impuls 20 mA; PAR-SL97A-E PAR-31MAA PAC-YT52CRA
Praca - 12V DC; Alarm - 12 VDC) + PAR-SA9CA-E
Sygnaly cyfrowe PAC-SE55RA (Opis: zdalny ON/OFF;
blokada pilota)
- Dane wymiarowe str. 147 i 150
MAC-333IF-E (Opis: zdalny ON/OFF) m

* Tabela przedstawia przyktadowe mozliwosci sterowania Mitsubishi Electric - w sprawie doboru skontaktuj sie
z Doradca Techniczno-Handlowym
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PLA-ZRP

Nowa jednostka kasetonowa ,deluxe” z 4 wylo-
tami powietrza, oferujgca 72 kombinacje nawie-
wu, jest idealnym rozwigzaniem dla pomiesz-
czen o wysokosci powyzej 4m.

Sprezarka rotacyjna z silnikiem
reluktancyjnym pradu statego

Silnik reluktancyjny pradu statego posiada wirnik wyposazony w silne
magnesy neodymowe. Moment magnetyczny wytwarzany przez magne-
sy neodymowe oraz moment reluktancyjny, wplywajg na zwiekszenie
wydajnosci pracy.

Sprezarka
z silnikiem pradu
statego (wirnik)

Magnesy
neodymowe

Moment magnetyczny
+
Moment reluktancyjny

Szeroki nawiew

Szeroki strumien tagodnie schtodzonego powietrza. Nowy ksztatt wylotu
powietrza umozliwia dotarcie nawiewanego powietrza w dalsze miejsca po-
mieszczenia oraz wplywa na zmniejszenie predkosci wentylatora o 20%.

Nowy model

Model dotychczasowy
" LU

S }

L

72 kombinacje wyptywu powietrza gwarantuja

. . . *Wsrod ki tord koj h
dostosowanie do uktadu dowolnego pomieszczenia.  (amiawese s Lo

(badania wiasne Mitsubishi Electric)

Automatyczna predkosc wentylatora

mm T

PN MELCloud”

. L. . Rotacja
Funkcja pracy rotacyjnej, Back-Up i kaskady §ZEI37

W wielu przypadkach jednoczesna praca kilku jednostek nie jest wyma-
gana, dlatego funkcja pracy rotacyjnej pozwala na naprzemienne zatg-
czanie poszczegdlnych jednostek za pomoca przetacznika. Czas pracy
jest rownomiernie rozktadany na poszczegélne jednostki. Dla danej funk-
cji nie s wymagane zadne akcesoria, jedynie poditaczenie jednostek pod
sterownik PAR-31MAA.

Rotacja: Jednostki pracujg naprzemiennie w okreslonych odstepach cza-
sowych od 1 do 28 dni. W ten sposdb mozna tworzy¢ rézne systemy
pracy klimatyzaciji dla obiektu.

Awaria: W przypadku awarii jednej z jednostek druga zataczy sie auto-
matycznie.

Czujnik ,i-see”

Jednostki kasetonowe za pomoca czujnika ,i-see” moga kontrolowac réz-
nicg temperatur w gérnej i dolnej czesci pomieszczenia. Dzigki pomiarowi
temperatury powierzchni w dolnej czesci pomieszczenia, gwarantowany
jest odpowiedni komfort.

Powietrze rozprowadzane bez przeciggow

Zastosowanie nowego trybu nawiewu w poziomie*, mozliwos¢ zasto-
sowania czujnika ,i-see sensor” (PAC-SATME-E). Nowa jednostka za
pomoca czujnika kontroluje réznice temperatur w gérnej i dolnej czgsci
pomieszczenia. Dzigki pomiarowi temperatury powierzchni w dolnej cze-
$ci pomieszczenia, gwarantowany jest odpowiedni komfort.

Dtuga instalacja

Tryb obrotéw wentylatora automatycznie dostosowuje predkos$¢ wentylatora
jednostki wewnetrznej do warunkéw aktualnie panujacych w pomieszczeniu.

MULTI

Do jednej jednostki zewnetrznej mozna podtaczy¢ kilka jednostek we-
wnetrznych (w zaleznosci od kombinacji urzadzen, mozliwe jest pod-
faczenie maksymalnie 4 jednostek; jakkolwiek wszystkie jednostki we-
wnetrzne musza pracowac z tymi samymi ustawieniami).

MULTI (Jednoczesna praca wielu jednostek)

R 66 2 MITSUBISHI ELECTRIC

Dtlugie instalacje chtodnicze pozwalajg na optymalne rozplanowanie roz-

mieszczenia jednostek i utatwiajg ich montaz.
y Y
£ b 5
&

50 m 50 m

30m

PUHZ-P100V(Y)HA PUHZ-P125/140V(Y)HA



PLA-ZRP

TYP KASETONOWY 4-STRONNY

PUHZ-P100 PUHZ-P125/140

Jednostka zewnetrzna 100YHA2 PUH. PUHZ-P125YHA PUH:. PUHZ-P140YHA
Czynnik chiodniczy / Zasilanie: (V/faza/Hz); zrédto R410A(*1), do jednostki zewnetrznej: VHA: 230/ 1/50; YHA: 400/ 3 /50
Wydajnoscé nominalna kW 9,4 94 12,3 12,3 13,6 13,6
min-max kW 4.9-11.2 4.9-11.2 5.5-14.0 5.5-14.0 5.5-15.0 5.5-15.0
Pobor mocy nominalny kW 3,082 3,082 4,020 4,020 5171 5,171
EER = > 3,06 3,06 2,63 2,63
Chiodzenie | ErP klasa energetyczna - - B B D D
Obliczeniowa wydajno$¢ chiodnicza \ kW 9,4 9,4 - - - -
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) \ kWh/rok 610 610 - - - -
54 54 = = = =
SEER ErP klasa na A A - - - -
Wydajnosé nominalna kw 1,2 1,2 14,0 14,0 16,0 16,0
min-max kw 4.5-12.5 4.5-12.5 5.0-16.0 5.0-16.0 5.0-18.0 5.0-18.0
Pobor mocy nominalny kW 3,137 3,137 3,989 3,989 4,938 4,938
- - 3,51 3,61 3,24 3,24
cop ErP klasa a - - B B C C
Grzanie Wydajno$¢ obliczeniowa kw 8,0 8,0 - - - -
(Sredniose- temp. obliczeniowa kW 6.3 (-10°C) 6.3 (-10°C) - - - -
Z0N0We) | \ydajnose temp. punktu b 3 KW 7.1 (-7°C) 7.1 (-7°C) - - - -
temp. graniczna kw 5.0 (-15°C) 5.0 (-15°C) - - - -
Obliczeniowa wydajnos¢ grzewcza kW 1,7 1,7 - - - -
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) kWh/rok 2800 2800 - - - -
4,0 4,0 - - - -
ScoP | ErP klasa energetyczna A+ A+ R R R R
Mak Iny prad pracy A 28,7 137 28,8 1338 30,6 14,1
Pobor pradu \ nominalny kw 0,08 0,08 0,09 0,09 0,12 0,12
Maksymalny prad pracy A 0,74 0,74 0,80 0,80 1,07 1,07
Wymiary <panel> \ wys.*szer.*gteb. mm 298*840*840 <35*950*950>
Vj:ﬁ:gfg:a Waga <panel> kg 26 <6> 26 <6> 27 <6> 27 <6> 27 <6> 27 <6>
Przeplyw powietrza* m3/min 20-23-26-30 20-23-26-30 22-25-28-31 22-25-28-31 24-26-29-32 24-26-29-32
Poziom dzwigku (SPL)* dB(A) 32-34-37-40 32-34-37-40 34-36-39-41 34-36-39-41 36-39-42-44 36-39-42-44
Poziom dzwigku (PWL) dB(A) 65 65 66 66 70 70
Wymiary | wys.*szer.*gleb. mm 943+950*330(+30) | 9437950*330(+30) | 1350*950*330(+30) = 1350*950*330(+30) & 1350*950*330(+30) 1350*950*330(+30)
Waga kg 75 7 99 101 99 101
P Ee chtodzenie m3/min 60 60 100 100 100 100
) ) chtodzenie
zewnelrzna | Poziom dzwieku (SPL) grzanie dB(A) 54 54 55 55 56 56
Poziom dzwieku (PWL) | chlodzenie dB(A) 70 70 71 71 73 73
Maksymalny prad pracy A 28,0 13,0 28,0 13,0 29,5 13,0
Wielko$é i ia elektrycznego A 32 16 32 16 40 16
lo) Jie | Srednica ‘ i mm 9.52/15.88 9.52/15.88 9.52/15.88 9.52/15.88 9.52/15.88 9.52/15.88
chlodnicze | Maks. diugosc/ Maks. réznica pozioméw m 50/30 50/30 50/30 50/30 50/30 50/30
Rekomendowane zakresy pracy | chiodzenie (*3) E® 15 ~ +46(*3) 15 ~ +46(*3) 15 ~ +46(*3) -15 ~ +46(*3) 15 ~ +46(*3) 15 ~ +46(*3)
(zewnetrzne) | grzanie °c -15 ~ +21 15~+21 15~ +21 -15 ~ +21 -15 ~ +21 15~ +21
Filtr wysokowydajny PAC-SH59KF-E PAC-SH59KF-E PAC-SH59KF-E PAC-SH59KF-E PAC-SH59KF-E PAC-SH59KF-E
.i-see” czujnik temp. powierzchni PAC-SATME-E PAC-SA1ME-E PAC-SATME-E PAC-SATME-E PAC-SATME-E PAC-SA1ME-E
Jednostka Maskownica PLP-6BA PLP-6BA PLP-6BA PLP-6BA PLP-6BA PLP-6BA
Akcesoria | Wewnetrzna Zamkniecie wylotu PAC-SH51SP-E PAC-SH51SP-E PAC-SH51SP-E PAC-SH51SP-E PAC-SH51SP-E PAC-SH51SP-E
Zewnetrzny czujnik temperatury PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E
e oo Sewmetrzne] PAC-SH52HR-E PAC-SH52HR-E PAC-SH52HR-E PAC-SH52HR-E PAC-SH52HR-E PAC-SH52HR-E
Cellee s Ostona wiotu powietrza PAC-SH63AG-E PAC-SH63AG-E PAC-SH63AG-E PAC-SH63AG-E PAC-SH63AG-E PAC-SH63AG-E
PAR-31MAA
Przewodowy Programowalny PAR-U02MEDA - Dotykowy
Indywidualne Prosty PAC-YT52CRA
o Nadaijnik PAR-SL97A-E
precworony Odbiornik PAR-SAQFA-E
AT-50A
Datykowy AG-150A
PAC-YG50ECA
Sterowniki EB-50GU
GB-50ADA-J
TG2000A jednostka sterujaca
Sterowanie* LonWorks ME-AC-LON-1 1
ModBus ME-AC-MBS-1-2110 Awmuraars
KNX ME-AC-KNX-1-V2 5 o (s
Protokot BacNET IBOX-BAC-MBRTU-100
sms ME-AC-SMS-32 RN
WiFi MAC-557IF-E
M-NET MAC-333IF-E/MAC-399IF-E Opcja Opcja pcj
PAC-SA88HA (Opis: ON/OFF, impuls 20 mA; PAR-SL97A-E PAR-31MAA PAC-YT52CRA
Praca - 12V DC; Alarm - 12 VDC) + PAR-SA9CA-E
Sygnaly cyfrowe PAC-SE55RA (Opis: zdalny ON/OFF;
blokada pilota) X .
MAC-333IF-E (Opis: zdalny ON/OFF) m Dano wymiarows str. 147 | 151
* Tabela pr i zliwosci sterowania Mitsubishi Electric - w sprawie doboru skontaktuj sie

prz
z Doradca Techniczno-Handlowym
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Nowa jednostka kasetonowa z 4 wylotami po-
wietrza, oferujgca 72 kombinacje nawiewu, jest
idealnym rozwigzaniem dla pomieszczen o wy-
sokosci powyzej 4m.

Sprezarka rotacyjna z silnikiem
reluktancyjnym pradu statego

Silnik reluktancyjny pradu statego posiada wirnik wyposazony w silne
magnesy neodymowe. Moment magnetyczny wytwarzany przez magne-
sy neodymowe oraz moment reluktancyjny, wplywajg na zwiekszenie
wydajnosci pracy.

Sprezarka
z silnikiem pradu
statego (wirnik)

Magnesy
neodymowe

Moment magnetyczny
+
Moment reluktancyjny

Szeroki nawiew

Szeroki strumien tagodnie schtodzonego powietrza. Nowy ksztatt wylotu
powietrza umozliwia dotarcie nawiewanego powietrza w dalsze miejsca po-
mieszczenia oraz wplywa na zmniejszenie predkosci wentylatora o 20%.

Nowy model

Model dotychczasowy
" LU

_—

72 kombinacje wyptywu powietrza gwarantuja !
A . . *Wérod klimatyzatorow pokojowych
dostosowanie do uktadu dowolnego pomieszczenia.  (badania wiasne Misubishi Electic)

Automatyczna predkosc wentylatora

mm T

PN MELCloud”

. L. . Rotacja
Funkcja pracy rotacyjnej, Back-Up i kaskady §ZEI87

W wielu przypadkach jednoczesna praca kilku jednostek nie jest wyma-
gana, dlatego funkcja pracy rotacyjnej pozwala na naprzemienne zatg-
czanie poszczegdlnych jednostek za pomocg przetacznika. Czas pracy
jest rownomiernie rozktadany na poszczegélne jednostki. Dla danej funk-
cji nie s wymagane zadne akcesoria, jedynie poditaczenie jednostek pod
sterownik PAR-31MAA.

Rotacja: Jednostki pracujg naprzemiennie w okreslonych odstepach cza-
sowych od 1 do 28 dni. W ten sposob mozna tworzy¢ rézne systemy
pracy klimatyzaciji dla obiektu.

Awaria: W przypadku awarii jednej z jednostek druga zataczy sie auto-
matycznie.

Czujnik ,i-see”

Jednostki kasetonowe za pomocg czujnika ,i-see” mogg kontrolowac roz-
nice temperatur w gornej i dolnej czesci pomieszczenia. Dzieki pomiarowi
temperatury powierzchni w dolnej cze$ci pomieszczenia, gwarantowany
jest odpowiedni komfort.

Powietrze rozprowadzane bez przeciggow

Zastosowanie nowego trybu nawiewu w poziomie*, mozliwos¢ zasto-
sowania czujnika ,i-see sensor” (PAC-SA1ME-E). Nowa jednostka za
pomocg czujnika kontroluje réznice temperatur w gornej i dolnej czesci
pomieszczenia. Dzigki pomiarowi temperatury powierzchni w dolnej cze-
$ci pomieszczenia, gwarantowany jest odpowiedni komfort.

Dtuga instalacja

Tryb obrotéw wentylatora automatycznie dostosowuje predkos$¢ wentylatora
jednostki wewnetrznej do warunkéw aktualnie panujacych w pomieszczeniu.

MULTI

Do jednej jednostki zewnetrznej mozna podtaczy¢ kilka jednostek we-
wnetrznych (w zaleznosci od kombinacji urzadzen, mozliwe jest pod-
faczenie maksymalnie 4 jednostek; jakkolwiek wszystkie jednostki we-
wnetrzne musza pracowac z tymi samymi ustawieniami).

MULTI (Jednoczesna praca wielu jednostek)
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Dtugie instalacje chtodnicze pozwalajg na optymalne rozplanowanie roz-
mieszczenia jednostek i utatwiajg ich montaz.
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TYP KASETONOWY 4-STRONNY

2 |
I

|

=

===
SUZ-KA50/60/71

SUZ-KA35

PUHZ-P100

PUHZ-P125/140

Jednostka wewnetrzna PLA-RP35BA PLA-RP50BA PLA-RP60BA PLA-RP71BA PLA-RP100BA PLA-RP125BA PLA-RP140BA2

Jednostka zewnetrzna S5vad Sovad SeovAd TivAs 10OV(OHA | 1ZV(ORA | 140V(HA
Czynnik chtodniczy / Zasilanie: (V/faza/Hz); zrédto R410A(*1), do jednostki zewnetrznej: VA, VHA: 230/ 1/50; YHA: 400/ 3/ 50
Wydajnos$¢ nominalna kW 3,6 55 6,1 71 9,4 12,3 13,6
min-max kW 1,4-3,9 2,3-56 2,363 2,8-8.1 4.9-11.2 5.5-14.0 5.56-15.0
Pobér mocy nominalny kW 1,090 1,660 1,840 2,100 3,120 4,090 5,210
. EER . - - - 2 3,01 2,61
Chiodzenie \ ErP klasa energetyczna - - - - - B D
Obli wydajno$¢ chtodnicza ‘ kW 3,6 55 6,1 7.1 9.4 - -
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) ‘ kWh/rok 210 321 356 429 628 - -
6,0 6,0 6,0 58 52 R .
833 ErP klasa energetyczna A+ A+ A+ A+ A - -
Wydajnosé nominalna kW 4,1 6,0 6,9 8,0 11,2 14,0 16,0
min-max kw 1,7-5,0 1772 2,5-8,0 2,6-10,2 4.5-12.5 5.0-16.0 5.0-18.0
Pobor mocy nominalny kw 1,040 1,750 1,971 2,247 3,280 4,110 4,980
- - - - - 341 3,21
cop ErP klasa energetyczna - - - - - B C
Grzanie Wydajnos¢ obliczeniowa kW 2,6 43 4,6 58 8,0 - -
(Sredniose- temp. obliczeniowa KW 2,3 (-10°C) 3,8 (-10°C) 4,0 (-10°C) 4,7 (-10°C) 6.3 (-10°C) - -
Z0NOWe) | \yygajnose temp. punktu bi KW 2,3(-7°C) 3,8 (-7°C) 4,0 (-7°C) 5,1 (-7°C) 7.1(-7°C) - -
temp. graniczna KW 2,3 (-10°C) 3,8 (-10°C) 4,0 (-10°C) 4,7 (-10°C) 5.0 (-15°C) - -
Obliczeniowa wydajnos¢ grzewcza kW 0,3 0,5 0,6 1,1 1,7 - -
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) kWh/rok 867 1503 1570 1913 2945 - -
42 4,0 41 43 38 - -
scop \ ErP klasa na A+ A+ A+ A+ A - -
Maksymalny prad pracy A 84 124 144 16,6 28,9 (13,9) 29,0 (14,0) 30,5 (14,0)
Pobér pradu ‘ nominalny kw 0,03 0,05 0,05 0,07 0,14 0,15 0,15
Maksymalny prad pracy A 0,22 0,36 0,36 0,51 0,94 1,00 1,00
Wymiary <panel> \ wys.*szer.*gleb. mm 258*840*840 <35*950*950> 298*840*840 <35*950*950>
;ggggg‘zk;’a Waga <panel> kg 22<6> 22<6> 23<6> 23<6> 25<6> 25<6> 27 <6>
Przeptyw powietrza* m3/min 11-12-13-15 12-14-16-18 12-14-16-18 14-16-18-21 20-23-26-30 22-25-28-31 24-26-29-32
Poziom dzwieku (SPL)* dB(A) 27-28-29-31 28-29-31-32 28-29-31-32 28-30-32-34 32-34-37-40 34-36-39-41 36-39-42-44
Poziom dzwigku (PWL) dB(A) 54 55 55 56 62 63 70
Wymiary | wys.*szer."gleb. mm 550*800*285 880840330 943*950*330(+30) 1350*950*330(+30)
Waga kg 35 54 50 53 75 (77) 99 (101) 99 (101)
S chtodzenie m3/min 36,3 44,6 40,9 50,1 60 100 100
e S "
) o chiodzenie
FEREIET) | e GETE (L) grzanie dB(A) 50 52 55 55 54 55 56
Poziom dzwigku (PWL) | chiodzenie dB(A) 62 65 65 69 70 7 73
Maksymalny prad pracy A 8,2 12,0 14,0 16,1 28,0 (13,0) 28,0 (13,0) 29,5 (13,0)
Wielkosé ia elektrycznego A 10 20 20 20 32 (16) 32 (16) 40 (16)
Orurowanie | Srednica ‘ ciecz/gaz mm 6.35/9.52 6.35/12.7 6.35/15.88 9.52/15.88 9.52/15.88 9.52/15.88 9.52/15.88
chiodnicze | Maks. diugosé/ Maks. réznica pozioméw m 20/12 30/30 30/30 30/30 50/30 50/30 50/30
Rekomendowane zakresy pracy | chtodzenie (*3) °C 15 ~ +46 15 ~ +46 15 ~ +46 15 ~ +46 15 ~ +46(*3) 15 ~ +46(*3) 15 ~ +46(*3)
(zewngtrzne) | grzanie °C 15~ +24 15~ +24 15~ +24 15~ +24 15~ +21 15~ +21 15~ +21
Filtr wysokowydajny PAC-SH59KF-E PAC-SH59KF-E PAC-SH59KF-E PAC-SH59KF-E PAC-SH59KF-E PAC-SH59KF-E PAC-SH59KF-E
Pompka skroplin Zetflow ZF-1 Zetflow ZF-1 Zetflow ZF-1 Zetflow ZF-1 Zetflow ZF-1 Zetflow ZF-1 Zetflow ZF-1
Li-see” czujnik temp. powierzchni PAC-SA1ME-E PAC-SATME-E PAC-SATME-E PAC-SATME-E PAC-SATME-E PAC-SATME-E PAC-SA1ME-E
Jednostka Maskownica PLP-6BA PLP-6BA PLP-6BA PLP-6BA PLP-6BA PLP-6BA PLP-6BA
Akcesoria | Wewnetrzna Zamknigcie wylotu PAC-SH51SP-E | PAC-SH51SP-E | PAC-SH51SP-E | PAC-SH51SP-E | PAC-SH51SP-E | PAC-SH51SP-E | PAC-SH51SP-E
Zewnetrzny czujnik temperatury PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E
e e zne | PAC-SHE2HRE | PAC-SHS2HR-E PAC-SHS2HR-E = PAC-SHS2HR-E PAC-SHS2HRE = PAC-SHS2HRE | PAC-SHS2HR-E
e Ostona wiotu powietrza - - - - PAC-SH63AG-E | PAC-SH63AG-E | PAC-SH63AG-E

PAR-31MAA
Przewodowy Programowalny PAR-U02MEDA - Dotykowy
Indywidualne Prosty PAC-YT52CRA
Bezprzewodowy Nadaijnik PAR-SL97A-E
Odbiornik PAR-SA9FA-E
AT-50A
Dotykowy AG-150A
PAC-YG50ECA
Sterowniki EB-50GU
GB-50ADA-J
TG2000A jednostka sterujaca
Sterowanie* LonWorks ME-AC-LON-1 1
ModBus ME-AC-MBS-1-2110 Aot
KNX ME-AC-KNX-1-V2 ..E E o
Protokot BacNET IBOX-BAC-MBRTU-100
SMs ME-AC-SMS-32 o -
WiFi MAC-557IF-E L.
M-NET MAC-333IF-E/MAC-399IF-E Opcja Opcja Opcja
PAC-SA88HA (Opis: ON/OFF, impuls 20 mA; PAR-SL97A-E PAR-31MAA PAC-YT52CRA
Praca - 12V DC; Alarm - 12 VDC) + PAR-SA9CA-E
Sygnaly cyfrowe PAC-SE55Rb/|\ liOéJis: .fdtal)ny ON/OFF;
okada pilotal _ .
MAC-333IF-E (Opis: zdalny ONIOFF) m Dane wymiarowe str. 147 i 146, 150

* Tabela przedstawia przyktadowe mozliwosci sterowania Mitsubishi Electric - w sprawie doboru skontaktuj sig¢

z Doradcg Techniczno-Handlowym
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PKA-RP

Kompaktowe, scienne jednostki wewnetrzne,
oferujace takie udogodnienia jak prosty montaz
oraz szeroki typoszereg (modele RP35-RP100),
dostarczaja najlepsze, w peini dopasowane
rozwigzanie. Zaprojektowana dla zagwaranto-
wania wysokiej energooszczednosci, seria PKA
to odpowiedz na Twoje potrzeby.

Ptaski panel i czysta biel

Wszystkie modele posiadajg nowa konstrukcje kratki wlotowej w postaci ptaskich paneli. Dazac do osiagniecia ksztattéw, ktére harmonizujg z niemal
kazdym wnetrzem, kolor jednostki zmieniono z biatego na czystg biel.
Ptaski panel
tatwo utrzymac
w czystosci!

s "
PKA-RP HAL PKA-RP KAL
SEER scop
. A++ A+
Wysoka efektywnos$¢ energetyczna W0 5000

Wysoko efektywne wymienniki ciepta jednostek wewnegtrznych oraz usprawnienia energooszczednych inwerteréw, przyczyniaja sie do zaskakujacej reduk-
cji zuzycia energii, efektem czego sg modele w petnym zakresie wydajnosci, przyporzadkowane do klasy A w rankingu efektywnosci energetyczne;j.

M Chtodzenie
SEER SEER SEER SEER SEER SEER [ Grzanie
57 53 6,3 6,5 6,1 6,0
Scop Sscop SCOP
3,9 4,0 4,0
SEER Kklasa A (5.1)

SCOP klasa A (3.4)

PKA-RP35HAL PKA-RP50HAL PKA-RP60KAL PKA-RP71KAL PKA-RP100KAL PKA-RP100KAL
PUHZ-ZRP35VKA PUHZ-ZRP50VKA PUHZ-ZRP60OVHA PUHZ-ZRP71VHA PUHZ-ZRP100VKA PUHZ-ZRP100YKA

Opcjonalna pompka skroplin dostepna dla wszystkich modeli

Zastosowanie pompki skroplin (wysoko$¢ podnoszenia 800mm), umoz- ﬁ
liwia elastyczne podtaczenie wezyka skroplin w przestrzeni migdzysufi-
towej. Utatwione odprowadzanie skroplin, nawet gdy miejsce montazu
jednostki uniemozliwia bezposredni dostep na zewnatrz, zwiekszajac
swobode montazu.

Jednostka

Rompka wewnetrzna

skroplin

Wielofunkcyjny pilot przewodowy

Oprocz pilota bezprzewodowego stanowigcego standardowe wyposazenie, mozna réwniez wykorzystac pilota przewodowego PAR-31MAA.

Gtéwne funkcje

° Duzy wyswietlacz ciektokrystaliczny z podswietleniem

° Programator tygodniowy: do 8 ustawien Wt/ WYt Temp. na dobe
° Mozliwo$¢ ograniczenia nastawy temperatury

° Podglad parametréw serwisowych na wyswietlaczu

° Mozliwo$¢ sterowania urzgdzeniami Lossnay

* Szczegdtowy opis podano na stronach 20 - 21.
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Automatyczna zmiana trybu pracy

Wysokowydajna sprezarka typu scroll
z silnikiem pradu statego (dia PuHZ-zRP)

Klimatyzator automatycznie przetacza tryb pracy miedzy chtodzeniem

i grzaniem w celu utrzymania zadanej temperatury.
AUTOMAT.
ZALUZJE

Zaluzje zamykaja sie automatycznie gdy klimatyzator nie pracuje, catko-
wicie ostaniajac wylot powietrza i tworzac ptaskg powierzchnig poprawia-

jaca estetyke wygladu.

Funkcja szczegodlnie uzyteczna w czasie przerwy w dostawie pradu. Po
przywréceniu zasilania, jednostka automatycznie powréci do pracy.

Automatyczne zaluzje

Automatyczny restart

. . . Rotacja
Funkcja pracy rotacyjnej, Back-Up i kaskady gl

W wielu przypadkach jednoczesna praca kilku jednostek nie jest wyma-
gana, dlatego funkcja pracy rotacyjnej pozwala na naprzemienne zata-
czanie poszczegodlnych jednostek za pomoca przetacznika. Czas pracy
jest rownomiernie rozktadany na poszczegélne jednostki. Dla danej funk-
cji nie s wymagane zadne akcesoria, jedynie podiaczenie jednostek pod
sterownik PAR-31MAA.

Rotacja: Jednostki pracuja naprzemiennie w okreslonych odstgpach cza-
sowych od 1 do 28 dni. W ten sposéb mozna tworzy¢ rézne systemy
pracy klimatyzacji dla obiektu.

Awaria: W przypadku awarii jednej z jednostek druga zataczy sie auto-

matycznie.

4 kierunki wyprowadzania przewodow

Wszystkie przewody chtodnicze wraz z odptywem skroplin mozna pod-
faczy¢ z tylu, z prawej lub lewej strony oraz od spodu jednostki. Zapew-
nia to wigkszg elastyczno$¢ prowadzenia przewodoéw i wyboru miejsca
montazu.

Kompaktowe wymiary 898 mm

Wysokowydajna sprezarka typu scroll
wyposazona jest w ,mechanizm odksztat-
cania ramy”, umozliwiajgcy osiowy ruch
ramy podtrzymujacej ruchoma spirale
sprezarki. System ten znacznie minimali-
zuje nieszczelnosci oraz straty w wyniku
tarcia elementéw i jednoczesnie zapew-
nia wysokg sprawnos¢ sprezarki w catym
zakresie predkosci obrotowe;j.

{

{

Spirala nieruchoma w ]
Redukcja nieszczelnosci

Osiowy I 1 Zmniejszenie parcia gazu
ruch ramy

Zmniejszenie oporéw tarcia

Druga komora ci$nieniowa
redukuje opory tarcia

Znaczna redukcja
nieszczelnosci
itarcia

Pierwsza komora ci$nieniowa
minimalizuje nieszczelnosci

Rama  Spirala ruchoma

Sprezarka rotacyjna z silnikiem
reluktancyjnym pradu statego (dia PuHz-P)

Silnik reluktancyjny pradu statego posiada wirnik wyposazony w silne
magnesy neodymowe. Moment magnetyczny wytwarzany przez magne-
sy neodymowe oraz moment reluktancyjny, wptywajg na zwigkszenie
wydajnosci pracy.

Sprezarka
z silnikiem pradu
statego (wirnik)

Magnesy
neodymowe

Moment magnetyczny

+

Moment reluktancyjny

Dtuga instalacja

Zredukowana szeroko$¢ pozwala na zastosowanie jednostki w niewiel-
kich pomieszczeniach i biurach.

898mm
*dotyczy modelu PKA-RP35/50

Dtugie instalacje chtodnicze pozwalajg na optymalne rozplanowanie roz-
mieszczenia jednostek i utatwiajg ich montaz.
STANDARD INVERTER

o @

50 m 75 m 50 m

POWER INVERTER

30m
30m
30m

PUHZ-ZRP35/50/60/71VK(H)A  PUHZ-ZRP100/125/140V(Y)KA PUHZ-P100V(Y)HA
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PKA-RP

TYP SCIENNY

PKA-RP35/50HAL

- ! -

PKA-RP60/71/100KAL

e

= T s PUHZ-ZRP35/50 PUHZ-ZRP60/71 PUHZ-ZRP100
Jednostka wewnetrzna
Jednostka zewnetrzna PUHZ-ZRP35VKA
Czynnik chiodniczy / Zasilanie: (V/faza/Hz); zrédto R410A(*1), do jednostki zewnetrznej: VK(H)A: 230/ 1/ 50; Y1
Wydajnosé nominalna kw 3,6 4,6 6,1 71 10,0
min-max kw 1.6-4.5 2356 27-6.7 3.3-8.1 4.9-11.4
Pobér mocy nominalny kW 0,94 1,41 1,60 1,80 2,65
Chiodzenie EER | ErP klasa energetyczna - - - - -
Obli i wydajno$¢ chtodnicza ‘ kW 36 4,6 6,1 7.1 10,0
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) ‘ kWh/rok 221 304 336 381 572 (583)
— 57 53 6,3 6,5 6,1(6,0)
ErP klasa energetyczna A+ A At++ A+t A++ (A+)
Wydajnosé nominalna kw 41 50 7,0 8,0 11,2
min-max kW 1.6-5.2 2573 2882 3.5-10.2 4.5-14.0
Pobér mocy nominalny kW 1,07 1,50 1,96 2,19 3,04
cop ErP klasa energetyczna - - - - -
Grzanie ‘Wydajnos¢ obliczeniowa kW 24 3,3 4.4 4,7 7.8
(Sredniose- temp. obliczeniowa kW 2.4(-10°C) 3.3(-10°C) 4.4(-10°C) 4.7(-10°C) 7.8(-10°C)
Z0N0We) |y dajnose temp. punktu biwalentnego kW 2.4(-10°C) 3.3(-10°C) 4.4(-10°C) 4.7(-10°C) 7.8(-10°C)
temp. graniczna kw 2.2(-11°C) 3.2(-11°C) 2.8(-20°C) 3.5(-20°C) 5.8(-20°C)
Obliczeniowa wydajno$¢ grzewcza kW 0 0 0 0 0
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) kWh/rok 847 1160 1473 1532 2763
3.9 4,0 4,2 43 4,0
scop ‘ ErP klasa energetyczna A A+ A+ A+ A+
Maksymalny prad pracy A 13,4 13,4 19,4 19,4 27,1(8,6)
Pobor pradu \ nominalny kW 0,04 0,04 0,06 0,06 0,08
Mak Iny prad pracy A 04 04 043 043 0,57
Wymiary ‘ wys.*szer.*gleb. mm 295*898*249 295*898*249 365*1170*295 365*1170*295 365*1170*295
ngv‘aﬂgfr‘zkﬁa Waga kg 13 13 21 21 21
Przeplyw powietrza* m3/min 9-10.5-12 9-10.5-12 18-20-22 18-20-22 20-23-26
Poziom dzwigku (SPL)* dB(A) 36-40-43 36-40-43 39-42-45 39-42-45 41-45-49
Poziom dzwieku (PWL) dB(A) 60 60 64 64 65
Wymiary | wys.*szer.*gleb. mm 630*809*-300 630809300 943*950*330(+30) 943*950*330(+30) 1338*1050*330(+30)
Waga kg 43 46 67 67 116 (124)
Praeplyw powietrza chiodzenie m3/min 45 45 55 55 110
o= i . - ; 3
N N izenie
zewnefrzna. | Poziom dzwieku (SPL) grzanie dB(A) 46 46 48 48 51
Poziom dzwieku (PWL) | chiodzenie dB(A) 65 65 67 67 69
Mak Iny prad pracy A 13,0 13,0 19,0 19,0 26,5 (8,0)
Wielko$¢ zabezpieczenia elektrycznego A 16 16 25 25 32 (16)
Orurowanie | Srednica | cieczigaz mm 6.35/12.7 6.35/12.7 9.52/15.88 9.52/15.88 9.52/15.88
chiodnicze | Maks. diugo$¢/ Maks. réznica poziomow m 50/30 50/30 50/30 50/30 75/30
Rekomendowane zakresy pracy | chiodzenie (*3) E® -15 ~ +46 15 ~ +46 15 ~ +46 15~ +46 15 ~ +46
(zewnetizne) | grzanie °c -1~ +21 -1~ +21 -20 ~ +21 -20 ~ +21 -20 ~ +21
Pompka skroplin PAC-SH75DM-E PAC-SH75DM-E PAC-SH94DM-E PAC-SH94DM-E PAC-SH94DM-E
Jednosttka Zewnetrzny czujnik temperatury PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E
Akcesoria | WORHGHETA P g o eenei PAC-SG94HR-E PAC-SG94HR-E PAC-SG94HR-E PAC-SG94HR-E PAC-SG94HR-E
Ll e Ostona wlotu powietrza PAC-SJ06AG-E PAC-SJ06AG-E PAC-SH63AG-E PAC-SH63AG-E PAC-SH95AG-E
Indywidualne Przewodowy Programowalny PAR-U OZ/:/IRE-?)LW:Qtykowy
AT-50A
Dotykowy AG-150A
Centralne PAC-YG50ECA
Sterowniki EB-50GU
GB-50ADA-J
TG2000A jednostka sterujaca
LonWorks ME-AC-LON-1 9
ey ModBus ME-AC-MBS-1-2110 .
Sterowanie
KNX ME-AC-KNX-1-V2
Protokét BacNET IBOX-BAC-MBRTU-100
SMs ME-AC-SMS-32 o
WiFi MAC-557IF-E E
M-NET MAC-333IF-E/MAC-399IF-E Standard Opcia Opcja
PAC-SA88HA (Opis: ON/OFF, impuls 20 mA; PAR-FL32MA dla PKA-RP35/50, PAR-31MAA PAC-YT52CRA
Praca - 12V DG; Alarm - 12 VDC) E17 489426 dla PKA-RP60-100
Sygnaly cyfrowe PAC-SE55RA (Opis: zdalny ON/OFF;
blokada pilota) . .
- Dane wymiarowe str. 147 i 150
MAC-333IF-E (Opis: zdalny ON/OFF) m

* Tabela przedstawia przyktadowe mozliwosci sterowania Mitsubishi Electric - w sprawie doboru skontaktuj sig¢
z Doradcg Techniczno-Handlowym
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PKA-RP

TYP SCIENNY

PUHZ-P100

Jednostka wewnetrzna

Jednostka zewnetrzna

PKA-RP100KAL
PUHZ-P100VHA4

PKA-RP100KAL
PUHZ-P100YHA2

Czynnik chiodniczy / Zasilanie: (V/faza/Hz); zrédto R410A(*1), do jednostki zewnetrznej: VHA: 230/ 1/50; YHA: 400/ 3 /50
Wydajnosé nominalna kW 94 94
min-max kW 4.9-11.2 4.9-11.2
Pobér mocy nominalny kW 3,120 3,120
Chiodzenie EER | ErP klasa energetyczna - -
Obli i wydajnos¢ chtodnicza \ kW 9,4 9,4
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) \ kWh/rok 686 686
4,8 4,8
&3 ErP klasa energetyczna B B
. nominalna kw 11,2 11,2
Wydajnosé min-max KW 45125 45125
Pobér mocy nominalny kW 3,490 3,490
coP - -
ErP klasa energetyczna - -
Grzanie ‘Wydajnos¢ obliczeniowa kW 7,0 7,0
(Sredniose- temp. obliczeniowa kW 5.6 (-10°C) 5.6 (-10°C)
Z0NOWe) | \ydajnose temp. punktu biwalentnego KW 6.2 (-7°C) 6.2 (-7°C)
temp. graniczna kW 4.5 (-15°C) 4.5 (-15°C)
Obliczeniowa wydajnos$¢ grzewcza kW 1,4 1,4
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) kWh/rok 2579 2579
38 38
scop | ErP Kiasa energetyczna A A
Maksymalny prad pracy A 28,6 13,6
Pobér pradu \ nominalny kW 0,08 0,08
Maksymalny prad pracy A 0,57 0,57
Jednost Wymiary \ wys.*szer.*gteb. mm 365*1170*295 365*1170*295
lednostka
wewnetrzna Waga kg 21 21
Przeplyw powietrza* m3/min 20-23-26 20-23-26
Poziom dzwigku (SPL)* dB(A) 41-45-49 41-45-49
Poziom dzwigku (PWL) dB(A) 65 65
Wymiary | wys.*szer*gleb. mm 943"950*330(+30) 943+950*330(+30)
Waga kg 75 77
chiodzenie m3/min 60 60
P ietr
Jodnostk e (PR grzanie m3/min 60 60
lednostka 5
. . htodzenie dB(A) 50 50
zewnetrzna a
Poziom dzwigku (SPL) D dB(A) 54 54
Poziom dzwieku (PWL) = chtodzenie dB(A) 70 70
Maksymalny prad pracy A 28,0 13,0
Wielkosé i ia elektrycznego A 32 16
Orurowanie | Srednica iecz/, mm 9.52/15.88 9.52/15.88
chiodnicze | Maks. dlugo$é/ Maks. réznica poziomow m 50/30 50/30
Rekomendowane zakresy pracy | chiodzenie (*3) °c -15 ~ +46("3) -15 ~ +46(*3)
(zewnetrzne) ‘ grzanie oC 15~ +21 -15 ~ +21
Pompka skroplin PAC-SH94DM-E PAC-SH94DM-E
Jednos'tka Zewnetrzny czujnik temperatury PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E
Akcesoria [Rewneirzos Adapter oddzielnego zasilania
jednostki wewnetrznej i zewnetrznej PAC-SG94HR-E PAC-SG94HR-E
Ll e Ostona wlotu powietrza PAC-SH63AG-E PAC-SH63AG-E

PAR-31MAA
PAR-U02MEDA - Dotykowy
AT-50A
AG-150A
PAC-YG50ECA
EB-50GU
GB-50ADA-J
jednostka sterujaca
LonWorks ME-AC-LON-1
ModBus ME-AC-MBS-1-2110
KNX ME-AC-KNX-1-V2
BacNET IBOX-BAC-MBRTU-100
SMs ME-AC-SMS-32
WiFi MAC-557IF-E
M-NET MAC-333IF-E/MAC-399IF-E
PAC-SA88HA (Opis: ON/OFF, impuls 20 mA;
Praca - 12V DC; Alarm - 12 VDC)
PAC-SE55RA (Opis: zdalny ON/OFF;
blokada pilota)
MAC-333IF-E (Opis: zdalny ON/OFF)

Programowalny

Indywidualne Przewodowy

Dotykowy

Centralne
Sterowniki

TG2000A

Sterowanie*

Standard Opcja
E17 489426 PAR-31MAA

m Dane wymiarowe str. 147 i 151

Protokét

PAC-YT52CRA

Sygnaly cyfrowe

* Tabela przedstawia przyktadowe mozliwosci sterowania Mitsubishi Electric - w sprawie doboru skontaktuj si¢
z Doradca Techniczno-Handlowym
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PCA-KAQ

Elegancka konstrukcja jednostki wewnetrznej
oraz mozliwosc¢ dostosowania wydatku powie-
trza dla wysokiego lub niskiego posadowienia
jednostki, rozszerzajg mozliwosci montazowe.
Dzieki wyjatkowym osiggom w zakresie ener-
gooszczednosci, jednostki te sg idealnym roz-
wiazaniem dla zréznicowanego zapotrzebowa-
nia na klimatyzacje.

Elegancka konstrukcja jednostki wewnetrznej

PN MELCloud”

Wszystkie modele jednostek wewnetrznych posiadajg waska konstrukcje
ze stylowo poprowadzonymi liniami, zblizong w ksztatcie do kwadratu.
W efekcie, jednostki lepiej komponujg sie z sufitem. Ponadto urzadze-
nia posiadajg pojedynczy wylot powietrza, ktéry umozliwia zastosowa-
nie automatycznej zaluzji jako ostony wylotu na czas, gdy jednostka nie
pracuje.

Wysoka efektywnos¢ energetyczna

PCA-KAQ
SEER scop
]
35/60/71 35-71

Wentylatory jednostek wewnetrznych wyposazone zostaty w silniki pradu statego, zwiekszajgc tym samym efektywnos$¢ energetyczna tej serii urzadzen
inwerterowych. Dzieki temu rozwigzaniu, wszystkie modele w peinym zakresie wydajnosci przyporzadkowane sa do klasy energetycznej A, co potwier-

dza znaczne ograniczenie kosztéw zuzycia energii.

I Chiodzenie
M Grzanie
SEER SEER SEER SEER
52 5.2 53 5.2

scop scop scop
4,2 4,2 4,4

SCoP
4,4

SEER klasa A (5.1)

SCOP klasa A (3.4)

PCA-RP35KAQ PCA-RP50KAQ PCA-RP60KAQ  PCA-RP71KAQ  PCA-RP100KAQ PCA-RP100KAQ PCA-RP125KAQ  PCA-RP125KAQ PCA-RP140KAQ PCA-RP140KAQ
PUHZ-ZRP35VKA PUHZ-ZRP50VKA PUHZ-ZRP60VHA PUHZ-ZRP71VHA PUHZ-ZRP100VKA PUHZ-ZRP100YKA PUHZ-ZRP125VKA PUHZ-ZRP125YKA PUHZ-ZRP140VKA PUHZ-ZRP140YKA

Opcjonalna pompka skroplin
dostepna dla wszystkich modeli

Doprowadzenie swiezego powietrza

Wysoko$é podnoszenia zostata
zwiekszona z 400 do 600 mm,
zwiekszajac elastycznos¢ w wy-
borze miejsca montazu jednostki.

* Mozliwo$¢ montazu
pompki skroplin

Odptyw skroplin

moze znajdowac

sig 600 mm nad

powierzchnig
sufitu.

Powierzchnia sufitu

Tryb automatycznej regulacji sity nawiewu

e Objetos¢ dostarczanego powietrza

Specjalny otwér w korpusie
jednostki pozwala na podta- %
czenie kanatu doprowadza- e \
jacego Swieze powietrze z —t50 [ — PCARP100-140KAQ
zewnatrz.

— PCA-RP60/71KAQ

Sprez (Pa)

20 ™ __ pCA-RP3SISOKAQ |
-250 ‘

-300
0

1 2 3
Wydajnos¢ powietrza (m 3/min)

Ustawienie wydatku powietrza dla
wysokiego / niskiego posadowienia jednostki

Tryb automatycznej regulacji sity nawiewu jest dodatkowa opcjg oprécz
standardowych 4 predkosci. Program automatycznie dostosowuije site na-
wiewu do warunkow jakie panujg w pomieszczeniu. W momencie urucho-
mienia pracy w trybie chtodzenia/grzania, sita nawiewu jest wysoka w celu
szybkiego nagrzania/schtodzenia pomieszczenia. Kiedy temperatura
W pomieszczeniu osiagnie zadang warto$¢, sita nawiewu automatycznie
stabnie w celu utrzymania stabilnej pracy w trybie chtodzenia/grzania.

4

Silny Delikatny

Rozpoczecie chtodzenia/grzania... Po ustabilizowaniu temperatury

W pomieszczeniu...
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Jednostki wyposazone sg w funkcje umozliwiajacq przetaczanie usta-
wienia wydatku powietrza w zaleznos$ci od wysokosci pomieszczenia,
w ktérym sa zainstalowane. Mozliwo$¢ dostosowania optymalnej wy-
dajnosci nawiewu pozwala zahamowaé odczuwalne w pomieszczeniu
przeciagi.

Wydajnosé po‘s,va)(l:lf:mfnie sth:gg:;za: pos;l(:lzlv(nll?eme
35 35m 27m 25m
50 35m 27m 25m
60 35m 27m 25m
71 35m 27m 25m
100 42m 30m 26m
125 42m 30m 26m
140 42m 30m 26m




s Wysokowydajna sprezarka typu scroll
Rotacja

Funkcja pracy rotacyjnej, Back-Up i kaskady (g2l z silnikiem pradu statego (dia PuHz-zrRP)
W wielu przypadkach jednoczesna praca kilku jednostek nie jest wyma- Wysokowydajna sprezarka typu scroll
gana, dlatego funkcja pracy rotacyjnej pozwala na naprzemienne zata- wyposazona jest w ,mechanizm odksztat- \.
czanie poszczegodlnych jednostek za pomocg przetacznika. Czas pracy cania ramy”, umozliwiajacy osiowy ruch ‘
jest rownomiernie rozktadany na poszczegélne jednostki. Dla danej funk- ramy podtrzymujacej ruchomg spirale
cji nie s wymagane zadne akcesoria, jedynie podiaczenie jednostek pod sprezarki. System ten znacznie minimali-
sterownik PAR-31MAA. zuje nieszczelnosci oraz straty w wyniku

tarcia elementéw i jednoczesnie zapew-
Rotacja: Jednostki pracujg naprzemiennie w okreslonych odstgpach cza- nia wysoka sprawnos$¢ sprezarki w catym
sowych od 1 do 28 dni. W ten sposoéb mozna tworzy¢ rézne systemy zakresie predkosci obrotowe;j.

pracy klimatyzaciji dla obiektu.

Spirala nieruchoma

Awaria: W przypadku awarii jednej z jednostek druga zatgczy sie auto- Redukcja nieszczelnosci

matycznie. Osiowy Zmniejszenie parcia gazu
ruch ramy

Zmniejszenie oporow tarcia

Druga komora ci$nieniowa
redukuje opory tarcia

Automatyczna zmiana trybu pracy

Znaczna redukcja
. . . . nieszczelnosci
Klimatyzator automatycznie przetacza tryb pracy miedzy chtodzeniem itarcia

i grzaniem w celu utrzymania zadanej temperatury.

Pierwsza komora cisnieniowa
minimalizuje nieszczelnosci

Rama  Spirala ruchoma

MULTI (Jednoczesna praca wielu jednostek) .

Do jednej jednostki zewnetrznej mozna podtaczyé kilka jednostek we-
wnetrznych (w zalezno$ci od kombinacji urzadzen, mozliwe jest pod-
faczenie maksymalnie 4 jednostek; jakkolwiek wszystkie jednostki we-
whnetrzne musza pracowacé z tymi samymi ustawieniami). Silnik reluktancyjny pradu statego posiada wirnik wyposazony w silne

magnesy neodymowe. Moment magnetyczny wytwarzany przez magne-

sy neodymowe oraz moment reluktancyjny, wplywajg na zwiekszenie
’ ’ wydajnosci pracy.
Automatyczny restart Auto Réstart

Funkcja szczegodlnie uzyteczna w czasie przerwy w dostawie pradu. Po
przywréceniu zasilania, jednostka automatycznie powrdéci do pracy.

Sprezarka rotacyjna z silnikiem
reluktancyjnym pradu statego (dia PuHz-p)

Sprezarka
z silnikiem pradu
statego (wirnik)

Magnesy
neodymowe

Filtr o wydtuzonej zywotnosci w standardzie

Stanowigcy standardowe wyposazenie, filtr o wydtuzonej zywotnosci 1
gwarantuje do 2500 godzin pracy (warunki biurowe) bez regeneraciji. +

Moment reluktancyjny

Dtuga instalacja

Dtugie instalacje chtodnicze pozwalajg na optymalne rozplanowanie rozmieszczenia jednostek i utatwiajg ich montaz.

POWER INVERTER STANDARD INVERTER
- E—
1 s o
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PCA-RP-KAQ

TYP PODSTROPOWY

Jednostka wewnetrzna

PCA-RP35KAQ | PCA-RP50KAQ

S

PUHZ-ZRP35/50

PCA-RP60KAQ

PCA-RP71KAQ

TN

PUHZ-ZRP60/71

- .

PUHZ-ZRP100/125/140

PCA-RP100KAQ | PCA-RP125KAQ | PCA-RP140KAQ

Jednostka zewnetrzna Posia | Csovia | v | TTNEA | TOOVOOKA | 12VODKA | 14OVCOKA
Czynnik chiodniczy / Zasilanie: (V/faza/Hz); zrédio R410A(*1), do jednostki zewnetrznej: VK(H)A: 230/ 1/50; YKA: 400/3 /50
Wydajnos¢ nominalna kW 3,6 5,0 6,1 71 10,0 12,5 13,4
min-max kW 1.6-4.5 2.3-56 2.7-6.7 3.3-8.1 49-11.4 5.5-14.0 6.2-15.0
Pobér mocy nominalny kW 0,86 1,34 1,66 1,82 2,67 3,98 3,95
— = = = = = 3,14 3,39
Chiodzenie \ ErP klasa energetyczna - - - - - B A
Obliczeniowa wydajnos¢ chtodnicza kW 3,6 5,0 6,1 71 10,0 125 13.4
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) ‘ kWh/rok 206 292 347 375 585 (596) 834(844) 882(893)
SEER 6,1 6,0 6,2 6,6 6,0 (5,9) 5.2 5,3(5,2)
ErP klasa energetyczna At++ A+ A+t A+t A+ - -
Wydajnose nominalna kw 41 55 7,0 8,0 1,2 14,0 16,0
min-max kw 1.6-5.2 256.6 2.8-82 3.5-10.2 4.5-14.0 5.0-16.0 5.7-18.0
Pobor mocy nominalny kW 1,02 1,45 1,93 2,20 3,04 3,80 4,57
- - - - - 3,68 3,50
cop ErP klasa energetyczna - - - - - A B
Grzanie Wydajnos¢ obliczeniowa kw 24 3.8 44 4,7 78 9.3 10.6
(Sredniose- temp. obliczeniowa KW 2.4(-10°C) 3.8(-10°C) 4.4(-10°C) 4.7(-10°C) 7.8(-10°C) 9.3 (-10°C) 10.6 (-10°C)
Z0MOWe) | \ydajnosé temp. punktu biwalentnego KW 2.4(-10°C) 3.8(-10°C) 4.4(-10°C) 4.7(-10°C) 7.8(-10°C) 9.3 (-10°C) 10.6 (-10°C)
temp. graniczna KW 2.2(-11°C) 3.7(-11°C) 2.8(-20°C) 3.5(-20°C) 5.8(-20°C) 7.0 (-20°C) 7.9 (-20°C)
Obliczeniowa wydajno$¢ grzewcza kW 0 0 0 0 0 0 0
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) kWh/rok 815 1257 1458 1519 2837 3097 3366
4,1 4,2 43 4,3 39 4.2 4.4
scop \ ErP klasa energetyczna A+ A+ A+ A+ A - -
Maksymalny prad pracy A 133 134 19,4 194 27,2 (8,7) 27,3 (10,3) 28,9 (11,9)
Pobér pradu \ nominalny kW 0,04 0,05 0,06 0,06 0,09 0,11 0,14
Maksymalny prad pracy A 0,29 0,37 0,39 0,42 0,65 0,76 0,90
Wymiary ‘ wys.*szer.*gleb. mm 230%960*680 230%960*680 230*1280*680 230%1280*680 230*1600-680 230*1600*680 230*1600*680
“f:mgfgﬁa Waga kg 24 25 32 32 36 38 39
Przeptyw powietrza* m3/min 10-11-12-14 10-11-13-15 15-16-17-19 16-17-18-20 22-24-26-28 23-25-27-29 24-26-29-32
Poziom dzwigku (SPL)* dB(A) 31-33-36-39 32-34-37-40 33-35-37-40 35-37-39-41 37-39-41-43 39-41-43-45 41-43-45-48
Poziom dzwigku (PWL) dB(A) 60 60 60 62 63 65 68
Wymiary ‘ wys.*szer.*gleb. mm 630*809*300 943*950*330(+30) 1338*1050*330(+30)
Waga kg 43 46 67 67 116 (124) 116 (126) 119 (132)
R EerEE chtodzenie m3/min 45 45 55 55 110 120 120
ol porrl - - - - B R -
. . cl zenie
ZoWNQIIZNa | Poziom dzwiek (SPL) grzanie dB(A) 46 46 48 48 51 52 52
Poziom dzwigku (PWL) | chlodzenie dB(A) 65 65 67 67 69 70 70
A 1y prad pracy A 13,0 13,0 19,0 19,0 26,5 (8,0) 26,5 (9,5) 28,0 (11,0)
Wielko$¢ zabezpieczenia elektrycznego A 16 16 25 25 32 (16) 32 (16) 40 (16)
Orurowanie | Srednica | cieczligaz mm 6.35/12.7 6.35/12.7 9.52/15.88 9.52/15.88 9.52/15.88 9.52/15.88 9.52/15.88
chiodnicze Maks. dtugos¢/ Maks. réznica pozioméw m 50/30 50/30 50/30 50/30 75/30 75/30 75/30
Rekomendowane zakresy pracy | chtodzenie (*3) °C 15 ~ +46 15 ~ +46 15 ~ +46 15 ~ +46 15 ~ +46 15 ~ +46 15 ~ +46
(zewngtrzne) | grzanie °c 1~ 421 A1~ +21 20 ~+21 20 ~ +21 20 ~ +21 20 ~ +21 20 ~ +21
Filtr wysokowydajny - PAC-SH88KF-E PAC-SH89KF-E PAC-SH89KF-E PAC-SH90KF-E PAC-SH90KF-E PAC-SH90KF-E
Jednostka Pompka skroplin PAC-SH83DM-E | PAC-SH83DM-E | PAC-SH84DM-E | PAC-SH84DM-E | PAC-SH84DM-E | PAC-SH84DM-E | PAC-SH84DM-E
Akcesoria wewnetrzna Zewnetrzny czujnik temperatury PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E
o e znej | PAC-SGOBHRE | PAC-SGUGHR-E = PAC-SG9HR-E PAC-SGIGHRE ~PAC-SGESHRE PAC-SGIGHR-E = PAC-SGIGHR-E
Ostona wlotu powietrza PAC-SJOBAG-E | PAC-SJOBAG-E = PAC-SH63AG-E | PAC-SH63AG-E = PAC-SHO5AG-E | PAC-SH95AG-E = PAC-SH95AG-E

Sterowanie*

* Tabela pr

Indywidualne

Pro y PAR-31MAA
Przewodowy = PAR-U02MEDA - Dotykowy
Prosty PAC-YT52CRA
Bezprzewodowy PAR-SL94B-E
AT-50A
Dotykowy AG-150A
PAC-YG50ECA
Sterowniki EB-50GU
GB-50ADA-J
TG2000A jednostka sterujaca
LonWorks ME-AC-LON-1
ModBus ME-AC-MBS-1-2110
KNX ME-AC-KNX-1-V2
Protokot BacNET IBOX-BAC-MBRTU-100
SMs ME-AC-SMS-32
WiFi MAC-557IF-E
M-NET MAC-333IF-E/MAC-399IF-E

Sygnaty cyfrowe

PAC-SA88HA (Opis: ON/OFF, impuls 20 mA;
12V DC; Alarm - 12 VDC)

Praca -

PAC-SE55RA (Opis: zdalny ON/OFF;

blokada pilota)

MAC-333IF-E_(Opis: zdalny ON/OFF)

ia przy|
z Doradcg Techniczno-Handlowym

rzyktadowe rr
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$ci sterowania Mitsubishi Electric - w sprawie doboru skontaktuj sig

Opcja

PAR-SL94B-E

PAR-31MAA

E

B

e
s 8

Opcja

Opcja
PAC-YT52CRA

m Dane wymiarowe str. 147, 148 i 150
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SUZ-KA35 SUZ-KA50/60/71

Jednostka wewnetrzna

———T

PUHZ-P100

PCA-RP35KAQ | PCA-RP50KAQ

PCA-RP-KAQ

PUHZ-P125/140

PCA-RP60KAQ

PCA-RP71KAQ

TYP PODSTROPOWY

PCA-RP100KAQ | PCA-RP125KAQ | PCA-RP140KAQ

Jednostka zewnetrzna ST SSovad SeovAd TivAs 10OV(OHA | 1ZV(ORA | 140V(nhA
Czynnik chiodniczy / Zasilanie: (V/faza/Hz); zrédto R410A(*1), do jednostki zewnetrznej: VA, VHA: 230 / 1 /50; YHA: 400/ 3/ 50
Wydajnos$¢ nominalna kW 3,6 5,0 57 71 9,4 12,3 13,6
min-max kW 1,4-3,9 2,3-56 2,363 2,8-8,1 4.9-11.2 5.5-14.0 5.5-15.0
Pobér mocy nominalny kW 1,05 1,550 1,720 2,060 3,130 4,090 4,840
- s = - - - 3,01 2,81
Chiodzenie \ ErP klasa energetyczna - - - - - B C
Obli i wydajno$¢ chtodnicza ‘ kW 3,6 5,0 57 7.1 9,4 - -
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) ‘ kWh/rok 214 307 332 414 645 = =
59 57 6,0 6,0 51 - o
&3 ErP klasa energetyczna A+ A+ A+ A+ A - -
Wydajnosé nominalna kw 4,1 55 6,9 79 1,2 14,0 16,0
min-max kw 1,7-5,0 1,7-6,6 2,5-8,0 2,6-10,2 4.5-12.5 5.0-16.0 5.0-18.0
Pobor mocy nominalny kw 1,13 1,520 1,910 2,180 3,280 4,120 4,690
- - - - - 3,40 341
cop ErP klasa energetyczna - - - - - C B
Grzanie Wydajnos¢ obliczeniowa kw 2,6 4,0 4,8 58 8,0 - -
(Sredniose- temp. obliczeniowa KW 2,3 (-10°C) 3,6 (-10°C) 4,3 (-10°C) 5,2 (-10°C) 6.3 (-10°C) - -
Z0N0We) | \yydajnosé temp. punktu bi kW 2,3 (-7°C) 3,6 (-7°C) 4,3(-7°C) 5,2 (-1°C) 7.1 (-7°C) - -
temp. graniczna KW 2,3 (-10°C) 3,6 (-10°C) 4,3 (-10°C) 5,2 (-10°C) 5.0 (-15°C) - -
Obliczeniowa wydajno$¢ grzewcza kW 0,3 04 0,5 0,6 1,7 - -
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) kWh/rok 887 1398 1678 2028 2945 - -
41 4,0 40 40 38 - -
Scop \ ErP klasa energetyczna A+ A+ A+ A+ A - -
Mal Iny prad pracy A 85 12,4 14,4 16,5 28,7 (13,7) 28,8 (13,8) 30,4 (13,9)
Pobdr pradu ‘ nominalny kw 0,04 0,05 0,06 0,06 0,09 0,11 0,14
Maksymalny prad pracy A 0,29 0,37 0,39 0,42 0,65 0,76 0,90
Wymiary ‘ wys.*szer.*gleb. mm 230*960*680 230*960*680 230%1280*680 230*1280*680 230*1600*680 230*1600*680 230*1600*680
Mf:ﬂﬂgfg‘:a Waga kg 24 25 32 32 36 38 39
Przeptyw powietrza* m3/min 10-11-12-13 10-11-13-15 15-16-17-19 16-17-18-20 22-24-26-28 23-25-27-29 24-26-29-32
Poziom dzwieku (SPL)* dB(A) 31-33-36-38 32-34-37-40 33-35-37-40 35-37-39-41 37-39-41-43 39-41-43-45 41-43-45-48
Poziom dzwigku (PWL) dB(A) 60 60 60 62 63 65 68
Wymiary ‘ wys.*szer.gleb. mm 550*800*285 880*840*330 880*840*330 880*840*330 943*950*330(+30) 1350*950*330(+30)
Waga kg 35 54 50 53 75 (77) 99 (101) 99 (101)
PR ET chtodzenie m3/min 36,3 44,6 40,9 50,1 60 100 100
et S T e
. L cl izenie
2euneiizna; | Paziom dzwieku (SPL) grzanie dB(A) 50 52 55 55 54 55 56
Poziom dzwieku (PWL) | chiodzenie dB(A) 62 65 65 69 70 4l 73
Maksymalny prad pracy A 8,2 12,0 14,0 16,1 28,0 (13,0) 28,0 (13,0) 29,5 (13,0)
Wielkosé ia elektrycznego A 10 20 20 20 32 (16) 32 (16) 40 (16)
Orurowanie | Srednica | cieczlgaz mm 6.35/9,52 6.35/12.7 6.35/15.88 9.52/15.88 9.52/15.88 9.52/15.88 9.52/15.88
chiodnicze Maks. dtugo$¢/ Maks. réznica pozioméw m 20/12 30/30 30/30 30/30 50/30 50/30 50/30
Rekomendowane zakresy pracy | chlodzenie (*3) °c 15 ~ +46 15 ~ +46 15 ~ +46 15 ~ +46 15 ~ +46(*3) 15 ~ +46(*3) 15 ~ +46(*3)
(zewnetrzne) grzanie °C -15~+24 -15 ~ +24 -15 ~ +24 -15~ +24 -16~+21 -15 ~ +21 -15 ~ +21
Filtr wysokowydajny - PAC-SH88KF-E PAC-SH89KF-E PAC-SH89KF-E PAC-SH90KF-E PAC-SH90KF-E PAC-SHO0KF-E
Jednostka Pompka skroplin PAC-SH83DM PAC-SH83DM PAC-SH85DM PAC-SH84DM PAC-SH84DM PAC-SH84DM PAC-SH84DM
Akcesoria wewnetrzna Zewnetrzny czujnik temperatury PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E
e zngj | PAC-SGOBHR-E | PAC-SGSBHRE = PAC-SGUGHR-E PAC-SG9HR-E PAC-SGIGHR-E ~PAC-SGIBHRE | PAC-SGOSHRE
Ostona wlotu powietrza - - - - PAC-SH63AG-E | PAC-SHB3AG-E | PAC-SH63AG-E
Pr ” PAR-31MAA
TeRReiETD Przewodowy = PAR-U02MEDA - Dotykowy
Prosty PAC-YT52CRA
Bezprzewodowy PAR-SL94B-E
Dotykowy Ag-f 50:A
PAC-YG50ECA
Sterowniki EB-50GU
GB-50ADA-J
TG2000A jednostka sterujaca
o LonWorks ME-AC-LON-1
Sterowanie’
ModBus ME-AC-MBS-1-2110 1
KNX ME-AC-KNX-1-V2 m—n
Protokot BacNET IBOX-BAC-MBRTU-100 ph. E_u- T ﬁ
SMs ME-AC-SMS-32 e .
WiFi MAC-557IF-E .:‘__-, E -
M-NET MAC-333IF-E/MAC-399IF-E L. .
PR SN SRS RIS ™ O i e
PAR-SL94B-E PAR-31MAA PAC-YT52CRA
Sygnaly cyfrowe PAC-SE55RA (Opis: zdalny ON/OFF;
blokada pilota) . R
5 Dane wymiarowe str. 147, 148 i 146, 151
MAC-333IF-E_(Opis: zdalny ON/OFF) m

* Tabela przedstawia przyktadowe mozliwosci sterowania Mitsubishi Electric - w sprawie doboru skontaktuj sie

z Doradca Techniczno-Handlowym
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PCA-HAQ

Sztandarowymi elementami podstropowych
jednostek kuchennych, jest trwata obudowa ze
stali nierdzewnej oraz wbudowany filtr eliminujg-
cy mgte olejowa, zapobiegajacy przedostawa-
niu sie oleju do wnetrza jednostki. Idealne roz-
wiazanie, gwarantujgce komfort klimatyzacji w
pomieszczeniach kuchennych.

Odporny na mgte olejowg

Trwata obudowa ze stali nierdzewnej, odporna na oleje i ttuszcze, chroni powtoke jednostki. Plamy z oleju i inne zabrudzenia mozna tatwo usuna¢, dzieki

czemu jednostka pozostaje czysta przez caty czas.

Wysokowydajny filtr mgty olejowe;j

Wydajny, wytrzymaty filtr mgty olejowej stanowi standardowe wyposazenie jednostki. Ten system filtracji posiada wiekszg skuteczno$¢ od standardo-
wych filtrow, efektywnie zapobiegajac przedostawaniu sie mgty olejowej do wnetrza urzadzenia. Filtr jest jednorazowy, utatwiajac tym samym czyszcze-

nie i konserwacje klimatyzatora.

Wymiana filtra mgty olejowej

W przypadku stosowania w kuchniach, filtr mgly olejowej powinien
by¢ wymieniany raz na dwa miesigce. Wyposazenie stanowi kom-
plet 12 filtréw. Po ich zuzyciu, nalezy naby¢ opcjonalny zestaw fil-
tréw (PAC-SG38KF-E).

@ Y.

Filtr mgty olejowej

Pociagnij za uchwyt aby swobodnie
wysung filtr na zewnatrz

Prosta konserwacja — nawet w zakresie
czyszczenia wentylatora

Przedni panel ochronny oraz ostona
elementéw montazowych (opcja)

Mozliwo$¢ demontazu elementéw
oddzielnej obudowy wentylatora,
upraszcza czyszczenie wentylatora.
Roéwniez czyszczenie tacy skroplin
nie stanowi problemu, dzigki taczni-
kowi rur, ktéry mozna w prosty spo-
séb zdemontowac.

Doprowadzenie swiezego powietrza (opcja)

W tylnym panelu jednostki znajduje sie specjalny otwdr do wybicia, ktéry
mozna wykorzysta¢ do podtaczenia kanatu doprowadzajacego swieze po-
wietrze z zewnatrz. Wspomaga to wentylacje i poprawia komfort w kuchni.

Kanat elastyczny
(Nie stanowi wyposazenia)

Otwér do wybicia
‘/"N\. ‘/'H’\. ‘/' ’\.

TON OO,

I\ N\t N

Otwér pod kanal doprowadzajacy powietrze 2 zewnafrz (6200),
model PT1: 2 pozycie otworéw; model P125: 3 pozycie otworéw.

Ksztaltka
(0200, 0pcja PAC-SF280F E)

Otwér pod kanat doprowadzajacy powietrze z zewnatrz (0200)

Uwagi: 1) Wymagane jest zastosowanie ksztattki kanatu doprowadzajacego
$wiezego powietrze (do nabycia oddzielnie)
2) Opcja doprowadzania powietrza z zewnatrz ,all fresh” nie jest
dostgpna.
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Ostony ochronne stuzg zabezpieczeniu gtéwnego korpusu jednostki oraz
sekcji mocowan przed gromadzeniem sie kurzu i zabrudzeniem.

Przednia ostona Ostona mocowan

\ 1T/

MULTI

Do jednej jednostki zewnetrznej mozna podtaczyé kilka jednostek we-
wnetrznych (w zaleznosci od kombinacji urzadzen, mozliwe jest pod-
faczenie maksymalnie 4 jednostek; jakkolwiek wszystkie jednostki we-
wnetrzne muszg pracowaé z tymi samymi ustawieniami).

MULTI (Jednoczesna praca wielu jednostek)




PCA-RP-HAQ

TYP PODSTROPOWY KUCHENNY

_

e ————
] g
—

o
PUHZ-ZRP71

PCA-RP71HAQ
PUHZ-ZRP71VHA

Jednostka wewnetrzna
Jednostka zewnetrzna

Czynnik chiodniczy / Zasilanie: (V/faza/Hz); zrédto R410A(*1), do jednostki zewnetrznej: 230/ 1/50
Wydajnos$¢ nominalna kW 71
min-max kw 3.3-8.1
Pobér mocy nominalny kW 2,17
_ EER - - -
Chiodzenie \ klasa efektywnosci energetycznej -
Obliczeniowa wydajnos¢ chtodnicza \ kW 71
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) ‘ kWh/rok 447
5,6
EER
. ErP klasa energetyczna A+
. . nominalna kW 7,6
Wydajnosé min-max KW 35102
Pobdr mocy nominalny kW 2,35
cop klasa efektywnosci energetycznej -
Grzanie Wydajnos¢ obliczeniowa kW 4,7
(Sredniose- temp. obliczeniowa kW 4.7(-10°C)
zonowe) Wydajnos¢ temp. punktu biwalentnego kw 4.7(-10°C)
temp. graniczna kW 3.5(-20°C)
Obili i wydajnos¢ grzewcza kW 0
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) kWh/rok 1751
3.8
scop \ ErP klasa energetyczna A
Maksymalny prad pracy A 19,4
Pobér pradu ‘ nominalny kW 0,09
Maksymalny prad pracy A 0,43
Jednost Wymiary \ wys.*szer.*gteb. mm 280*1136*650
ednostka
wewnetrzna Waga kg 4“1
Przeptyw powietrza* m3/min 17-19
Poziom dzwigku (SPL)* dB(A) 34-38
Poziom dzwigku (PWL) dB(A) 56
Wymiary ‘ wys.*szer.*gteb. mm 943*950*330(+30)
Waga kg 67
. chiodzenie m3/min 55
Jednostka Przeplyw powietrza grzanie m3/min 55
lednost .
. . chtodzenie dB(A) 47
zewnetrzna | p, ku (SPL
oziom dzwieku (SPL) D dB(A) 8
Poziom dzwieku (PWL) = chtodzenie dB(A) 67
Maksymalny prad pracy A 19,0
Wielko$¢ zab ia elektrycznego A 25
Orurowanie | Srednica i mm 9.52/15.88
chiodnicze | Maks. dlugos¢/ Maks. réznica poziomow m 50/30
Rekomendowane zakresy pracy | chiodzenie (*3) °Cc -15 ~ +46
(zewnetrzne) | grzanie °Cc -20 ~ +21
Filtr olejowy PAC-SG38KF-E
Jednostka Pompka skropllrf ! Zetflow ZF-1
Akcesoria wewnetrzna Zewnetrzny czujnik Iry PAC-SE41TS-E
Adapter oddzielnego zasilania
jednostki wewnetrznej i zewnetrznej PAC-SG97HR-E
Ll e Ostona wiotu powietrza PAC-SJ63AG-E

Programowalny PAR-31MAA
Indywidualne Przewodowy PAR-U02MEDA - Dotykowy
Prosty PAC-YT52CRA
AT-50A
Dotykowy AG-150A
PAC-YG50ECA
Sterowniki EB-50GU
GB-50ADA-J
TG2000A jednostka sterujaca
LonWorks ME-AC-LON-1
Sterowanie* ModBus ME-AC-MBS-1-2110
KNX ME-AC-KNX-1-V2
Protokot BacNET IBOX-BAC-MBRTU-100
SMs ME-AC-SMS-32
WiFi MAC-557IF-E
M-NET MAC-333IF-E/MAC-399IF-E L.
PAC-SA88HA (Opis: ON/OFF, impuls 20 mA; Opcja Opcja
Praca - 12V DC; Alarm - 12 VDC) PAR-31MAA PAC-YT52CRA
Sygnaly cyfrowe PAC-SE55RA (Opis: zdalny ON/OFF;
blokada pilota) . .
MAC-333IF-E (Opis: zdainy ON/OFF) m Dano wymiarowe str. 143 150

* Tabela przedstawia przyktadowe mozliwosci sterowania Mitsubishi Electric - w sprawie doboru skontaktuj si¢

z Doradca Techniczno-Handlowym
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PEAD-RP

Waskie, jednostki wewnetrzne do zabudowy
miedzysufitowej, sa perfekcyjnym rozwigza-
niem dla zapotrzebowania na klimatyzacje,
w budynkach o ograniczonej przestrzeni mon-
tazowej pod sufitem oraz tam, gdzie wymagany
jest szeroki zakres sprezu dyspozycyjnego. Po-
prawiona efektywnos¢ energetyczna wptywa
na redukcje zuzycia energii i obnizenia kosztow
eksploatacii.

PS MELGloud™  Vimaas

Kompaktowe jednostki wewnetrzne

Wszystkie modele tej serii posiadajg ujednolicong wysokos¢é - 250 mm. W poréwnaniu z poprzednim modelem, wysoko$¢ zostata zredukowana, umoz-
liwiajac montaz w waskich przestrzeniach, jak wneki sufitowe lub sufit podwieszany.

v

PEAD-RP JAQ
Redukcja o
) 250mm 75mm
(modele 100-140)
Poréwnanie z PEAD-EA
PEAD-RP JAQ A

C SEER SCOP

vaertefl A+ A*

Wysoka efektywnos¢ energetyczna

35/60/71/100  35/50/60/100

Wszystkie modele w petnym zakresie wydajnosci przyporzadkowane sg do klasy energetycznej A, co potwierdza znaczne ograniczenie kosztéw zuzycia
energii.
I Chiodzenie
SEER SEER SEER SEER SEER SEER I Grzanie
6,0 58 6,1 5,7 5,7 5,6
SCOP scop Sscop scop SCOP
4,0 43 3,9 4,2

SCopP
4,2

SEER klasa A (5.1)

SCOP klasa A (3.4)

PEAD-RP35JAQ
PUHZ-ZRP35VKA

PEAD-RP50JAQ
PUHZ-ZRP50VKA

PEAD-RP60JAQ
PUHZ-ZRP60VHA

PEAD-RP71JAQ
PUHZ-ZRP71VHA

PEAD-RP100JAQ
PUHZ-ZRP100VKA

PEAD-RP100JAQ
PUHZ-ZRP100YKA

Wbudowana pompka skroplin

Typoszereg obejmuje model z wbudowang pompka skroplin. Pompka gwarantuje wieksza swobode projektowania ukfadu instalacji chtodnicze;j.

Sprez dyspozycyjny

Wejscie analogowe

Wybodr sprezu zapewnia swobode rozbudowy systemu kanatéw, rozga-
fezien i konfiguracji wylotéw powietrza oraz dostosowanie instalacji do
zastosowan w réznych warunkach. Maksymalny zakres nastawy sprezu
do 150 Pa.

m Ustawienie sprezu dyspozycyjnego
35 50 60 71 100 125 140

PEAD-RP JAQ 35/50/70/100/150 Pa

Automatyczna zmiana trybu pracy

Wejscie analogowe 0-10V umozliwia sterowanie predkoscig wentylatora
W powigzaniu z ustawieniem przepustnic w systemach VAV.

Terminal IT

Dostepny jest terminal IT. Wigcej informacji u lokalnego dystrybutora.

Automatyczna predkos¢ wentylatora

Klimatyzator automatycznie przetacza tryb pracy miedzy chtodzeniem
i grzaniem w celu utrzymania zadanej temperatury.

R 80 2 MITSUBISHI ELECTRIC

Tryb obrotéw wentylatora automatycznie dostosowuje predkos¢ wentylatora
jednostki wewnetrznej do warunkéw aktualnie panujacych w pomieszczeniu.



MULTI

MULTI (Jednoczesna praca wielu jednostek)

Automatyczny restart

Do jednej jednostki zewnetrznej mozna podtaczy¢ kilka jednostek we-
wnetrznych (w zaleznos$ci od kombinacji urzadzen, mozliwe jest pod-
faczenie maksymalnie 4 jednostek; jakkolwiek wszystkie jednostki we-
wnetrzne muszg pracowaé z tymi samymi ustawieniami).

. - . Rotacja
Funkcja pracy rotacyjnej, Back-Up i kaskady {gla%

Funkcja szczegdlnie uzyteczna w czasie przerwy w dostawie pradu. Po
przywréceniu zasilania, jednostka automatycznie powréci do pracy.

Wysokowydajna sprezarka typu scroll
z silnikiem pradu statego (dia PuHZ-zRP)

W wielu przypadkach jednoczesna praca kilku jednostek nie jest wyma-
gana, dlatego funkcja pracy rotacyjnej pozwala na naprzemienne zata-
czanie poszczegoélnych jednostek za pomoca przetacznika. Czas pracy
jest rownomiernie rozktadany na poszczegdline jednostki. Dla danej funk-
cji nie s wymagane zadne akcesoria, jedynie podiaczenie jednostek pod
sterownik PAR-31MAA.

Rotacja: Jednostki pracuja naprzemiennie w okreslonych odstepach cza-
sowych od 1 do 28 dni. W ten sposéb mozna tworzy¢ rézne systemy
pracy klimatyzacji dla obiektu.

Awaria: W przypadku awarii jednej z jednostek druga zataczy sie auto-
matycznie.

Rézne warianty montazu

Usytuowanie otworéw wlotowych powietrza moze sig znajdowac z tytu lub
na spodzie jednostki, co pozwala na dostosowanie jednostki do potrzeb
montazu. Jednostke mozna zamontowa¢ dosuwajac jej tyt do $ciany.

= - b=

Powietrze Powietrze
wywiewane nawiewane
< ECVEEN
Powietrze EE
wywiewane L
Powietrze
nawiewane

Dtuga instalacja

Wysokowydajna sprezarka typu scroll L
wyposazona jest w ,mechanizm odksztat-
cania ramy”, umozliwiajgcy osiowy ruch
ramy podtrzymujacej ruchomg spirale
sprezarki. System ten znacznie minimali-
zuje nieszczelnosci oraz straty w wyniku
tarcia elementéw i jednoczes$nie zapew-
nia wysokg sprawnos¢ sprezarki w catym
zakresie predkosci obrotowe;j.

{

Spirala nieruchomg e .
Redukcja nieszczelnosci

Osiowy I 1 Zmniejszenie parcia gazu
ruch ramy

Zmniejszenie oporéw tarcia

Druga komora ci$nieniowa
redukuje opory tarcia

Znaczna redukcja
nieszczelnosci
i tarcia

Pierwsza komora ci$nieniowa
minimalizuje nieszczelnosci

Rama  Spirala ruchoma

Sprezarka rotacyjna z silnikiem
reluktancyjnym pradu statego (dia purz-p)

Silnik reluktancyjny pradu statego posiada wirnik wyposazony w silne
magnesy neodymowe. Moment magnetyczny wytwarzany przez magne-
sy neodymowe oraz moment reluktancyjny, wptywajg na zwigkszenie
wydajnosci pracy.

Sprezarka
z silnikiem pradu
statego (wirnik)

Magnesy
neodymowe

Moment magnetyczny
+
Moment reluktancyjny

Dtugie instalacje chtodnicze pozwalajg na optymalne rozplanowanie rozmieszczenia jednostek i utatwiajg ich montaz.

POWER INVERTER

30m
[
2m

50 m 75m

PUHZ-ZRP35/50/60/71VK(H)A PUHZ-ZRP100/125/140V(Y)KA

STANDARD INVERTER

l' &
20 m

SUZ-KA35VA

30 m
30m

I i
L—— T 1_.
30 m

l_ ﬁ
50 m

SUZ-KA50/60/71VA PUHZ-P100/125/140V(Y)HA

2 MITSUBISHI ELECTRIC | o1



PEAD-RP

TYP KANALOWY

S

PUHZ-ZRP35/50

Jednostka wewnetrz

Jednostka zewnegtrzna

PUHZ

RP PUH
35VKA

PU HZ-ZRP
50VKA 60VHA

e
PUHZ-ZRP60/71

PUHZ ZRP

PUHZ-ZRP100/125/140

P35JAQ | PEAD-RP50JAQ | PEAD-RP60JAQ | PEAD-RP71JAQ | PEAD-RP100JAQ | PEAD-RP125JAQ | PEAD-| RP140JAQ

RP

Czynnik chiodniczy / Zasilanie: (V/faza/Hz); zrédto R410A(*1), do jednostki zewnetrznej. VKA. 230/ 1/50; Yl
Wydajnode nominalna kw 3,6 5,0 6,1 71 10,0 12,5 13,4
min-max kw 1.6-4.5 2.3-5.6 2.7-6.7 3.3-8.1 4.9-11.4 5.5-14.0 6.2-15.3
Pobér mocy nominalny KW 0,89 1,44 1,65 2,01 2,63 4,05 4,36
e 3,09 3,07
Chtodzenie ErP klasa energetyczna - - - - - B B
Obliczeniowa wydajnosé chiodnicza kW 36 5,0 6,1 7.1 10,0 12.5 134
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) | KWhirok 228 317 366 446 624 (634) 907(918) 1097(1108)
— 56 55 58 56 5,6 (5,5) 438 4,3(4,2)
ErP klasa energetyczna A+ A A+ A+ A+ (A) - -
Wydajnoé nomi kW 41 6,0 7,0 80 1,2 14,0 16,0
min-max kW 1625 257.3 2882 3.5-10.2 45-14.0 5.0-16.0 5.7-18.0
Pobdr mocy nominalny kw 0,95 1,50 1,79 2,03 2,60 3,63 4,20
- - - - 3,86 381
cop ErP klasa czna - - - - - A A
Grzanie | Wydajnosé obliczeniowa kW 24 3,38 44 49 7,8 9.3 10.6
(Sredniose- temp. obliczeniowa KW 2.4(-10°C) 3.8(-10°C) 4.4(-10°C) 4.9(-10°C) 7.8(-10°C) 9.3(-10°C) 10.6(-10°C)
Z0N0We) | \yygajnosé temp. punktu biwalentnego KW 2.4(-10°C) 3.8(-10°C) 4.4(-10°C) 4.9(-10°C) 7.8(-10°C) 9.3(-10°C) 10.6(-10°C)
temp. graniczna KW 2.2(-11°C) 3.7(-11°C) 2.8(-20°C) 3.7(-20°C) 5.8(-20°C) 7.0(-20°C) 7.9(-20°C)
Obliczeniowa wydajno$¢ grzewcza kW 0 0 0 0 0 0 0
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) kWh/rok 839 1231 1513 1762 2627 3408 4100
4,0 43 4.1 3,9 42 3.8 3.6
SCoP ‘ ErP klasa energetyczna A+ A+ A+ A A+ - -
Maksymalny prad pracy A 14,1 14,4 20,6 21,0 29,2 (10,7) 29,3 (12,3) 30,8 (13,8)
Pobdr pradu rzanie) ‘ nominalny KW 0,09/0,07 0,11/0,09 0,12/0,10 0,17/0,15 0,25/0,23 0,36/0,34 0,39/0,37
Maksymalny prad pracy A 1,07 1,39 1,62 1,97 2,65 2,76 2,78
Wymiary | wys.*szer"gleb. mm 250900732 250900732 250*1100*732 250*1100*732 250*1400*732 250*1400*732 250*1600*732
Jednostka | Waga kg 26 28 33 33 41 43 47
wewnelrzna g oy Pa 35/50/70/100/ 150
Przeplyw powietrza* m3/min | 10.0-12.0-14.0 12.0-14.5-17.0 14.5-18.0-21.0 17.5-21.0-25.0 24.0-29.0-34.0 29.5-35.5-42.0 32.0-39.0-46.0
Poziom dzwigku (SPL)* dB(A) 23-27-30 26-31-35 25-29-33 26-30-34 29-34-38 33-36-40 34-38-43
Poziom dzwigku (PWL) dB(A) 52 57 55 57 61 63 66
Wymiary | wys.*szer.*gleb. mm 630*809*300 943*950*330(+30) 1338*1050*330(+30)
Waga kg 43 46 67 67 116 (124) 116 (126) 119 (132)
Przepyw chiodzenie m3/min 45 45 55 55 110 120 120
e T e i i
N P cl izenie
PGS | P eEen SR grzanie dB(A) 46 46 48 48 51 52 52
Poziom dzwigku (PWL) | chiodzenie dB(A) 65 65 67 67 69 70 70
Mak Iny prad pracy A 13,0 13,0 19,0 19,0 26,5 (8,0) 26,5 (9,5) 28,0 (11,0)
Wielko$¢ zabezpieczenia elektrycznego A 16 16 25 25 32 (16) 32 (16) 40 (16)
Orurowanie | Srednica | cieczigaz mm 6.35/12.7 6.35112.7 9.52/15.88 9.52/15.88 9.52/15.88 9.52/15.88 9.52/15.88
chlodnicze | Maks. diugosc¢/ Maks. réznica pozioméw m 50/30 50/30 50/30 50/30 75/30 75/30 75/30
Rekomendowane zakresy pracy | chiodzenie (*3) B 15~ +46 15~ +46 15~ +46 15 ~ +46 15 ~ +46 15~ +46 15~ +46
(zewngtrzne) | grzanie EC 1 ~+21 A1 ~+21 20 ~+21 20 ~+21 20 ~+21 20 ~+21 20 ~+21
Filtr wysokowydajny PAC-KE92TB-E | PAC-KE92TB-E | PAC-KE93TB-E | PAC-KE93TB-E | PAC-KE94TB-E | PAC-KE94TB-E | PAC-KE95TB-E
Jednostka Pompka skroplin Zetflow ZF-1 Zetflow ZF-1 Zetflow ZF-1 Zetflow ZF-1 - - -
Akcesoria | Wewnetrzna Zewnetrzny czujnik temperatury PAC-SE41TS-E | PAC-SE41TS-E | PAC-SE41TS-E | PAC-SE41TS-E | PAC-SE41TS-E = PAC-SE41TS-E | PAC-SE41TS-E
g‘éﬁg‘;&fggﬁﬁgfgﬁ;fi‘;m&mej PAC-SGOTHR-E = PAC-SGO7THR-E | PAC-SGI7HR-E | PAC-SGOTHR-E = PAC-SGO7THRE PAC-SGI7THR-E = PAC-SGOTHR-E
(| Ostona wiotu powietrza PAC-SJ0BAG-E | PAC-SJOBAG-E | PAC-SH63AG-E = PAC-SH63AG-E | PAC-SH95AG-E = PAC-SH95AG-E | PAC-SH95AG-E

PAR-31MAA
Przewodowy Programowalny PAR-U02MEDA - Dotykowy
Indywidualne Prosty PAC-YT52CRA
Bezprzewodowy Nadajnik PAR-SL97A-E
Odbiornik PAR-SA9CA-E
AT-50A
Dotykowy AG-150A
PAC-YG50ECA
Sterowniki EB-50GU
GB-50ADA-J
TG2000A jednostka sterujaca
Sterowanie* LonWorks ME-AC-LON-1
ModBus ME-AC-MBS-1-2110
KNX ME-AC-KNX-1-V2
Protokot BacNET IBOX-BAC-MBRTU-100
SMsS ME-AC-SMS-32
WiFi MAC-557IF-E
M-NET MAC-333IF-E/MAC-399IF-E
PAC-SAB88HA (Opis: ON/OFF, impuls 20 mA;
Praca - 12V DC; Alarm - 12 VDC)
Sygnaly cyfrowe PAC-SE55RA (Opis: zdalny ON/OFF;
blokada pilota)
MAC-333IF-E (Opis: zdalny ON/OFF)

* Tabela przedstawia przyktadowe mozliwosci sterowania Mitsubishi Electric - w sprawie doboru skontaktuj si¢
z Doradcg Techniczno-Handlowym
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Opcja Opcja
PAR-SL97A-E PAR-31MAA

+ PAR-SA9CA-E

m Dane wymiarowe str. 149 i 150

L.
Opcja
PAC-YT52CRA




PEAD-RP

TYP KANALOWY

-
SUZ-KA35 SUZ-KA50/60/71 PUHZ-P100

= -

Jednostka zewnetrzi 1 rol#(lY)H A
Czynnik chtodniczy / Zasilanie: (V/faza/Hz); zrédto R410A(*1), do jednostki zewnetrzn
Wydajnosé nominalna kw 36 4,9 57 71 9,4 12,3 13,6
min-max kw 1,4-3,9 2,3-5,6 2,3-6,3 2,8-8,1 4.9-11.2 5.5-14.0 5.5-15.0
Pobér mocy nominalny kw 1,050 1,480 1,670 2,080 3,120 4,220 4,520
| EER - - - o - 2,91 3,01
Chiodzenie \ ErP klasa energetyczna - - - - - C B
Obliczeniowa wydajnos¢ chtodnicza \ kW 3,6 4,9 57 71 94 - -
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) ‘ kWh/rok 229 318 356 429 716 = =
5,5 54 56 58 46 o R
33 ErP klasa energetyczna A A A+ A+ B - -
Wydajnodé nominalna kW 4.1 59 7,0 8,0 11,2 14,0 16,0
min-max kW 1,7-5,0 1,7-7,2 2,5-8,0 2,6-10,2 45125 5.0-16.0 5.0-18.0
Pobor mocy nominalny kW 1,110 1,620 1,930 2,040 3,103 3,870 4,430
R . - - - 3,62 3,61
cop ErP klasa energetyczna - - - - - A A
Grzanie Wydajnos$¢ obliczeniowa kW 2,8 4,4 4,5 6,0 8,0 - -
(Sredniose- temp. obliczeniowa kW 2,5 (-10°C) 3,9 (-10°C) 4,0 (-10°C) 5,3 (-10°C) 6.3 (-10°C) - -
Z0NOWe) | \yygajnosé temp. punktu bi KW 2,5 (-7°C) 39(-7°C) 4,0 (-7°C) 53 (-7°C) 7.1 (-7°C) - -
temp. graniczna kW 2,5 (-10°C) 3,9 (-10°C) 4,0 (-10°C) 5,3 (-10°C) 5.0 (-15°C) - -
Obliczeniowa wydajnos¢ grzewcza kW 0,3 0,5 0,5 0,7 1,7 - -
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) kWh/rok 980 1466 1574 2153 2945 - -
4,0 42 4,0 3,9 38 - R
scop \ ErP klasa na A+ A+ A+ A A - -
Maksymalny prad pracy A 93 134 15,6 18,1 30,7 (15,7) 30,8 (15,8) 32,3 (15,8)
ﬁg‘]g&gﬁg;‘ (chiodze- ‘ nominalny KW 0,0/0,07 0,11/0,09 0,12/0,10 0,17/0,15 0,25/0,23 0,36/0,34 0,39/0,37
Maksymalny prad pracy A 1,07 1,39 1,62 1,97 2,65 2,76 2,78
Wymiary | wys.*szer."gleb. mm 250*900*732 250*900*732 250*1100*732 250*1100*732 250*1400*732 250*1400*732 250*1600*732
Jednostka | Waga kg 26 28 33 33 41 43 47
wewnetizna g oy Pa 35/50/70/100/ 150
Przeplyw powietrza* m3/min | 10.0-12.0-14.0 12.0-14.5-17.0 14.5-18.0-21.0 17.5-21.0-25.0 24.0-29.0-34.0 29.5-35.5-42.0 32.0-39.0-46.0
Poziom dzwigku (SPL)* dB(A) 23-27-30 26-31-35 25-29-33 26-30-34 29-34-38 33-36-40 34-38-43
Poziom dzwigku (PWL) dB(A) 52 57 55 57 61 63 66
Wymiary | wys.*szer"gleb. mm 550800285 880*840330 880*840330 880*840"330 | 943"950*330(+30) 1350*950330(+30)
Waga kg 35 54 50 53 75 (77) 99 (101) 99 (101)
Przeplyw powietrza chiodzenie m3/min 36,3 446 40,9 50,1 60 100 100
s T o i —
N . Cl zenie
zewnelrzna. | Poziom dzwieku (SPL) grzanie dB(A) 50 52 55 55 54 55 56
Poziom dzwigku (PWL) = chiodzenie dB(A) 62 65 65 69 70 7 73
Maksymalny prad pracy A 82 12,0 14,0 16,1 28,0 (13,0) 28,0 (13,0) 29,5 (13,0)
Wielko$¢ zabezpieczenia elektrycznego A 16 20 20 20 32 (16) 32 (16) 40 (16)
Orurowanie | Srednica | ciecz/gaz mm 6.35/9.52 6.35/12.7 6.35/15.88 9.52/15.88 9.52/15.88 9.52/15.88 9.52/15.88
chiodnicze | Maks. diugos¢/ Maks. réznica poziomow m 20/12 30/30 30/30 30/30 50/30 50/30 50/30
Rekomendowane zakresy pracy | chiodzenie (*3) B 15~ +46 15~ +46 15~ +46 -15 ~ +46 -15 ~ +46(*3) -15 ~ +46(*3) 15 ~ +46(*3)
(zewnetrzne) | grzanie © 15~ +24 15~ +24 15~ +24 -15 ~ +24 -15 ~ +21 -15 ~ +21 -15 ~ +21
Filtr wysokowydajny PAC-KE92TB-E | PAC-KE92TB-E | PAC-KE93TB-E | PAC-KE93TB-E | PAC-KE94TB-E = PAC-KE94TB-E | PAC-KE95TB-E
Jednostka Pompka skroplin Zetflow ZF-1 Zetflow ZF-1 Zetflow ZF-1 Zetflow ZF-1 - - -
Akcesoria | wewnetrzna Zewnetrzny czujnik temperatury PAC-SE41TS-E | PAC-SE41TS-E | PAC-SE41TS-E = PAC-SE41TS-E = PAC-SE41TS-E | PAC-SE41TS-E | PAC-SE41TS-E
Qﬂi@ﬁ;{’x‘éﬂﬁg‘gﬁeﬁig‘%m o PAC-SG97HR-E | PAC-SG97HR-E | PAC-SGO97HR-E = PAC-SGO7HR-E = PAC-SGO7HR-E = PAC-SG97HR-E | PAC-SGO7HR-E
Ostona wiotu powietrza - - - - PAC-SH63AG-E | PAC-SHB3AG-E | PAC-SHB3AG-E
PAR-31MAA
Przewodowy Programowalny PAR-U02MEDA - Dotykowy
Indywidualne Prosty PAC-YT52CRA
Bezprzowodowy Nadajnik PAR-SLO97A-E
Odbiornik PAR-SA9CA-E
AT-50A
Dotykowy AG-150A
PAC-YG50ECA
EEREElE Sterowniki EB-50GU
GB-50ADA-J
TG2000A jednostka sterujaca
Sterowanie* LonWorks ME-AC-LON-1 _
ModBus ME-AC-MBS-1-2110 .\ =—
KNX ME-AC-KNX-1-V2
Protokot BacNET IBOX-BAC-MBRTU-100 ———
SMS ME-AC-SMS-32 B3 @ T
WiFi MAC-557IF-E 5 ! .
M-NET MAC-333IF-E/MAC-399IF-E Opcja Opcja Opcja
PAC-SA88HA (Opis: ON/OFF, impuls 20 mA; PAR-SL97A-E PAR-31MAA  PAC-YT52CRA
Praca - 12V DC; Alarm - 12 VDC) + PAR-SA9CA-E
Sygnaly cyfrowe PAC-SE55RA (Opis: zdalny ON/OFF;
blokada pilota) . .
Dane wymiarowe str. 149 i 146, 151
MAC-333IF-E (Opis: zdalny ON/OFF) m

* Tabela przedstawia przyktadowe mozliwosci sterowania Mitsubishi Electric - w sprawie doboru skontaktuj sie
z Doradcg Techniczno-Handlowym
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PEA-RP

Mozliwos¢ estetycznej zabudowy jednostek
serii PEA w przestrzeni miedzysufitowej pozwa-
la na zachowanie elegancji i wystroju danego
pomieszczenia. Dodatkowym atutem tych jed-
nostek jest szeroki wachlarz funkcji usprawnia-
jacych ich prace. Diuga instalacja chtodnicza
zwieksza swobode rozmieszczenia jednostek
wewnetrznych.

Elastyczne projektowanie kanatow dzieki wentylatorowi o wysokim sprezu

Potaczenie mozliwosci elastycznego projektowania kanatéw z wentyla- -d >
torem o sprezu 150 Pa. Zwigkszona réznorodnos$¢ opcji nawiewu gwa-
rantuje prace najskuteczniej dostosowana do pomieszczen o niemal o 2,
dowolnym ukfadzie. ‘% % @ %” @
©
- R O

Bogaty typoszereg od 20 do 50 kW — szeroki wybor rozwigzan odpowiednich do rozmiaru budynku

[Odwzorowanie systemu] _ * Dla PEA-200, 250 ] @
PEA-RP200/250GAQ I. H PUHZ-200, 250 [T2] PEA-200, 250
. ' A EEROE
'y T

- G | H G
i « Dla PEA-400, 500
PEA-RP400/500GAQ . ! E (No.1 Outdoor) F I%I
: | PUHZ-200, 250 [Tz PEA-400, 500 ‘
< f (TB4-1) (TB4-2)
Jallc e | [ Hg Fa
S ! L= ] =
7 : il
Yl

A Zasilanie

B Zabezpieczenie réznicowe

C  Wytacznil lub ik lokalny
D Pilot z wy$wietlaczem LCD
E
F
G
H
I

Jednostka zewnetrzna

Jednostka wewnetrzna

Instalacja zasilania

Przewod taczacy jednostke wewnetrzna/zewngtrzna.
Uziemienie

Sterowanie grupowe za pomoca pilota PAR-31MAA

Pilot PAR-31MAA moze sterowac¢ 16 systemami jako grupa i dzieki temu < Dla PEA-200, 250
stanowi idealne narzedzie do zintegrowanego zarzadzania klimatyzacja
budynku.

Jednostka zewnetrzna
Jednostka wewnetrzna
Gtowny pilot

Pilot podrzedny

| Standardowy system

‘ (adres chtodniczy = 00)
Adres chfodniczy = 01
Adres chtodniczy = 02
Adres chfodniczy = 15

moow>»

* Kazdy zestaw jednostek PEA-RP400 i PEA-RP500 nalezy liczy¢ jako dwa systemy, po-
niewaz podiaczane sa dwie jednostki zewnetrzne.

Ie
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Automatyczna zmiana trybu pracy

% %

Auto Restart

Automatyczny restart

Klimatyzator automatycznie przetgcza tryb pracy miedzy chtodzeniem
i grzaniem w celu utrzymania zadanej temperatury.

Wysokowydajna sprezarka typu scroll
z silnikiem pradu statego (dia PuHz-RP)

Funkcja szczegolnie uzyteczna w czasie przerwy w dostawie pradu. Po
przywréceniu zasilania, jednostka automatycznie powrdci do pracy.

Sprezarka rotacyjna z silnikiem
reluktancyjnym pradu statego (dia purz-p)

Wysokowydajna sprezarka typu scroll
wyposazona jest w ,mechanizm odksztat- \
cania ramy”, umozliwiajacy osiowy ruch ‘
ramy podtrzymujacej ruchoma spirale
sprezarki. System ten znacznie minimali-
zuje nieszczelnosci oraz straty w wyniku
tarcia elementéw i jednoczes$nie zapew-
nia wysokg sprawnos¢ sprezarki w catym
zakresie predkosci obrotowe;j.

Spirala nieruchoma e .
Redukcja nieszczelnosci

Osiowy 1 Zmniejszenie parcia gazu
ruch ramy

Zmniejszenie oporéw tarcia

Druga komora ci$nieniowa
redukuje opory tarcia

Znaczna redukcja
nieszczelnosci
i tarcia

Pierwsza komora ci$nieniowa
minimalizuje nieszczelnosci

Rama  Spirala ruchoma

Dtuga instalacja

Silnik reluktancyjny pradu statego posiada wirnik wyposazony w silne
magnesy neodymowe. Moment magnetyczny wytwarzany przez magne-
sy neodymowe oraz moment reluktancyjny, wptywajg na zwigkszenie
wydajnosci pracy.

Sprezarka
z silnikiem pradu
statego (wirnik)

Magnesy
neodymowe

Moment magnetyczny
+
Moment reluktancyjny

Zwiekszenie ilosci czynnika w uktadzie, umozliwito wydituzenie instalacji chtodniczej do 100 metréw. W efekcie utatwito to optymalne rozplanowanie roz-

mieszczenia jednostek wewnetrznych.

POWER INVERTER

100 m

PUHZ-RP200/250/400/500YKA

STANDARD INVERTER

= 2
£ e b
o i "
3 i \

70m

PUHZ-P200/250/400/500YHA3
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PEA-RP

TYP KANALOWY

P400GAQ
Jednostka zewnetrzna PUHZ-RP250YKA PUHZ-RP200YKA x 2 PUHZ-RP250YKA x 2
Czynnik chtodniczy / Zasilanie: (V/faza/Hz); zrédto R410A(*1), zewnetrzne /wewnetrzne oddzielne zrédta zasilania/ 400/3/50
Wydajnosé nominalna kW 19,0 22,0 38,0 44,0
min-max kW 9,0-22,4 11,2-28,0 18,0-44,8 22,4-56,0
Cl lie | Pobér mocy nomi kW 6,700 8,340 12,950 17,16
2,84 2,64 2,93 2,56
=R ErP klasa energetyczna C D C =
Wydajnose nomi kW 22,4 27,0 44,8 54,0
Grzanie min-max KW 95-250 12,5315 18,0-50,0 25,0-63,0
(Sredniose- Pobdr mocy nominalny kw 6,500 8,200 12,550 16,88
zonowe) | o 345 3,29 357 3,20
\ ErP klasa energetyczna B C B D
Mak Iny prad pracy A 21,0 2313} 41,8 47,4
Wejsciowy \ nominalny kW 1,00 1,18 1,55 2,84
Maksymalny prad pracy A 2,00 2,30 3,80 5,40
Wymiary ‘ wys.*szer.*gleb. mm 400%1400*634 400*1600*634 5951947764 595*1947*764
v;’:xggf,ﬁfﬁa Waga kg 70 77 130 133
Sprez Pa 150 150 150 150
Przeptyw powietrza (niski-wysoki) m3/min 52-65 64-80 120 160
Poziom dzwieki (SPL) (niski-wysoki) dB(A) 48-51 49-52 52 53
Wymiary | wys.*szer."gleb. mm 1338*1050*330(+30) 1338*1050*330(+30) 1338*1050*330(+30) 1338*1050*330(+30)
Waga kg 135 141 135 141
. chtodzenie m3/min 140 140 140 140
P m3/min 140 140 140 140
zewnetrzna o chtodzenie dB(A) 58 58 58 58
RETmETEOER) S dB(A) 59 59 59 59
Mak Iny prad pracy A 19,0 21,0 19,0 21,0
Wielko$¢ zabezpi ia elektrycznego A 32 32 32 32
Orurowanie | Srednica | ci mm 9,52/25,4 12,7/25,4 9,52/25,4 12,7/25,4
of i Maks. dtugo$¢/ Maks. réznica pozioméw m 100/30 100/30 100/30 100/30
Rekomendowane zakresy pracy | chtodzenie (*3) oC 15 ~ +46(*3) 15 ~ +46(*3) 15 ~ +46(*3) 15 ~ +46(*3)
(zewnetrzne) | grzanie °C -20 ~ +21 -20 ~ +21 -20 ~ +21 -20 ~ +21
Zewnetrzny czujnik temperatury I PAC-SE41TS-E I PAC-SE41TS-E I PAC-SE41TS-E I PAC-SE41TS-E
Ostona wlotu powietrza PAC-SJ95AG-E PAC-SJ95AG-E PAC-SJ95AG-E | PAC-SJ95AG-E
Programowalny PAR-31MAA
Przewodowy PAR-U02MEDA - Dotykowy
Indywidualne Prosty PAC-YT52CRA
Bezprzewodowy Nadajnik PAR-SL97A-E
Odbiornik PAR-SA9CA-E
AT-50A
Potykawy AG-150A
PAC-YG50ECA
Sterowniki EB-50GU
GB-50ADA-J
TG2000A jednostka sterujaca
Sterowanie* LonWorks ME-AC-LON-1 | —
ModBus ME-AC-MBS-1-2110 . —
KNX ME-AC-KNX-1-V2 g e
Protokot BacNET IBOX-BAC-MBRTU-100 r—y———
sMs ME-AC-SMS-32 T e
WiFi MAC-557IF-E : d
M-NET MAC-333IF-E/MAC-399IF-E Opcja Opcja Opcja
PAC-SA88HA (Opis: ON/OFF, impuls 20 mA; PAR-SL97A-E PAR-31MAA PAC-YT52CRA
Praca - 12V DC; Alarm - 12 VDC) + PAR-SA9CA-E
Sygnaly cyfrowe PAC-SE55RA (Opis: zdalny ON/OFF;
blokada pilota) . i
MAC-333IF-E (Opis: zdalny ON/OFF) m Dane wymiarows str. 14911151
* Tabela pr ia przyktadowe zliwosci sterowania Mitsubishi Electric - w sprawie doboru skontaktuj sie

z Doradcg Techniczno-Handlowym
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PEA-RP

TYP KANALOWY

PUHZ-P200/250

Jednostka wewnetrzn ] PEA-RP200GAQ PEA-RP250GAQ PEA-RP400GAQ PEA-RP500GAQ

Jednostka zewnetrzna PUHZ-P200YHA3 PUHZ-P250YHA3 PUHZ-P200YHA3 x 2 PUHZ-P250YHA3 x 2

Czynnik chiodniczy / Zasilanie: (V/faza/Hz); zrédto R410A(*1), zewnetrzne /wewnetrzne oddzielne zrédta zasilania/ 400/3/50
Wydajnosé nominalna kW 19,0 22,0 38,0 44,0
min-max kW 9,0-22,4 11,2-28,0 18,0-44,8 22,4-56,0
Chiodzenie = Pobdr mocy nominalny kW 7,210 8,440 13,970 17,36
EER 2,64 2,61 2,72 2,53
ErP klasa energetyczna D D D E
Wydajnosé nominalna KW 224 27,0 448 54,0
Grzanie min-max kW 9,6-25,0 12,5-31,5 19,0-50,0 25,0-63,0
(Sredniose- Pobér mocy nominalny kW 7,360 8,470 14,270 17,42
zonowe) - 3,04 3,19 3,14 3,10
co \ ErP klasa energetyczna D D D D
Mak Iny prad pracy A 21,0 233 41,8 47,4
Wejsciowy ‘ nominalny kw 1,00 1,18 1,55 2,84
Maksymalny prad pracy A 2,00 2,30 3,80 5,40
Wymiary ‘ wys.*szer.*gteb. mm 400*1400*634 400*1600*634 595*1947*764 595*1947*764
v;’:f/ﬂgfgﬁa Waga kg 70 77 130 133
Sprez Pa 150 150 150 150
Przeptyw powietrza (niski-wysoki) m3/min 52-65 64-80 120 160
Poziom dzwigki (SPL) (iski-wysoki) dB(A) 48-51 49-52 52 53
Wymiary | wys.*szer.*gleb. mm 1350*950*330(+30) 1350*950*330(+30) 1350*950*330(+30) 1350*950*330(+30)
Waga kg 126 133 126 133
o chtodzenie m3/min 130 130 130 130
it || R e m3/min 130 130 130 130
zewnetrzna o chiodzenie dB(A) 59 59 59 59
ReAEWCEIERAY) |~ o dB(A) 59 59 59 59
Mak Iny prad pracy A 19,0 21,0 19,0 21,0
Wielkos¢ i ia elektrycznego A 32 32 32 32
Orurowanie | Srednica | ci mm 9,52/25,4 12,7/25,4 9,52/25,4 12,7/25,4
chiodnicze | Maks. dlugos¢/ Maks. réznica poziomow m 70/30 70/30 70/30 70/30
Rekomendowane zakresy pracy | chtodzenie (*3) °C 15 ~ +46(*3) 15 ~ +46(*3) 15 ~ +46(*3) 15 ~ +46(*3)
(zewnetrzne) | grzanie °C -1~ +21 -1~ +21 -1~ +21 -1~ +21
Acesora Zewnetrzny czujnik iry [ PAC-SE41TS-E [ PAC-SE41TS-E [ PAC-SE41TS-E [ PAC-SE41TS-E |
(oL Osfona wiotu powietrza | PAC-SH63AG-E | PAC-SHB3AG-E | PAC-SHB3AG-E | PAC-SHB3AG-E |

PAR-31MAA
Przewodowy Programowalny PAR-U02MEDA - Dotykowy
Indywidualne Prosty PAC-YT52CRA
Bezprzewodowy Nadaijnik PAR-SL97A-E
Odbiornik PAR-SA9CA-E
AT-50A
Datykawy AG-150A
PAC-YG50ECA
Sterowniki EB-50GU
GB-50ADA-J
TG2000A jednostka sterujaca

Sterowanie* LonWorks ME-AC-LON-1 1 —
ModBus ME-AC-MBS-1-2110 . —
KNX ME-AC-KNX-1-V2 AE
Protokot BacNET IBOX-BAC-MBRTU-100 o,
sMs ME-AC-SMS-32 25 i -
WiFi MAC-557IF-E . .
M-NET MAC-333IF-E/MAC-399IF-E Opcja Opcja Opcja
PAC-SA88HA (Opis: ON/OFF, impuls 20 mA; PAR-SL97A-E PAR-31MAA PAC-YT52CRA
Praca - 12V DC; Alarm - 12 VDC) + PAR-SA9CA-E
Sygnaly cyfrowe PAC-SE55RA (Opis: zdalny ON/OFF;
blokada pilota) . X
MAC-333IF-E_(Opis: zdalny ON/OFF) m PEIEUHATEED 6 20 0

* Tabela przedstawia przyktadowe mozliwo$ci sterowania Mitsubishi Electric - w sprawie doboru skontaktuj sig¢
z Doradcg Techniczno-Handlowym

2 MITSUBISHI ELECTRIC | 87 4



PSA-RP

Seria jednostek stojacych charakteryzujaca sie
prostym i szybkim montazem. Doskonaty wy-
bor w przypadku nagtego zapotrzebowania na
klimatyzacje. _—

Szybki i prosty montaz oraz konstrukcja pozwalajaca
zaoszczedzi¢ miejsce i harmonizujgca z kazdym wnetrzem

Stojaca jednostka wewnetrzna montowana jest na podtodze, co znacznie przyspiesza montaz. Zwarta konstrukcja zajmuje niewiele miejsca.

* PSA-RPT1KA 4 kierunki przytaczania rur zwigkszaja swobode montazu

{ Nadzwyczajna swoboda w wyborze miejsca montazu dzieki
] mozliwosci podtaczenia rur z jednej z czterech stron: z lewej
E strony, z tytu, od spodu lub z prawej strony jednostki. Montaz
w narozniku pomieszczenia nie jest utrudniony.
o \)
@.
08
600 270
Wbudowany sterownik Prosta konserwacja
Prosta obstuga za pomocg wbudowanego pilota. Poprawiona widocz- Filtr o dlugiej zywotnosci jako wy-
nos¢ ikon, liter i cyfr, zastosowanie wyswietlacza LCD z matryca punkto- posazenie standardowe. Jednostki
wa i zwigkszenie ilosci funkcji zarzadzania praca. wewnetrzne wyposazone sg w filtry YAT——
(Wigcej informaciji na stronach 20 - 21.) o wydtuzonej zywotnosci, ktérych nia | zamykania
maksymalny czas eksploatacji wyno- kratki wiotowej
Gtowne funkcje si 2500 godzin (warto$¢ szacunko- “";T’tfxi;zl‘;’;m
* Wielojezyczny interfejs ekranowy wa dla pracy w standardowych wa- wyczyszczenia.
° Ograniczenia zakresu nastawy temperatury runkach biurowych). Czestotliwos¢
* Programator czasu wytaczenia czyszczenia filtra zostata znacznie
° Blokada funkcji pilota zredukowana. Ponadto, otwierana L
* Programator tygodniowy kratka wlotowa utatwia demontaz fil- \\\\\\\\\\\\\\\
tra w celu wyczyszczenia go z kurzu &‘
i innych drobnych zanieczyszczen. §
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Dystrybucja powietrza

Jednostka stojaca dostosowana jest do zastosowan w pomieszczeniach bardzo wysokich, gdzie ogromne znaczenie ma utrzymanie matej ré6znicy tem-

peratur pomigdzy powietrzem zasysanym przez urzadzenie, a nawiewanym.

E=
23.-/1 ,-"/ | ,_.//
O B et e el BN o B
B A -
2_*_},:—_;-?4__ === .51/ -+ o —
el e

Wysokos¢ pomieszczenia (m)
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=
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Odlegtos¢ (m)

Automatyczna zmiana trybu pracy

L)

-

Wysoko$¢ pomieszczenia (m)

== 20 _
ol S S e
0 1 3 g ] 5 5 7 A
Odlegtos¢ (m)
MULTI (Jednoczesna praca wielu jednostek) —

Klimatyzator automatycznie przetgcza tryb pracy miedzy chtodzeniem
i grzaniem w celu utrzymania zadanej temperatury.

Wysokowydajna sprezarka typu scroll
z silnikiem pradu statego (dia PuHz-zRP)

Do jednej jednostki zewnetrznej mozna podtaczy¢ kilka jednostek we-
wnetrznych (w zaleznosci od kombinacji urzadzen, mozliwe jest pod-
taczenie maksymalnie 4 jednostek; jakkolwiek wszystkie jednostki we-

wnetrzne muszg pracowaé z tymi samymi ustawieniami).
Automatyczny restart

Wysokowydajna sprezarka typu scroll
wyposazona jest w ,mechanizm odksztat-
cania ramy”, umozliwiajacy osiowy ruch )
ramy podtrzymujacej ruchoma spirale ‘
sprezarki. System ten znacznie minimali-
zuje nieszczelnosci oraz straty w wyniku
tarcia elementéw i jednoczes$nie zapewnia
wysoka sprawnos¢ sprezarki w catym za-
kresie predkosci obrotowe;j.

Spirala nieruchoma w w
Redukcja nieszczelnosci

Osiowy
ruch ramy

Zmniejszenie parcia gazu

Zmniejszenie oporow tarcia

Druga komora ci$nieniowa
redukuje opory tarcia

Znaczna redukcja
nieszczelnosci
i tarcia

Pierwsza komora ci$nieniowa
minimalizuje nieszczelno$ci

Rama  Spirala ruchoma

Dtuga instalacja

Funkcja szczegolnie uzyteczna w czasie przerwy w dostawie pradu. Po
przywréceniu zasilania, jednostka automatycznie powrdci do pracy.

Sprezarka rotacyjna z silnikiem
reluktancyjnym pradu statego (dia purz-p)

Silnik reluktancyjny pradu statego posiada wirnik wyposazony w silne
magnesy neodymowe. Moment magnetyczny wytwarzany przez magne-
sy neodymowe oraz moment reluktancyjny, wptywajg na zwigkszenie
wydajnosci pracy.

Sprezarka
z silnikiem pradu
statego (wirnik)

Magnesy
neodymowe

Moment magnetyczny
+
Moment reluktancyjny

Dtugie instalacje chtodnicze pozwalajg na optymalne rozplanowanie rozmieszczenia jednostek i utatwiajg ich montaz.

POWER INVERTER

|r »
‘--
-
. e
50 m

PUHZ-ZRP71VHA

]
L]
BE& =

75m

PUHZ-ZRP100/125/140V(Y)KA

STANDARD INVERTER

H

50 m

30m

PUHZ-P100/125/140V(Y)HA
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PSA-RP

TYP STOJACY

-
B!-
| | TN ul
! PUHZ-ZRP71 PUHZ-ZRP100/125/140
Jednostka wewnetrzna
Jednostka zewnetrzna PUHZ-ZRP100V(Y) PUHZ-ZRP125V(Y)KA PUHZ-ZRP140V(
Czynnik chtodniczy / Zasilanie: (V/faza/Hz); zrédto R410A(*1), do jednostki zewnetrznej: VH(K)A: 230/ 1/50; Yi
Wydajnos¢ nominalna kW 71 10,0 12,5 13,4
min-max kw 3.3-8.1 4.9-11.4 5.5-14.0 6.2-15.0
Pobér mocy nominalny kW 1,89 2,75 4,09 4,06
) EER - - 3,06 3,30
Chiodzenie | ErP klasa energetyczna - - B A
Obliczeniowa wydajnos¢ chtodnicza \ kW 71 10,0 12.5 134
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) ‘ kWh/rok 396 629 (640) 847(885) 872(883)
— 63 56 (5,5) 5,0(4,9) 53
ErP klasa energetyczna A+t A+ (A) - -
Wydajnose nominalna kw 7.6 1,2 14,0 16,0
min-max kw 3.5-10.2 4.5-14.0 5.0-16.0 5.7-18.0
Pobor mocy nominalny kW 2,21 3,08 4,24 4,79
- - 3,30 3,34
cop ErP klasa energetyczna - - (¢} C
Grzanie Wydajno$¢ obliczeniowa kw 4,7 78 9.3 10.6
(Sredniose- temp. obliczeniowa kW 4.7(-10°C) 7.8(-10°C) 9.3 (-10°C) 10.6 (-10°C)
Z0NOWe) | \yygajnosé temp. punktu b KW 4.7(-10°C) 7.8(-10°C) 9.3 (-10°C) 10.6 (-10°C)
temp. graniczna KW 3.5(-20°C) 5.8(-20°C) 7.0 (-20°C) 7.9 (-20°C)
Obliczeniowa wydajno$¢ grzewcza kW 0 0 0 0
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) kWh/rok 1666 2761 3285 3331
4,0 4,0 4.0 4.4
SCoP ‘ ErP klasa energetyczna A+ A+ - -
Maksymalny prad pracy A 194 27,2 (8,7) 27,2 (10.2) 28,7 (11,7)
Pobor pradu \ nominalny kW 0,06 0,11 0,11 0,11
Maksymalny prad pracy A 0,4 0,71 0,73 0,73
Wymiary ‘ wys.*szer.*gleb. mm 1900*600*360 1900*600*360 1900*600*360 1900*600*360
vfjﬂﬂgfg:a Waga kg 46 46 46 48
Przeplyw powietrza* m3/min 20-22-24 25-28-30 25-28-31 25-28-31
Poziom dzwigku (SPL)* dB(A) 40-42-44 45-49-51 45-49-51 45-49-51
Poziom dzwieku (PWL) dB(A) 60 65 66 66
Wymiary | wys.*szergleb. mm 943*950*330(+30) 1338*1050*330(+30) 1338*1050*330(+30) 1338*1050*330(+30)
Waga kg 67 116 (124) 116 (126) 119 (132)
. chtodzenie m3/min 55 110 120 120
P REEHUERIEER | m3/min 55 110 120 120
ecnos X i chiodzenie dB(A) 47 49 50 50
zewnetrzna | Poziom dzwieku (SPL) T B(A) e 5 = =
Poziom dzwieku (PWL) = chtodzenie dB(A) 67 69 70 70
Mak Iny prad pracy A 19,0 26,5 (8,0) 26,5 (9,5) 28,0 (11,0)
Wielkos¢ i ia elektrycznego A 25 32 (16) 32 (16) 40 (16)
Orurowanie | Srednica | ciecz mm 9.52/15.88 9.52/15.88 9.52/15.88 9.52/15.88
chiodnicze | Maks. diugosé/ Maks. réznica pozioméw m 50/30 75/30 75/30 75/30
Rekomendowane zakresy pracy | chtodzenie (*3) °C 15 ~ +46 15~ +46 15 ~ +46 15 ~ +46
(zewngtrzne) | grzanie °Cc -20 ~ +21 -20 ~ +21 -20 ~ +21 -20 ~ +21
Pompka skroplin Zetflow ZF-1 Zefflow ZF-1 Zetflow ZF-1 Zetflow ZF-1
Jednosttka Zewnetrzny czujnik temperatury PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E
Akcesoria | Wewnetena e e renei PAC-SG96HR-E PAC-SGIEHR-E PAC-SG96HR-E PAC-SGI6HR-E
Ll e e ) Ostona wlotu powietrza PAC-SJ63AG-E PAC-SH95AG-E PAC-SH95AG-E PAC-SH95AG-E
Przewodowy Programowalny PAR-U02MEDA - Dotykowy
AT-50A
Dotykawy AG-150A
PAC-YG50ECA
Sterowniki EB-50GU
GB-50ADA-J
TG2000A jednostka sterujaca
LonWorks ME-AC-LON-1
ModBus ME-AC-MBS-1-2110
Sterowanie* KNX ME-AC-KNX-1-V2
Protokot BacNET IBOX-BAC-MBRTU-100 -
SMS ME-AC-SMS-32
WiFi MAC-557IF-E
M-NET MAC-333IF-E/MAC-399IF-E
PAC-SA88HA (Opis: ON/OFF, impuls 20 mA;
Praca - 12V DC; Alarm - 12 VDC)
Sygnaly cyfrowe PAC-SE55RA (Opis: zdalny ON/OFF;
blokada pilota) . X
MAC-333IF-E_(Opis: zdalny ON/OFF) m PERDEED G HID

* Tabela przedstawia przyktadowe mozliwosci sterowania Mitsubishi Electric - w sprawie doboru skontaktuj si¢
z Doradcg Techniczno-Handlowym
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PSA-RP

TYP STOJACY

PUHZ-P100

PUHZ-P125/140

Jednostka wewne!

Jednostka zewnetrzna

PSA-RP100KA PSA-RP125KA PSA-RP140KA

PUHZ-P100V(Y)HA

PUHZ-P125V(Y)HA

PUHZ-P140V(Y)HA

Czynnik chiodniczy / Zasilanie: (V/faza/Hz); zrédto R410A(*1), do jednostki zewnetrznej: VHA: 230/ 1/50; YHA: 400/ 3 /50
Wydajnosé nominalna kW 9,4 12,3 13,6
min-max kW 4.9-11.2 5.5-14.0 5.5-15.0
Pobér mocy nominalny kW 3,120 4,380 5,640
. EER - 2,81 241
Chtodzenie ErP klasa energetyczna - C E
Obliczeniowa wydajnos$¢ chtodnicza \ kW 9,4 - -
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) \ kWh/rok 716 - -
4.6 = =
SEER ErP klasa energetyczna B - -
Wydajnosé nominalna kw 11,2 14,0 16,0
min-max kW 4.5-12.5 5.0-16.0 5.0-18.0
Pobér mocy nominalny kw 3,280 4,980 5,690
- 2,81 2,81
cop ErP klasa energetyczna - D D
Grzanie Wydajnos¢ obliczeniowa kw 8,0 - -
(Sredniose- temp. obliczeniowa kW 6.3 (-10°C) - -
Z0NOWe) | \ydajnose temp. punktu b ego KW 7.1 (-7°C) - -
temp. graniczna kW 5.0 (-15°C) - -
Obliczeniowa wydajnos¢ grzewcza kW 1,7 - -
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) kWh/rok 2945 - -
38 . .
SCoP ‘ ErP klasa energetyczna A - -
Mak Iny prad pracy A 28,7 (13,7) 28,7 (13,7) 30,2 (13,7)
Pobor pradu \ nominalny kW 0,11 0,11 0,11
Maksymalny prad pracy A 0,71 0,73 0,73
Wymiary | wys.*szer. gleb. mm 1900*600*360 1900*600*360 1900*600*360
ijjggffz":a Waga kg 46 46 48
Przeptyw powietrza* m3/min 25-28-30 25-28-31 25-28-31
Poziom dzwigku (SPL)* dB(A) 45-49-51 45-49-51 45-49-51
Poziom dzwigku (PWL) dB(A) 65 66 66
Wymiary | wys.*szergleb. mm 943+950*330(+30) 1350*950*330(+30) 1350*950*330(+30)
Waga kg 75 (77) 99 (101) 99 (101)
X chiodzenie m3/min 60 100 100
P Przeplywpowielrza o anie m3/min 60 100 100
lednos ’
zewnetrzna | Poziom dzwieku (SPL) Z':Z";:iz:"'e ZEE:; 23 :; :z
Poziom dzwieku (PWL) = chiodzenie dB(A) 70 71 73
Maksymalny prad pracy A 28,0 (13,0) 28,0 (13,0) 29,5 (13,0)
Wielko$¢ zabezpieczenia elektrycznego A 32 (16) 32(16) 40 (16)
Orurowanie | Srednica \ ciecz/gaz mm 9.52/15.88 9.52/15.88 9.52/15.88
chiodnicze | Maks. diugosé/ Maks. réznica poziomow m 50/30 50/30 50/30
Rekomendowane zakresy pracy | chiodzenie (3) °C 15 ~ +46(*3) 15 ~ +46(*3) 15 ~ +46(*3)
(zewnetrzne) | grzanie °c 15~ 421 15~ +21 15~ 421
Pompka skroplin Zetflow ZF-1 Zetflow ZF-1 Zetflow ZF-1
Jednosttka Zewnetrzny czujnik Iry PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E
Akcesoria | WeEWnEHzna e e anci PAC-SG96HR-E PAC-SGIGHR-E PAC-SG96HR-E
e Ostona wiotu powietrza PAC-SH63AG-E PAC-SH63AG-E PAC-SH63AG-E
Przewodowy Programowalny PAR-U02MEDA - Dotykowy
Dotykowy AT-50A
AG-150A
Centralne PAC-YG50ECA
Sterowniki EB-50GU
GB-50ADA-J
TG2000A jednostka sterujaca
LonWorks ME-AC-LON-1
ModBus ME-AC-MBS-1-2110
Sterowanie* KNX ME-AC-KNX-1-V2
Protokét BacNET IBOX-BAC-MBRTU-100 -
SMs ME-AC-SMS-32 [
WiFi MAC-557IF-E
M-NET MAC-333IF-E/MAC-399IF-E
PAC-SA88HA (Opis: ON/OFF, impuls 20 mA;
Praca - 12V DC; Alarm - 12 VDC)
Sygnaly cyfrowe PAC-SE55RA (Opis: zdalny ON/OFF;
blokada pilota) . .
MAC-333IF-E_(Opis: zdalny ON/OFF) m PEIEUHTEEID SR 130 0

* Tabela przedstawia przyktadowe mozliwosci sterowania Mitsubishi Electric - w sprawie doboru skontaktuj sie

z Doradcg Techniczno-Handlowym
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URZADZENIA ZEWNETRZNE

New Generation

PUHZ-SHW80/112VHA
PUHZ-SHW112/140YHA

A SCOP
) CiE I IS

112

URZADZENIA ZEWNETRZNE

== 3

a
MUZ-FH25/35VEHZ MUZ-FH50VEHZ

DC _"_ SEER SCOP
RGN EPY A | A

25/35 25/35

i -
e

MUFZ-KJ25/35VEHZ MUFZ-KJ50VEHZ

pC _"_ SEER scop
| Im,erter m A+ | A+
25

URZADZENIA WEWNETRZNE

PLA-(Z)RP

URZADZENIA KASETONOWE 4-STRONNE

PEAD-RP

URZADZENIA KANALOWE

PKA-RP

URZADZENIA SCIENNE

URZADZENIA WEWNETRZNE

MSZ-FH

URZADZENIA SCIENNE

MFZ-KJ

URZADZENIA PRZYPODLOGOWE




PUHZ-SHW

JUBADAN

New Generation

Typoszereg jednostek zewnetrznych to kon-
strukcja stworzona z mysla o zapewnieniu wy-
sokiej wydajnosci grzewczej rowniez w niskich
temperaturach (-25°C).

Poprawiona wydajnos¢ grzewcza

PN MELCloud”

o

Wysoka wydajnos¢ grzania osiggnieto dzieki wyjatkowemu uktadowi ,Flash Injection”. Technologia ta umozliwia utrzymanie nominalnej wydajnosci
grzewczej przy temperaturze zewnetrznej osiagajacej -15°C. Przy temperaturze zewnetrznej -25°C urzadzenie osiagga wydajnos¢ na poziomie 80%.
Technologia ZUBADAN moze by¢ stosowana jako jedyne zrédio ciepta w wszystkich strefach klimatycznych.

Dotyczy modelu
W i . i - ZUBADAN
-| Temp. powietrza w pomieszczeniu 20°C |—— ° wyldajnosm 8kw
1
:
1
8okW Q=100% i
Q=90% s
Q=82% :
I 1
I !
|
—— |
:
1
F—— — Wydajnos¢ cieplna —— e
—— Zuzycie energii :
Q  Moc grzewcza :
I I I I L
-25 -20 -15 -10 -5 0 5 10 15

Temperatura zewnetrznd C

Wiekszy komfort

Gwarantowana praca w trybie

grzania dla temperatury
zewnetrznej, osiggajacej -25°C.

Power INV 3HP

RONELINV 2ASHE .,

-25°C -20°C

-15°C

-10°C -5°C 0°C

Rozruch i powrét do normalnej pracy po cyklu odszraniania zostaty skrécone dzigki uktadowi wtrysku czynnika ,Flash Injection”. Dodatkowo nowy
sposob kontroli odszraniania pozwolit wydtuzy¢ okresy migdzy poszczegdlnymi cyklami. Obie innowacje dajg w efekcie szybsze osiagniecie zadanej

temperatury i jej stabilne utrzymanie na zadanym poziomie.

[Szybki rozruch]
Praca przy temperaturze zewnetrznej 2°C

Szybki wzrost temperatury modelu
15}

13 kW przy 45°C na wylocie ‘
jednostki wewnetrznej i
=5 » ] Normalny INVERTER
:@5 0 ! 45°C w 19 min.
© 1 1
'% N /. 50% krétszy czas |
e ; I I
QO 5 t +
28 ; :
o =. 1 |
0 | I | l
0 5 10 15 20 (Min.)

Czas pracy (Min.)

Praca przy temperaturze zewnetrznej -20°C

Szybki wzrost temperatury modelu
15;

13 kW przy 45°C na wylocie
jednostki wewnetrznej

s | Normalny INVERTER
gz [ 45°C w 30 min.

[l 1 1
.‘% g 1©33% krétszy czas
© ; 1 1
>3 5 4 )
= N 1 1
o == 1 1
0 | I i
0 10 20 30

ZUBADAN - grzanie przy temperaturze - 30°C na zewnatrz

(Min.)
Czas pracy (Min.)

Technologia ZUBADAN gwarantuje komfortowe warunki w pomieszcze-
niu. Krotkie przerwy na odszranianie oraz wydtuzone okresy pracy nawet
do 150 minut stabilizujg prace systemu grzewczego nie powodujac wa-
han zadanej temperatury w pomieszczeniach.

Efektywny proces odszraniania

Czas trwania cyklu Czas odszraniania

Liczba cykli pracy
na dob

‘ e grzewczego (min.) (min.)
| ZUBADAN | 8 | 150 | 3 |
\ Urzadzenia standardowe \ 20 \ 47 \ 10 \
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Cykl pracy agregatu Zubadan

A temperatura w pomieszczeniu

odszranianie
Z QBADéN

odszranianie

=7

=== ZUBADAN
= standardowa pompa ciepta

grzanie

czas

‘grzanie ZUBADAN



Wysoka efektywnos¢ energetyczna

"_ SCOP
PRl ErP A

12

Osiagniecie klasy energetycznej A przez urzadzenia pozwala na duze oszczednosci w eksploatacji przez caty rok.

scop SEER
3,7 5,5

SEER
51

scop
4,0

M Chtodzenie
I Grzanie

SEER
51

scop
3,5

PUHZ-SHW80VHA

Dane podane dla zestawienia z jednostkami kasetonowymi PLA-ZRP.

PUHZ-SHW112V(Y)HA

SCOP klasa A (3.4)

PUHZ-SHW140YHA

/

Metoda na osiagniecie wysokiej wydajnosci grzewczej przy niskich
temperaturach zewnetrznych — zastosowanie technologii Mitsubishi

~Flash Injection”
Uktad wtrysku czynnika

Uktad
ZUBADAN Sprezarka z wtryskiem wirysku
(przytacze zaworu wirysku) czynnika
H
Wymiennik @
i ciepta _—
) dm i l Wymiennik
ciekiego lecnostd ciepta (HIC)
) ) czynnika zewnetrznej
Wymiennik
ciepta
jednostki H ¥y
——) wewnetrznej —_—
Przeptyw Vemmmmmecoe ! Wymiennik _
wiryskiwanego \ ciepta (HIC) f%ﬁi:ﬁ:m
czynnika Uktad wtrysku

Uktad wtrysku czynnika w jednostkach ZUBADAN serii
Mr. Slim zmienia przeptywajacy czynnik z fazy ciekiej
w faze pary mokrej. Daje to zmniejszenie obcigzenia
sprezarki i zwiekszenie wydajnosci grzewczej w niskich
temperaturach. Podczas pracy w warunkach niskich
temperatur zewnetrznych, celem dziatania uktadu jest
zapobieganie spadkom ilosci czynnika w obiegu, ktére
sg skutkiem spadkéw cisnienia czynnika powracajace-
go ze sprezarki. W tym samym czasie uktad zapobiega
przegrzaniu czynnika wytloczonego ze sprezarki
z powodu wysokiego stopnia sprezania.

[A] Wymiennik ciepta (HIC)

Przekréj wymiennika

Droga czynnika nie przeptywajacego przez zawér LEV C

Droga wtryskiwanego czynnika przeptywajacego przez
zawér LEV C. (ci$nienie czynnika jest redukowane przez
zawér LEV C)

Cel: zmiana stanu czynnika z fazy
ciektej w faze pary mokrej
zwiekszenie energooszczednosci
podczas pracy uktadu wtrysku
czynnika

Efekt:

Sprezanie cieczy stanowi zbyt duze obciazenie dla sprezarki,
obnizajagc wydajnos¢ pracy. Zastosowanie wymiennika
wspomagajgcego wymiang ciepta czynnika na dwoéch
poziomach cisnienia, pozwala zmniejszy¢ obcigzenie
sprezarki. Wymiana ciepta powoduje zmiang stanu wtryski-
wanego czynnika z fazy ciektej na pare mokra, ktéra stanowi
mniejsze obciazenie.

Schemat pracy uk’radu/—\

LEVB

LEV A LEVC

Sprezarka z wtryskiem

Przytacze
Zaworu
wirysku Kolektor tloczny
2
Przeplyw Kolektor ssawny
wiryskiwanego —
czynnika Standardowy
przeptyw
czynnika
Cel: zwigkszenie ilosci czynnika w obiegu
Efekt:  zwigkszona wydajno$é grzewcza przy niskich

temperaturach zewnetrznych, wyzsza temperatura
na wylocie z jednostki wewnetrznej, szybsza
regulacja i powr6t do pracy po zakonczeniu
odszraniania.

Wirysk czynnika chtodniczego umozliwia zwigkszenie ilosci
czynnika przettaczanego przez sprezarke przy niskich
temperaturach zewnetrznych.

/
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FH VEHZ

W odrdéznieniu od konwencjonalnych systemow
klimatyzaciji, seria FH VEHZ nie dopuszcza do
strat ciepta przy niskich temperaturach na ze-
wnatrz. Oryginalna technologia zapewnia do-
skonala sprawnosc¢ cieplng przy bardzo niskich
temperaturach zewnetrznych oraz szeroki za-
kres temperatur pracy.

Nieporéwnywalna sprawnosc cieplna

Jednostki zewnetrzne serii FH VEHZ wyposazone zostaty w wysokowydajne sprezarki, zapewniajace zwigkszong sprawnos¢ cieplng przy niskich tempe-
raturach zewnetrznych. Zakres temperatur dla pracy w trybie grzania zostat rozszerzony do -25°C.

Zakres temperatur pracy

Gwarantowana praca w trybie

grzania dla temperatury
zewnetrznej, osiggajacej -25°C.

|

% % < MSZ-SF
B2
K ‘ MSZ-EF VEH
58 B
I I I I I I
-25°C -20°C -15°C -10°C -5°C o°c

Kompaktowa sprezarka o duzej mocy Sprezarka montowana metoda tradycyjng
Zastosowanie specjalnej technologii produkgiji, (spawaniclitkowelpinkiowe)

,metody utrwalania szczelnosci cieplnej”, po-
zwolito zredukowac rozmiar sprezarki przy jed-
noczesnym utrzymaniu jej wysokiej wydajnosci.
Technologia ta pozwala na zamontowanie wy-
dajnych sprezarek w zwartych jednostkach ze-
wnetrznych MUZ. W efekcie, osiagnieta zostata
doskonata sprawnos$é¢ cieplna podczas pracy
przy niskich temperaturach zewnetrznych.

Sprezarka montowana metoda,
uszczelniania termicznego

Mniejsza SNB172F

013%

TNB175F

I
Redukcja gabarytéw sprezarki, wewnetrzna
$rednica cylindra pozostata bez zmian

Zewnegtrzna powloka musi by¢ odpowiednio gruba
aby ostania¢ cylinder.

SEER SCOP
y ) (i
Wysoka efektywnos¢ energetyczna

25/35 25/35

Zaawansowane technologie inwerterowe, jak potaczenie innowa- )
cyjnego inwertera pradu statego i silnika wyposazonego w wirnik SEER SEER SEER = g;‘;:f:”'e
z magnesu zawierajgcego metale ziem rzadkich, wplynety na

wzrost efektywnosci energetycznej. Zdecydowanie wyzsze wskaz-
niki efektywnos$ci energetycznej przyczyniajg sie do osiagnigcia
klasy A++ zaréwno w trybie chtodzenia jak i grzania.

SEER klasa A (5.1)

SCOP klasa A (3.4)

MUZ-FH 25VEHZ MUZ-FH 35VEHZ MUZ-FH 50VEHZ

A o6 2 MITSUBISHI ELECTRIC



Wydajne grzanie

Woprowadzenie funkcji wydajnego grzania pozwala uzyska¢ wysoka wydajno$¢ grzania nawet przy silnym mrozie. Réwniez uzytkownicy z zimnych regio-
néw moga cieszy¢ sie komfortem ciepta, oferowanym przez urzadzenia serii MSZ-FH.

Praca gwarantowana przy temperaturze
zewnetrznej -25°C

Urzadzenia MUZ-FH VEHZ moga pracowac przy
temperaturze zewnetrznej siggajacej -25°C, dlatego
mozliwe jest ich zastosowanie nawet tam, gdzie
panuje bardzo surowy klimat.

Wydajnos¢ nominalna osiagana przy
temperaturze zewnetrznej -15°C

Wydajno$¢ nominalna zapewniona jest przy
temperaturze zewnetrznej osiagajacej -15°C,
dzieki czemu seria FH gwarantuje wtasciwe
ogrzewanie przestrzeni mieszkalnych nawet
w wyjatkowo surowym klimacie.

Grzatka przeciwzamarzaniowa
jako wyposazenie standardowe (VEHZ)

Inteligentnie sterowana grzatka przeciwzamarzaniowa
o minimalnej mocy zapobiega oblodzeniu odptywu
skroplin w skrajnie niekorzystnych warunkach
atmosferycznych.

Zamarzniety

odplyw
skroplin

-25C -20C -15C -10°C

MUZ-FH25VE  MUZ-FH25VEHZ

MUZ-FH35VE ~ MUZ-FH35VEHZ

Bez grzatki przeciwzamarzaniowej Z grzatka przeciwzamarzaniowa

Wybér modelu wyposazonego w grzatke
W rejonach, gdzie wystepuja ponizsze warunki, zachodzi prawdopodobienstwo, ze woda skroplona na powierzchni jednostki zewnetrznej podczas pracy w trybie grzania
zamarznie i nie zostanie tym samym odprowadzona z tacy ociekowe;.

1) Niskie temperatury zewnetrzne.

2) Czeste wystepowanie zjawiska rosy (w goérach, dolinach otoczonych gérami, w poblizu lasu, jezior, stawéw, rzek lub goracych zrédet) lub opadéw $niegu.

Aby zapobiec zamarzaniu wody w podstawie, zalecany jest zakup urzadzenia wyposazonego w grzatke. Skontaktuj sig z dystrybutorem w celu doboru odpowiedniego
urzadzenia.

3D i-see Sensor (sterowanie za pomoca termografii)

Jednostki wewnetrzne Serii FH posiadaja czujnik i-see Sensor 3D, ktéry
umozliwia stworzenie komfortowych warunkéw przy maksymailnej efek-
tywnosci energetycznej. Pirometryczny pomiar temperatury w réznych
punktach pomieszczenia odbywa sie z wykorzystaniem czujnika, ktory
sktada sie z 8 aktywnych elementéw pomiarowych utozonych pionowo.
Czujnik pozwala podzieli¢ pokéj na 752 pola i przeskanowac go prze-
strzennie 3D. i-see Sensor 3D z wykorzystaniem termografii wykrywa
obecnos¢ oséb w pomieszczeniu. Inteligentny czujnik i-see 3D umozliwia
skierowanie klimatyzowanego powietrza na obecnych w pomieszczeniu
ludzi lub wokét nich. Tryb oszczedzania energii jest wiaczany, gdy nikogo
nie ma w pokoju.

Przeptyw strumienia skierowany
obok cztowieka

Przeptyw strumienia skierowany na
cztowieka

Przeptyw powietrza obok uzytkownika - moze by¢ przydatny w trybie chtodze-
nia, gdy strumien wydaje sig zbyt silny lub zimny. Optywowy strumien kiero-
wany bezposrednio na uzytkownika - moze by¢ przydatny, gdy trzeba szybko
tworzy¢ komfortowe warunki np. w trybie ogrzewania, gdy pomieszczenie nie
zostato podgrzane.

8 aktywnych
elementow
pomiarowych

v

Funkcja oszczedzania energii

Funkcja ta jest oparta na zasadzie obecnosci ludzi w pomieszczeniu. Jesli
czujnik wykryje, ze pomieszczenie jest puste, wowczas system automatycz-
nie przetacza sig¢ w tryb oszczedzania energii.
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PLA-ZRP

YP KASETONOWY 4-STRONNY
di ;
) = :

C :_.

» L

k-
~d

" . PUHZ-SHW80/112/140V(Y)HA

Jednostka wewnetrzna ] PLA-ZRP71BA PLA-ZRP100BA PLA-ZRP125BA
Jednostka zewnetrzna ] PUHZ-SHW80VHA PUHZ-SHW112V(Y)HA PUHZ-SHW140YHA

Czynnik chtodniczy / Zasilanie: (V/faza/Hz); zrédto R410A(*1), do jednostki zewnetrznej: VHA: 230/ 1/50; YHA: 400/ 3 /50

. nominalna KW 71 10,0 12,5
Wydajnosé min-max KW 4981 49114 55140
Pobor mocy nominalny kW 1,864 2,786 4,449
.| EER — = - - 2,81
Chiodzenie klasa efektywnosci energetycznej = = C
Obliczeniowa wydajnos¢ chtodnicza kW 71 10,0 12.5
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) kWh/rok 484 633 858
5,1 55 5.1
§3 ErP klasa energetyczna A A -
Wydajnosé nominalna kw 8,0 11,2 14,0
min-max kw 4.5-10.2 4.5-14.0 5.0-16.0
Pobdr mocy nominalny kw 2,047 2,667 3,879
- - 3,61
cop klasa efektywnosci energetycznej - - A
Grzanie Wydajnos$¢ obliczeniowa kw 9,1 12,7 15.8
(Sredniose- temp. obliczeniowa kW 8.0 (-10°C) 11.2(-10°C) 14.0 (-10°C)
Z0noWe) | \yygajnosé temp. punktu biwalentnego KW 8.0 (-7°C) 11.2(-7°C) 14.0 (-7°C)
temp. graniczna kw 7,7 (-25°C) 9.46(-25°C) 9.5 (-25°C)
Obliczeniowa wydajno$¢ grzewcza kw 1,0 1,5 1.8
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) kWh/rok 3389 4420 6506
3,7 4,0 3.4
scop ErP klasa energetyczna A A+ -
Maksymalny prad pracy A 30,0 35,9 (13,9) 14,0
Pobor pradu nominalny kW 0,05 0,08 0,09
Maksymalny prad pracy A 0,45 0,74 0,80
Wymiary <panel> wys.*szer.*gteb. mm 298*840*840 <35*950*950> 298*840*840 <35*950*950> 298*840*840 <35*950*950>
vj:‘sggfgﬁa Waga <panel> kg 25 <6> 26 <6> 27 <6>
Przeptyw powietrza m3/min 17-19-21-23 20-23-26-30 22-25-28-31
Poziom dzwieku (SPL) dB(A) 28-30-34-36 32-34-37-40 34-36-39-41
Poziom dzwieku (PWL) dB(A) 58 65 66
Wymiary wys.*szer.“gleb. mm 1350*950*330(+30) 1350*950*330(+30) 1350*950*330(+30)
Waga kg 120 120 (134) 134
. chiodzenie m3/min 100 100 100
Jodnostk AP EEiFE) grzanie m3/min 100 100 100
ednostka o chiodzenie dB(A) 50 51 51
zewnetrzna | Poziom dzwigku (SPL) e aB(A) 5 = =
Poziom dzwieku (PWL) = chiodzenie dB(A) 68 69 69
Maksymalny prad pracy A 29,5 35,0 (13,0) 13,0
Wielko$¢ zabezpieczenia elektrycznego A 32 40 (16) 16
Orurowanie | Srednica ciecz/gaz mm 9.52/15.88 9.52/15.88 9.52/15.88
chlodnicze | Maks. diugo$¢/ Maks. réznica poziomow m 75/30 75/30 75/30
Rekomendowane zakresy pracy chiodzene (*3) € 15 ~ +46(*3) 15 ~ +46(°3) 15 ~ +46(*3)
(zewnetrzne) grzanie ¢ -25 ~ +21 =25~ +21 25~ +21

Filtr wysokowydajny
Li-see” czujnik temp. powierzchni PAC-SA1ME-E PAC-SATME-E PAC-SATME-E
Zamkniecie wylotu PAC-SH51SP-E PAC-SH51SP-E PAC-SH51SP-E
Maskownica PLP-6BA PLP-6BA PLP-6BA

Zewnetrzny czujnik temperatury PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E

PAC-SH59KF-E PAC-SH59KF-E PAC-SH59KF-E

Jednostka
Akcesoria wewnetrzna

Adapter oddzielnego zasilania jed-

nostki wewnetrznej i zewnetrznej PAC-SH52HR-E

PAC-SH52HR-E PAC-SH52HR-E

NECOLEER I CIPLEN Ostona wlotu powietrza PAC-SH63AG PAC-SH63AG PAC-SH63AG
Programowalny PAR-3IMAA
Przewodowy PAR-UO02MEDA - Dotykowy
Indywidualne Prosty PAC-YT52CRA
Bezprzewodowy Nadajnik PAR-SL97A-E
Odbiornik PAR-SA9FA-E
AT-50A
Dotykowy AG-150A
Centralne PAC-YG50ECA
Sterowniki EB-50GU
GB-50ADA-J
L. TG2000A jednostka sterujaca
Sterowanie LonWorks ME-AC-LON-1
ModBus ME-AC-MBS-1-2110
KNX ME-AC-KNX-1-V2
Protokot BacNET IBOX-BAC-MBRTU-100
SMs ME-AC-SMS-32 !
WiFi MAC-557IF-E . . .
Opcja Opcja Opcja
M-NET MAC-333IF-EIMAC-3991F-E PAR-SLO7A-E  PAR-31IMAA  PAC-YT52CRA

PAC-SA88HA (Opis: ON/OFF, impuls 20 mA;
Praca - 12V DC; Alarm - 12 VDC)

PAC-SE55RA (Opis: zdalny ON/OFF;
blokada pilota)

MAC-333IF-E (Opis: zdalny ON/OFF)

* Tabela przedstawia przyktadowe mozliwosci sterowania Mitsubishi Electric - w sprawie doboru skontaktuj sig¢
z Doradcg Techniczno-Handlowym

A o8 2 MITSUBISHI ELECTRIC

+ PAR-SA9CA-E

m Dane wymiarowe str. 147 i 150

Sygnaty cyfrowe




PLA-RP

TYP KASETONOWY 4-STRONNY

= L

iw =
e

PUHZ-SHW80/112/140V(Y)HA " .

A -

Jednostka wewnetrzna
Jednostka zewnetrzna
Czynnik chtodniczy / Zasilanie: (V/faza/Hz); zrédto

] PLA-RP71BA PLA-RP100BA PLA-RP125BA
] PUHZ-SHW80VHA PUHZ-SHW112V(Y)HA PUHZ-SHW140YHA

R410A(*1), do jednostki zewnetrznej: VHA: 230/ 1/50; YHA: 400/3/50

Wydainosé nominalna kW 71 10,0 12,5
min-max kW 4.9-8.1 4.9-11.4 5.5-14.0
Pobér mocy nominalny kW 1,914 2,850 4,449
_EER — - . : 251
Chtodzenie klasa efektywnosci energetycznej > = C
Obliczeniowa wydajnos¢ chtodnicza kW 71 10,0 12.5
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) kWh/rok 488 661 858
5,1 53 5.1
§3R ErP klasa energetyczna A A -
Wydajnosé nominalna kw 8,0 11,2 14,0
min-max kw 4.5-10.2 4.5-14.0 5.0-16.0
Pobér mocy nominalny kW 2,100 2,794 3,879
- - 3,61
cop klasa efektywnosci energetycznej - - A
Grzanie Wydajnos¢ obliczeniowa kW 9,0 12,7 15.8
(Sredniose- temp. obliczeniowa kW 8.0 (-10°C) 11.2(-10°C) 14.0 (-10°C)
Z0N0We) | \yygajnosé temp. punktu biwalentnego KW 8.0 (-7°C) 11.2(-7°C) 14.0 (-7°C)
temp. graniczna kw 7,7(-25°C) 9.46(-25°C) 9.5 (-25°C)
Obliczeniowa wydajnos$¢ grzewcza kW 1,1 1,5 1.8
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) kWh/rok 3640 4445 6506
35 4,0 3.4
scop ErP klasa energetyczna A A+ -
Maksymalny prad pracy A 30,0 35,9 (13,9) 14,0
Pobor pradu nominalny kW 0,07 0,14 0,15
Maksymalny prad pracy A 0,51 0,94 1,00
Wymiary <panel> wys.*szer.*gteb. mm 258*840*840 <35*950*950> 298*840*840 <35*950*950> 298*840*840 <35*950*950>
ngxﬂgfg:a Waga <panel> kg 23 <6> 25 <6> 25 <6>
Przeptyw powietrza m3/min 14-16-18-21 20-23-26-30 22-25-28-31
Poziom dzwieku (SPL) dB(A) 28-30-32-34 32-34-37-40 34-36-39-41
Poziom dzwieku (PWL) dB(A) 56 62 63
Wymiary wys.*szer.*gleb. mm 1350"950*330(+30) 1350*950*330(+30) 1350*950*330(+30)
Waga kg 120 120 (134) 134
. chiodzenie m3/min 100 100 100
ot e m3/min 100 100 100
ednostia o chiodzenie dB(A) 50 51 51
zewnetrzna | Poziom dzwigku (SPL) e aB(A) 5 = =
Poziom dzwieku (PWL) = chiodzenie dB(A) 68 69 69
Maksymalny prad pracy A 29,5 35,0 (13,0) 13,0
Wielko$¢ zabezpieczenia elektrycznego A 32 40 (16) 16
Orurowanie | Srednica ciecz/gaz mm 9.52/15.88 9.52/15.88 9.52/15.88
chiodnicze  Maks. diugo$¢/ Maks. réznica poziomow m 75/30 75/30 75/30
Rekomendowane zakresy pracy chiodzene (*3) T 15 ~ +46(*3) 15 ~ +46(°3) 15 ~ +46(3)
(zewnetrzne) grzanie o -25 ~ +21 -25 ~+21 25~ +21

Filtr wysokowydajny

PAC-SH59KF-E

PAC-SH59KF-E

PAC-SH59KF-E

Pompka skroplin Zetflow ZF-1 Zefflow ZF-1 Zetflow ZF-1
Li-see” czujnik temp. powierzchni PAC-SATME-E PAC-SATME-E PAC-SA1ME-E
Jednostka Zamkniecie wylotu PAC-SH51SP-E PAC-SH51SP-E PAC-SH51SP-E
Akcesoria | wewngtrzna Maskownica PLP-6BA PLP-6BA PLP-6BA

Zewnetrzny czujnik temperatury

Adapter oddzielnego zasilania jed-
nostki wewnetrznej i zewnetrznej

PAC-SE41TS-E
PAC-SH52HR-E

PAC-SE41TS-E
PAC-SH52HR-E

PAC-SE41TS-E
PAC-SH52HR-E

NELOLETER L CIPIEN Ostona wlotu powietrza PAC-SH63AG PAC-SH63AG PAC-SH63AG
Programowalny PAR-31MAA
Przewodowy PAR-U02MEDA - Dotykowy
Indywidualne Prosty PAC-YT52CRA
Bezprzewodowy Nadajnik PAR-SL97A-E
Odbiornik PAR-SA9FA-E
AT-50A
Dotykowy AG-150A
PAC-YG50ECA
Sterowniki EB-50GU
GB-50ADA-J
ST TG2000A jednostka sterujgca
LonWorks ME-AC-LON-1
ModBus ME-AC-MBS-1-2110 ! -
KNX ME-AC-KNX-1-V2 i
Protokot BacNET IBOX-BAC-MBRTU-100 _, s
SMs ME-AC-SMS-32 | b il
WiFi MAC-557IF-E
Opcja Opcja Opcja
M-NET MAC S33IF EMAC S99IF PAR-SLOTAE  PAR3IMAA  PAC-YT52CRA

Sygnaty cyfrowe

PAC-SA88HA (Opis: ON/OFF, impuls 20 mA;

Praca - 12V DC; Alarm - 12 VDC)

PAC-SE55RA (Opis: zdalny ON/OFF;

blokada pilota)

MAC-333IF-E (Opis: zdalny ON/OFF)

* Tabela przedstawia przyktadowe mozliwo$ci sterowania Mitsubishi Electric - w sprawie doboru skontaktuj sig¢

z Doradcg Techniczno-Handlowym

+ PAR-SA9CA-E
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2 MITSUBISHI ELECTRIC Ky



PREMIUM HEATIN

PKA-RP

TYP SCIENNY

Jednostka wewnetrzna -
Jednostka zewnetrzna ] PUHZ-SHW112VHA

Czynnik chtodniczy / Zasilanie: (V/faza/Hz); zrodio

1L =T -

~

PUHZ-SHW112V(Y)HA

PKA-RP100KAL

PUHZ-SHW112YHA

R410A(*1), do jednostki zewnetrznej: VHA: 230 /1/50; YHA: 400/ 3 / 50

. nominalna KW 10,0
Wydajnosé min-max KW 49114
Pobér mocy nominalny kW 2,924

_EER — - .
Chtodzenie klasa efektywnosci energetycznej -
Obliczeniowa wydajnos$¢ chtodnicza kW 10,0
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) kWh/rok 673
5,2
§3=R ErP klasa energetyczna A
nominalna kw 1,2
Wydainosé
yaamnose min-max kW 45140
Pobér mocy nominalny kW 3,103
coP -

klasa efektywnosci energetycznej -

Grzanie Wydajnos¢ obliczeniowa kW 12,7
(Sredniose- temp. obliczeniowa kW 11.2(-10°C)
Z0N0We) | \ydajnose temp. punktu biwalentnego KW 11.2(-7°C)
temp. graniczna kW 9.46(-25°C)
Obliczeniowa wydajnos$¢ grzewcza kW 1,5
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) kWh/rok 4664
38
scop ErP klasa energetyczna A
Maksymalny prad pracy A 35,6
Pobor pradu nominalny kW 0,08
Maksymalny prad pracy A 0,57
Wymiary wys.*szer.*gteb. mm 365*1170*295
aoinosta,  waga 9 21
Przeptyw powietrza m3/min 20-23-26
Poziom dzwigku (SPL) dB(A) 41-45-49
Poziom dzwieku (PWL) dB(A) 65
Wymiary wys.*szer.*gteb. mm 1350*950*330(+30)
Waga kg 120
e chiod;enie m3/m?n 100
Jednostka g:;gle N ":;/(T\I)n 15010
N L chiodzenie
zewnetrzna | Poziom dzwigku (SPL) e dB(A) 52
Poziom dzwigku (PWL) = chtodzenie dB(A) 69
Maksymalny prad pracy A 35,0
Wielko$¢ zabezpieczenia elektrycznego A 40
Orurowanie | Srednica ciecz/gaz mm 9.52/15.88
chiodnicze | Maks. diugosé/ Maks. réznica pozioméw m 75/30
Rekomendowane zakresy pracy chiodzenie (*3) °c -15 ~ +46(*3)
(zewnetrzne) grzanie © -25 ~+21

Pompka skroplin

PAC-SH94DM-E

Jednostka Zewnetrzny czujnik temperatury PAC-SE41TS-E

Akcesoria wewnetrzna

Indywidualne Przewodowy

Dotykowy

Centralne
Sterowniki

TG2000A

Sterowanie*

Protokét

Sygnaty cyfrowe

NECOLETER LI CIPIEN Ostona wlotu powietrza

jednostki wewnetrznej i zewnetrznej

Adapter oddzielnego zasilania PAC-SG94HR-E
PAC-SH63AG
PAR-31MAA
Programowalny PAR-U02MEDA - Dotykowy
AT-50A
AG-150A
PAC-YG50ECA
EB-50GU
GB-50ADA-J
jednostka sterujaca
LonWorks ME-AC-LON-1
ModBus ME-AC-MBS-1-2110
KNX ME-AC-KNX-1-V2
BacNET IBOX-BAC-MBRTU-100
SMS ME-AC-SMS-32
WiFi MAC-557IF-E
M-NET MAC-333IF-E/MAC-399IF-E

PAC-SA88HA (Opis: ON/OFF, impuls 20 mA;
Praca - 12V DC; Alarm - 12 VDC)

PAC-SE55RA (Opis: zdalny ON/OFF;
blokada pilota)

MAC-333IF-E _(Opis: zdalny ON/OFF)

* Tabela przedstawia przyktadowe mozliwosci sterowania Mitsubishi Electric - w sprawie doboru skontaktuj si¢

z Doradcg Techniczno-Handlowym

A 00 2 MITSUBISHI ELECTRIC

10,0
4.9-11.4
2,924

10,0
673
52
A
1,2
4.5-14.0
3,103
12,7
11.2(-10°C)
1.2(7°C)
9.46(-25°C)
1,5
4664
3,8
A
13,6
0,08
0,57
36511707295
21
20-23-26
41-45-49
65
1350*950"330(+30)
134
100
100
51
52
69
13,0
16
9.52/15.88
75/30
15 ~ +46(*3)
25~ +21

PAC-SH94DM-E
PAC-SE41TS-E

PAC-SG94HR-E
PAC-SH63AG

I ek |

T+

a3e W e

Standard Opcja Opcja
E17 489426 PAR-31MAA PAC-YT52CRA

m Dane wymiarowe str. 147 i 150



PEAD-RP

TYP KANALOWY

=

~

L S

PUHZ-SHW80/112/140V(Y)HA

] PEAD-RP71JAQ PEAD-RP100JAQ PEAD-RP125JAQ
] PUHZ-SHW80VHA PUHZ-SHW112V(Y)HA PUHZ-SHW140YHA

R410A(*1), do jednostki zewnetrznej: VHA: 230/ 1/50; YHA: 400/ 3 / 50

Jednostka wewnetrzna
Jednostka zewnetrzna
Czynnik chtodniczy / Zasilanie: (V/faza/Hz); zrédto

Wydajnosé nominalna kW 71 10,0 12,5
min-max kW 4.9-8.1 4.9-11.4 5.5-14.0
Pobér mocy nominalny kW 1,899 2,924 3,90
_EER — - . : 321
Chtodzenie klasa efektywnosci energetycznej > = A
Obliczeniowa wydajnos¢ chtodnicza kW 71 10,0 12.5
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) kWh/rok 540 729 906
4,6 4.8 4.8
§3R ErP klasa energetyczna B B -
Wydajnosé nominalna kw 8,0 11,2 14,0
min-max kw 4.5-10.2 4.5-14.0 5.0-16.0
Pobér mocy nominalny kW 2,217 3,103 3,88
- - 3,61
cop klasa efektywnosci energetycznej - - A
Grzanie Wydajnos¢ obliczeniowa kW 9,0 12,7 15.8
(Sredniose- temp. obliczeniowa kW 8.0 (-10°C) 11.2(-10°C) 14.0 (-10°C)
Z0MOWe) | \\ydajnosé temp. punktu biwalentnego KW 8.0 (-7°C) 11.2(-7°C) 14.0 (-7°C)
temp. graniczna kW 7,7 (-25°C) 9.4 (-25°C) 9.5 (-25°C)
Obliczeniowa wydajno$¢ grzewcza kw 1,0 1,5 1.8
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) kWh/rok 3421 4664 6072
37 3,8 3.6
scop ErP klasa energetyczna A A -
Maksymalny prad pracy A 31,5 37,8 (15,8) 15,8
(F;?]?g’ézpeﬁ"e‘;gmme) nominalny Kw 0,17/0,15 0,25/0,23 0,36/0,34
Maksymalny prad pracy A 1,97 2,65 2,76
Wymiary wys.*szer.“gleb. mm 250*1100*732 250*1400*732 250%1600*732
Vj:xggfr';ﬁa Waga kg 33 a1 43
Sprez Pa 35/50/70/100/ 150 35/50/70/100/ 150 35/50/70/100/ 150
Przeptyw powietrza m3/min 17,5-21,0-25,0 24,0-29,0-34,0 29,5-35,5-42,0
Poziom dzwieku (SPL) dB(A) 26-30-34 29-34-38 33-36-40
Poziom dzwigku (PWL) dB(A) 57 61 63
Wymiary wys.*szer.“gleb. mm 1350*950*330(+30) 1350*950*330(+30) 1350*950*330(+30)
Waga kg 120 120 (134) 134
. chiodzenie m3/min 100 100 100
ot FECERESIEER | o m3/min 100 100 100
ednostka o chiodzenie dB(A) 50 51 51
zewnetrzna | Poziom dzwigku (SPL) Temh aB(A) 5 = =
Poziom dzwieku (PWL) = chiodzenie dB(A) 68 69 69
Maksymalny prad pracy A 29,5 35,0 (13,0) 13,0
Wielko$¢ zabezpieczenia elektrycznego A 32 40 (16) 16
Orurowanie | Srednica ciecz/gaz mm 9.52/15.88 9.52/15.88 9.52/15.88
chlodnicze  Maks. diugo$¢/ Maks. réznica poziomow m 75/30 75/30 75/30
Rekomendowane zakresy pracy chiodzene (*3) @ 15 ~ +46(*3) 15 ~ +46(°3) 15 ~ +46(3)
(zewnetrzne) grzanie @ -25 ~ +21 -25 ~+21 25~ +21

Jednostka
Akcesoria | Wewnetrzna

Jednostka ze LALW Ostona wlotu powietrza PAC-SH63AG PAC-SH63AG PAC-SH63AG
Programowalny PAR-31MAA
Przewodowy PAR-U02MEDA - Dotykowy
Indywidualne Prosty PAC-YT52CRA
Bezprzewodowy Nadaijnik PAR-SL97A-E
Odbiornik PAR-SA9CA-E
AT-50A
Dotykowy AG-150A
PAC-YG50ECA
Sterowniki EB-50GU
GB-50ADA-J
TG2000A jednostka sterujaca
Sterowanie* LonWorks ME-AC-LON-1
ModBus ME-AC-MBS-1-2110 !
KNX ME-AC-KNX-1-V2
Protokot BacNET IBOX-BAC-MBRTU-100
SMs ME-AC-SMS-32 2 3
WiFi MAC-557IF-E |
M-NET MAC-333IF-E/MAC-399IF-E Opcja Opcja Opcja
PAC-SA88HA (Opis: ON/OFF, impuls 20 mA; PAR-SL97A-E PAR-31MAA PAC-YT52CRA

Filtr wysokowydajny
Pompka skroplin
Zewnetrzny czujnik temperatury

Adapter oddzielnego zasilania jed-
nostki wewnetrznej i zewnetrznej

Sygnaty cyfrowe

PAC-KE93TB-E
Zetflow ZF-1
PAC-SE41TS-E

PAC-SG97HR-E

Praca - 12V DC; Alarm - 12 VDC)
PAC-SE55RA (Opis: zdalny ON/OFF;

blokada pilota)

MAC-333IF-E (Opis: zdalny ON/OFF)

* Tabela przedstawia przyktadowe mozliwosci sterowania Mitsubishi Electric - w sprawie doboru skontaktuj si¢

z Doradca Techniczno-Handlowym

PAC-KE94TB-E

PAC-SE41TS-E
PAC-SG97HR-E

+ PAR-SA9CA-E

PAC-KE94TB-E

PAC-SE41TS-E
PAC-SG97HR-E

m Dane wymiarowe str. 149 i 150
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PREMIUM HEATIN

MSZ-FH

TYP SCIENNY

Jednostka wewnetrzna
Jednostka zewnetrzna

Czynnik chtodniczy / Zasilanie: (V/faza/Hz); zrédio

L. nominalna kw
Wydajnosé min-max KW
Pobér mocy nominalny kW
. EER
Shicdzen Wydajno$¢ obliczeniowa kW
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) kWh/rok
S ErP klasa energetyczna
Wydajnosé nominalna kw
min-max kw
Pobdr mocy nominalny kW
COoP
Grzanie temp. obliczeniowa kW
(Sredniose- | Wydajnos¢ temp. punktu biwalentnego kw
zonowe) temp. graniczna kW
Wydajno$¢ dodat. zrodta ciepta kW
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) kWh/rok
SCcoP ErP klasa energetyczna
Maksymalny prad pracy A
Pobdr pradu nominalny kW
Maksymalny prad pracy A
Wymiary wys.*szer.*gteb. mm
Jednostk: Waga 0
weev?r?es(rzell'\a Przeplyw powietrza® chlod.zenle mglm!n
grzanie m3/min
Poziom dzwigku chiodzenie dB(A)
(SPL)* grzanie dB(A)
Poziom dzwieku (PWL) = chiodzenie dB(A)
Wymiary wys.*szer.*gteb. mm
Waga kg
X chiodzenie m3/min
" ) Przeptyw powietrza e — m3/min
ZZW’:‘%zt’Zza Poziom dzwigku (SPL) chlod%enie dB(A)
grzanie dB(A)
Poziom dzwieku (PWL) = chiodzenie dB(A)
Maksymalny prad pracy A
Wielko$¢ zabezpieczenia elektrycznego A
Orurowanie | Srednica ciecz/gaz mm
chlodnicze | Maks. diugo$¢/ Maks. réznica poziomow m
Rekomendowane zakresy pracy chiodzenie °c
(zewngtrzne) grzanie oC

Akcesoria

Sterowanie*

Jednostka
wewnetrzna

Indywidualne

Centralne

Filtr enzymowy
Filtr zapachowy
Pompka skroplin

Programowalny

Przewodowy
Prosty
Dotykowy
Sterowniki
TG2000A
LonWorks
ModBus
KNX
Protokét BacNET
SMs
WiFi
M-NET

Sygnaly cyfrowe

MSZ-FH25VE
MUZ-FH25VEHZ

25
0.8-3.5
0,485
5,15
25
96
9.1
Attt
32
1.0-6.3
0,580
5,52
3.2(-10°C)
3.2(-10°C)
1.7(-25°C)
0.0(-10°C)
924
4,9
A++
10,0
0,029
04
305(+17)"925*234
13,5
3.9/4.7/6.3/8.6/11.6(10.5)
4.0/4.7/6.4/9.2/13.2
20-23-29-36-42
20-24-29-36-44
58
550*800*285
37
31,3
31,3

9,2
10
6.35/9.52
20/12
-10 ~ +46
-25 ~ +24

MAC-2330FT-E
MAC-3000FT-E
Zetflow ZF-1

PAR-31MAA
PAR-UO2MEDA - Dotykowy
PAC-YT52CRA
AT-50A
AG-150A
PAC-YG50ECA
EB-50GU
GB-50ADA-J
jednostka sterujaca
ME-AC-LON-1
ME-AC-MBS-1-2110
ME-AC-KNX-1-V2
IBOX-BAC-MBRTU-100
ME-AC-SMS-32
MAC-557IF-E
MAC-333IF-E/MAC-399IF-E
MAC-333IF-E Opis: zdalny ON/OFF

* Tabela przedstawia przyktadowe mozliwosci sterowania Mitsubishi Electric - w sprawie doboru skontaktuj sie
z Doradcg Techniczno-Handlowym
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MUZ-FH25/35VEHZ

MSZ-FH35VE
MUZ-FH35VEHZ

R410A(*1), do jednostki zewnetrznej: 230 /1 /50

3,5
0.8-4.0
0,820
4,27
3,5
138
8,9
Attt
4,0
1.0-6.6
0,800
5,00
4.0(-10°C)
4.0(-10°C)
2.6(-25°C)
0.0(-10°C)
1173
4,8
A++
10,5
0,029
0,4
305(+17)*925*234
13,5
3.9/4.7/6.3/8.6/11.6(10.5)
4.0/4.7/6.4/9.2/13.2
21-24-29-36-42
21-24-29-36-44
58
550800285
37
33,6
33,6

10,1
12
6.35/9.52
20112
-10 ~ +46
-25 ~ +24

MAC-2330FT-E
MAC-3000FT-E

)

= aumaini
MUZ-FH50VEHZ

MSZ-FH50VE
MUZ-FH50VEHZ

5,0
1.9-6.0
1,38
3,62
5,0
244
72
At+
6,0
1.7-8.7
1,48
4,05
6.0(-10°C)
6.0(-10°C)
3.8(-25°C)
0.0(-10°C)
2006
4,2
A+
14,0
0,031
04
305(+17)"925"234
13,5
64-74-86-10.1-124
57-72-9.0-11.2-14.6
27-31-35-39-44
25-29-34-39-46
60
880*840*330
55
48,8
51,3
51
54
64
13,6
16
6.35/12.7
30/15
-10 ~ +46
-25 ~+24

MAC-2330FT-E
MAC-3000FT-E

Zetflow ZF-1 Zetflow ZF-1
Standard Opcja
E12 F28426 PAR-31MAA PAC-YT52CRA

m Dane wymiarowe str. 142 i 145



PREMIUM HEATIN

MFZ-KJ

TYP PRZYPODLOGOWY

1 |
‘ &
I §
l _ 4
i | e _—
= e
MUFZ-KJ25/35VEHZ MUFZ-KJ50VEHZ
Jednostka wewngtrzna MFZ-KJ25VE MFZ-KJ35VE MFZ-KJ50VE
Jecnostia zewnetrzna | wurzkomverz | Wurzwosvenz | wurzKisweRZ |
Czynnik chtodniczy / Zasilanie: (V/faza/Hz); zrodio R410A(*1), do jednostki zewnetrznej: 230 / 1/ 50
Wydajnosé nominalna kw 25 3,5 50
min-max kW 0,5-3,4 0,5-3,7 1,6-57
Pobér mocy nominalny kW 0,540 0,940 1,410
Chiodzenie EER 4,63 3,72 3,55
Wydajnos¢ obliczeniowa kW 25 3,5 5,0
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) kWh/rok 102 150 266
8,5 8,1 6,5
33 ErP klasa energetyczna A++t A+t At++
Wydajnosé nominalna kW 34 43 6,0
min-max kw 1,2-51 1,2-5,8 2,2-84
Pobor mocy nominalny kW 0,770 1,100 1,610
copr 4,42 3,91 3,73
Grzanie temp. obliczeniowa KW 3.5 (-10°C) 3.6 (-10°C) 4,5 (-10°C)
(Sredniose- | Wydajnosé temp. punktu biwalentnego kW 3.5 (-10°C) 3.6 (-10°C) 4,5 (-10°C)
zonowe) temp. graniczna KW 1,6 (-25°C) 2.3 (-25°C) 3,3 (-25°C)
Wydajno$¢ dodat. zrédta ciepta kw 0.0 (-10°C) 0.0 (-10°C) 0.0 (-10°C)
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) kWh/rok 1104 1158 1467
44 43 42
scop ErP klasa energetyczna A+ A+ A+
Maksymalny prad pracy A 44 3,9 3,7
Pobor pradu nominalny kW 0,016 0,016 0,038
Maksymalny prad pracy A 0,17 0,17 0,34
Wymiary wys.*szer.*gteb. mm 600*750*215 600*750*215 600*750*215
Jednosti Waga kg 15 15 15
ecnost<a | chiodzenie m3/min 3,9-4,9-59-7,1-8,2 3,9-4,9-59-7,1-8,2 5,6-6,7-8,0-9,3-10,6
wewnetrzna | Przeptyw powietrza grzanie m3/min 3,9-51-6,2-7,79,7 3,9-5,1-6,2-7,7-9,7 6,0-7,4-9,4-11,6-14,0
Poziom dzwigku chiodzenie dB(A) 20-25-30-35-39 20-25-30-35-39 27-31-35-39-44
(SPL)* grzanie dB(A) 19-25-30-35-41 19-25-30-35-41 29-35-40-45-50
Poziom dzwigku (PWL) = chlodzenie dB(A) 49 50 56
Wymiary wys.*szer.*gleb. mm 550*800*285 550*800*285 880*840*330
Waga kg 37 37 55
5 chtodzenie m3/min 31,3 31,3 45,8
odnoste Preeplyw powietrza - rie m3/min 336 336 458
Scnostie o chiodzenie dB(A) 46 47 49
zewnetrzna | Poziom dzwigku (SPL) e B(A) = 5 5
Poziom dzwigku (PWL) = chtodzenie dB(A) 59 60 63
Maksymalny prad pracy A 9,2 10 13,6
Wielko$¢ zabezpieczenia elektrycznego A 10 12 16
Orurowanie | Srednica ciecz/gaz mm 6.35/9.52 6.35/9.52 6.35/12,70
chiodnicze | Maks. diugos¢/ Maks. réznica poziomow m 20/12 20/12 30/15
Rekomendowane zakresy pracy chiodzenie °c -10 ~ +46 -10 ~ +46 -10 ~ +46
(zewnetrzne) grzanie °C 25 ~ +24 25~ +24 -25~+24
Akcesoria Jednostka Pompka skroplin Zetflow ZF-1 Zetflow ZF-1 Zetflow ZF-1
Programowalny PAR-STMAA
Indywidualne Przewodowy PAR-UO02MEDA - Dotykowy
Prosty PAC-YT52CRA
AT-50A
Dotykowy AG-150A
PAC-YG50ECA
Sterowniki EB-50GU
GB-50ADA-J . —
Sterowanie* TG2000A jednostka sterujaca o
LonWorks ME-AC-LON-1 o
ModBus ME-AC-MBS-1-2110 = % e
KNX ME-AC-KNX-1-V2 : I mm
Protokot BacNET IBOX-BAC-MBRTU-100 Standard Opcja Opcja
SMS ME-AC-SMS-32 T2W ECD426 PAR-31MAA  PAC-YT52CRA
WiFi MAC-557IF-E
M-NET MAC-333IF-E/MAC-399IF-E

Sygnaty cyfrowe

MAC-333IF-E Opis: zdalny ON/OFF

* Tabela przedstawia przyktadowe mozliwosci sterowania Mitsubishi Electric - w sprawie doboru skontaktuj si¢

z Doradcg Techniczno-Handlowym

m Dane wymiarowe str. 143 i 145
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URZADZENIA BEZ ZASOBNIKA - ECODAN MONO

WYBIERZ MODEL POMPY CIEPLA

URZADZENIA Z ZASOBNIKIEM - ECODAN DUO

EHSC-VM2B
EHSC-VM6B
EHSC-YM9B
EHSC-TM9B
EHSC-VMG6EB
EHSC-YM9OEB

KROK 2

URZADZENIA
KASETONOWE 4-STRONNE

EHST20C-vM2B
EHST20C-VM6B
EHST20C-YM9B
EHST20C-VM6EB
EHST20C-YM9OEB
EHST20C-VM6SB
EHST20C-VM6HB
EHST20C-YM9HB
EHST20C-TM9HB

WYBIERZ MODEL JEDNOSTKI WEWNETRZNEJ

URZADZENIA
SCIENNE

URZADZENIA
it e URZADZENIA STOJACE

PLA-ZRP

PKA-RP

PCA-RP-KAQ PSA-RP -

URZADZENIA PODSTROPOWE KUCHENNE

URZADZENIA KANALOWE

PCA-RP-HAQ

JEDNOSTKA ZEWNETRZNA

PEAD-RP

WYBIERZ KOMBINACJE UKLADU

JEDNOSTKA WEWNETRZNA

POJEDYNCZE

PODWOJUNE

PUHZ-FRP71VHA

PLA-ZRP71BA X 1
PKA-RP71KAL X 1
PCA-RP71HAQ X 1
PCA-RP71KAQ X 1
PSA-RP71KA X 1
PEAD-RP71JAQ X 1

PLA-ZRP35BA X 2
PKA-RP35HAL X 2
PCA-RP35KAQ X 2
PEAD-RP35JAQ X 2
*MSDD-50TR-E - rozgateznik

WYBIERZ MODEL WYDAJNEJ JEDNOSTKI ZEWNETRZNEJ

SERIA MR.SLIM+

PUHZ-FRP71VHA




MR. SLIM+

2 KORZYSCI Z 1 ZRODEA

Jest to innowacyjne rozwigzanie od Mitsubishi
Electric. Mr. Slim+ to system odzysku ciepta z po-
mieszczen, zjednoczesnym wykorzystaniem go
w systemie ogrzewania, dzieki jednoczesnemu
podiaczeniu jednostek klimatyzacyjnych we-
wnetrznych oraz wewnetrznego modutu pom-
py ciepta do 1 jednostki zewnetrzne;.

Klimatyzacja i przygotowanie cieptej wody uzytkowej w jednym systemie

Wigkszo$¢ standardowych rozwigzan oferowanych
na rynku HVAC marnuje energie cieplng uzyskang
w procesie chtodzenia, wyrzucajac jg na zewnatrz.
Mitsubishi Electric podeszto do tego procesu proeko-
logicznie i praktycznie. System Mr. Slim+ pozwala
na odzysk energii cieplnej odebranej z pomieszczen I

przez system klimatyzacji i wykorzystanie jej w celu —

podniesienia temperatury czynnika grzewczego ———

w systemie ogrzewania. Dzieki temu uzyskujemy PKA-RP-KAL

warto$¢ dodang, oszczednos$¢ czasu i pieniedzy. | 2

Mr. Slim+ taczy zalety technologii pomp ciepta oraz
korzysci urzadzen klimatyzacyjnych.

ciepta woda <-| woda
uzytkowa |

Korzysci:

® Odzysk ciepta z pomieszczen klimatyzowanych PUHZ-FRP71VHA

® Ekologiczne zrédto grzania

® Oszczednos¢ energii

® Wysoka sprawnos$¢ energetyczna
® COP >7,94

® katwa instalacja

. |
|
|
|

@ Ecodan MONO |
|
|
|
|

ol

Zastosowanie:

Restauracje, salony odnowy biologiczne;j,
salony urody, studia fitness,

kuchnie, sale konferencyjne, zaktady
przetwoérstwa rolno-spozywczego,
jednostki wojskowe, kluby nocne,

sklepy spozywcze, stacje benzynowe.

ogrzewanie
podtogowe

Mr. Slim+ jest bardzo skuteczny i wydajny. £aczy zalety technologii pomp ciepta oraz korzysci urzadzen klimatyzacyjnych. Wysoka sprawno$¢ za-
wdziecza nowatorskiemu podejsciu do przetwarzania energii, a budowa uktadu pozwala na elastyczne zamontowanie urzadzen w réznych miejscach
budynku. Mr. Slim+ jest efektywny réwniez w okresach przejsciowych, kiedy temperatura na zewnatrz nagle obniza sie. Mr. Slim+ wydajnie odzyskuje
ciepto nawet przy wysokich temperaturach powietrza (max. 46°C). W tych okresach system grzewczy w ogoéle nie korzysta z ciepta pobieranego
z powietrza, a jedynie z ciepta usuwanego przez system klimatyzacji. Mr. Slim+ daje komfort uzytkownikowi, poniewaz klimatyzator dziata jak pompa
ciepta i szybko doprowadza ciepto do pomieszczen. W poréwnaniu do tego rozwigzania typowy kociot grzewczy reaguje wolniej i z op6éznieniem
dostarcza pozadang temperature.

Sterowanie Mozliwe warianty pracy
Mr. Slim+ jest w petni kompatybilny z innymi produktami Mitsubishi Mr. Slim+ zapewnia klimatyzacje lub ogrzewanie wielu pomieszczen
Electric pod wzgledem sterowania, jak rowniez wspétpracuje ze stan- oraz wykorzystuje instalacje utworzone z innych jednostek wewnetrz-
dardowymi protokotami BMS wykorzystywanymi do zarzgdzania bu- nych, dzieki czemu idealnie pasuje do réznych zastosowan.
dynkami.
MR. SLIM —— e
+ ~S——8 = -
ECODAN
- Paimia chistas (GO + WU T jehis:
MR. SLIM+

BNy ~=E
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MR.SLIM+

SYSTEM HYBRYDOWY 2 W 1

PKA-RP

PEAD-RP -

Jednostka wewnetrzna | | PLAZRP7TIBA PKA-RP71KAL PCA-RP71KAQ PCA-RP71HAQ PSA-RP71KA PEAD-RP71JAQ
Jednostka zewnetrzna | | PUHZ-FRP71HA PUHZ-FRP71HA PUHZ-FRP71HA PUHZ-FRP71HA PUHZ-FRP71HA PUHZ-FRP71HA

Czynnik chtodniczy R410A(*1)
Zasilanie Zewnetrzne (V/faza/Hz) 230/ 1 /50
. nominalna kW 71 71 71 71 71 71
Wydajnose min-max KW 3381 3381 3381 3381 3381 3381
Pobdr mocy nominalny kW 1.85 1.88 1.90 2.26 1.97 2.10
Chiogzenie EER 3.84 3.78 3.74 3.14 3.60 3.38
Obliczeniowa wydajno$é ‘ kW 71 71 71 71 71 71
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) \ kWh/rok 382 393 387 462 408 459
SEER 6.5 6.3 6.4 54 6.1 54
ErP klasa energetyczna A++ A++ A++ A A++ A
Wydajnoss nominalna kW 8.0 8.0 8.0 8.0 8.0 8.0
min-max kW 3.5-10.2 3.5-10.2 3.5-10.2 3.5-10.2 3.5-10.2 3.5-10.2
Pobor mocy nominalny kW 2.05 2.26 2.26 2.42 2.28 2.09
COP 3.90 3.54 3.54 3.14 3.33 3.83
Grzanie temp. obliczeniowa kW 4.7(-10°C) 4.7(-10°C) 4.7(-10°C) 4.7(-10°C) 4.7(-10°C) 4.9(-10°C)
(Sredniose- | Wydajnos¢ temp. punktu bi KW 4.7(-10°C) 4.7(-10°C) 4.7(-10°C) 4.7(-10°C) 4.7(-10°C) 4.9(-10°C)
zonowe) temp. graniczna KW 3.5(-20°C) 3.5(-20°C) 3.5(-20°C) 3.5(-20°C) 3.5(-20°C) 3.7(-20°C)
Wydajnos¢ dodatkowego zrodta ciepta kW 0 0 0 0 0 0
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) kWh/rok 1.510 1.569 1.555 1.787 1.709 1.799
. 44 42 42 37 3.9 3.8
SeeP ey ‘ ErP klasa energetyczna A+ A+ A+ A A A
Przeptyw nominalny (dla grzania) L/min 22.90 22.90 22.90 22.90 22.90 22.90
_ 3 wydajnos¢ kW 8.00 8.00 8.00 8.00 8.00 8.00
;E;‘”;-v‘jg‘“,‘geé’gfg C. | pobor pradu KW 1.96 1.96 1.96 1.96 1.96 1.96
Grzanie ('5) copP 4.08 4.08 4.08 4.08 4.08 4.08
. ; wydajnosé | kw 7.50 7.50 7.50 7.50 7.50 7.50
,T:r'r’l’g‘ﬁgg’;,e;’szfcz C. | pobor pradu LW 265 265 265 265 265 265
copP 2.83 2.83 2.83 2.83 2.83 2.83
Odzysk ] udanose Jod imatvza |y 7.148.0 7.148.0 7.148.0 7.148.0 7.148.0 7.1+8.0
(C,;fggg Temp. wody 45°C pobor pradu KW 1.90 1.93 195 2.31 2,02 2.15
jed. we- CoP 7.95 7.82 7.74 6,54 7.48 7.02
ohiodzane wnyaancet God Kimatyza- -y 7.149.0 7.4+9.0 7.1+9.0 6.4+9.0 7.149.0 7.149.0
*Ecodan) | emp. wody 55°C pobor pradu KW 297 3.00 3.02 325 3.00 3.22
COP 5.42 5.37 5.33 4.74 5.21 5.00
Jednostka wewnetrzna pompy ciepta Ecodan MONO lub DUO (patrz dobér systemu)
Wymiary | wys.*szer.*gleb. mm 943*950*330(+30) | 943'950*330(+30) | 943050*330(+30) = 943*950*330(+30) = 943*950*330(+30) = 943*950*330(+30)
Waga kg 73 73 73 73 73 73
Przeplyw powietrza chiodzenie m3/min 55 55 55 55 55 55
grzanie m3/min 55 55 55 55 55 55
chiodzenie dB(A) 47 47 47 47 47 47
o odzysk ciepla dB(A) 47 47 47 47 47 47
Jednostka | | A0 d2wigku (SPL) o i ine grzanie | dB(A) 48 48 48 48 48 48
zewnetrzna ecodan grzanie dB(A) 48 48 48 48 48 48
chiodzenie dB(A) 67 67 67 67 67 67
o odzysk ciepfa dB(A) 67 67 67 67 67 67
Poziom dzwigku (PWL) 0, ine grzanie | dB(A) 68 68 68 68 68 68
ecodan grzanie dB(A) 68 68 68 68 68 68
Maksymalny prad pracy A 19.0 19.0 19.0 19.0 19.0 19.0
Wielkos¢ i ia elektrycznego A 25 25 25 25 25 25
~ Srednica [ ci mm 9.52/15.88 9.52/15.88 9.52/15.88 9.52/15.88 9.52/15.88 9.52/15.88
::\htodnicz:,e Maks. dlugosé m 30 (jed. Ki jne) + 30 (Ecodan)
Maks. réznica poziomow m 20 20 20 20 20 20
chiodzenie (*3) °Cc -15 ~ +46 15~ +46 -15 ~ +46 -15 ~ +46 15~ ++46 -15 ~ +46
Rekomendowane zakresy pracy grzanie °Cc -20 ~ +21 20 ~ +21 -20 ~ +21 -20 ~ +21 20 ~ +21 20 ~ +21
(zewnetrzne) ecodan °C -20 ~ +35 -20 ~ +35 -20 ~ +35 -20 ~ +35 -20 ~ +35 -20 ~ +35
odzysk ciepta °Cc +15~ +46 +15 ~ +46 +15 ~ +46 +15 ~ +46 +15~ +46 +15 ~ +46

2 MITSUBISHI ELECTRIC 1074






EDYKOWANE

ROZWIAZANIA MITSUBISHI ELECTRIC

CENTRALE WENTYLACYJNE




PAC - I FO1 2 B - E gozv\/)l\/nENNlKA

MODUL STERUJACY PRACA ZEWNETRZNE

-
-
-
-
=
&

L

Model do zabudowy
(PAC-IF012B-EZ)

Podtagczenie zewnetrznych urzadzen

Eommees

Model w obudowie
(PAC-IF012B-E)

Informacja o stanie pracy

Modut PAC-IF012B-E(Z) pozwala na podtaczenie inverterowych jed-
nostek zewnetrznych serii Mr. Slim do wymiennikéw ciepta zasilanych
czynnikiem R410A, umieszczonych w urzadzeniach innych producen-
téw. Dotyczy to chtodnic/nagrzewnic central wentylacyjnych, kurtyn
powietrznych, urzadzen do podgrzewania wody. Modut wykorzystany
moze by¢ z agregatami serii Mr. Slim (SUZ, PUHZ-P, PUHZ-(Z)RP,
PUHZ-SHW).

Chtodzenie / grzanie

Modut umozliwia przetaczanie trybu pracy (chtodzenie/grzanie) jed-
nostki zewnetrznej - mozliwo$¢ stosowania jednego wymiennika dla
obu trybéw pracy.

Kontrola temperatury

Sygnaly wyjsciowe:
« informacja o pracy urzadzenia / awarii / pracy sprezarki / trybie od-
szraniania / trybie pracy

Kontrola wydajnosci agregatu

Do urzadzenia mozna doprowadzi¢ szereg sygnatéw pozwalajacych
na bezposrednig kontrole wydajnosci jednostki zewnetrznej (dotyczy
urzadzen typu inverter). Sterowanie wydajnoscig mozliwe jest poprzez
sygnaty:

* 0-10V / 1-5V / 4-20mA / 0-10kQ / cyfrowe

Zawartos$¢ zestawu

W trybie automatycznego doboru wydajnosci praca jednostki zewnetrz-
nej sterowana jest przy pomocy temperatury na wlocie do centrali
(kurtyny powietrznej).

sygnaty:
0-10[V]
4-20[mA]
oporowe
chtodzenie/grzanie

Orurowanie

ZUBADAN
skuteczne grzanie przy -30°C
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W skfad zestawu wchodza:
* modut sterujacy
« czujnik temperatury - 3 szt.

Centrala wentylacyjna
(kurtyna powietrza)



A
PAC-IFO1ZB-E£Z

MODUL STERUJACY PRACA ZEWNETRZNEGO WYMIENNIKA

SUZ-KA

PUHZ-ZRP PUHZ-SHW

Powerfull heating + PAC-IF012B-E

Zasilanie 230/1/50Hz 400/3/50Hz
. nominalna kw 71 10,0 10,0 12,5
Chlodzenie min-maks. KW 49-8,1 49114 49114 5,514,0
Grzanie nominalna kw 8 11,2 11,2 14
min-maks. kw 4,5-10,2 4,5-14,0 4,5-14,0 5,0-16,0
Wielkos¢ i ia elektrycznego | 1 faza/3 fazy 32/- 40/ - -/116 -/16
Orurowanie chiodnicze ‘ ciecz mm 9,52 9,52 9,52 9,52
‘ gaz mm 15,88 15,88 15,88 15,88
R endowany zakres pracy (ct i anie) -15 ~ +46 / -25 ~ +21 -15 ~ +46 / -25 ~ +21 -15 ~ +46 / -25 ~ +21 -15 ~ +46 / -25 ~ +21

Power inwerter + PAC-IF012B-E

Zasilanie V/~Hz 230/1/50Hz 230/1/50Hz (400/3/50Hz) 400/3/50Hz
Chiodzenie nominalna kW 3,6 5,0 6,1 71 10 12,5 13,4 19,0 22,0
min-maks. kw 1,6-4,5 2,356 2,7-6,7 3,3-8,1 4,9-11,4 5,5-14,0 6,2-15,3 9,0-22,4 11,2-28,0
Grzanie nominalna kw 4.1 6,0 7,0 8,0 1,2 14,0 16,0 224 27,0
min-maks. kw 1,6-5,2 2573 2,8-8,2 3,5-10,2 4,5-14,0 5,0-16,0 5,7-18,0 9,5-25,0 12,5-31,5
Wielkos¢ zabezpieczenia elektrycznego | 1 faza/3 fazy 16/ - 16/ - 25/- 25/ - 32/16 32/16 40/16 -132 -132
Orurowanie ct ‘ ciecz mm 6,35 6,35 9,62 9,52 9,62 9,52 9,62 9,52 12,7
‘ gaz mm 12,7 12,7 15,88 15,88 15,88 15,88 15,88 254 25,4
Rekomendowany zakres pracy (chlodzenie/grzanie) '_1151 1142@'/ '_1151 ':_++4261/ '_125():+ff1l '_1250114261/ '_125():+ff1l '_1250114261/ '_125():+ff1l '_1250114261/ '_125():+ff1l

Standard inwerter + PAC-IF012B-E

Zasilanie V/~Hz 230/1/50Hz 230/1/50Hz (400/3/50Hz) 400/3/50Hz
Chiodzenie nominalna kW 2,6 3,6 4,9 57 71 9,4 12,3 13,6 19 22

min-maks. kW 1,5-3,2 1,0-3,9 1,1-5,6 1,1-6,3 0,9-8,1 4,9-11,2 5,6-14,0 5,5-15,0 9,0-22,4 11,2-28,0
Grzanie nominalna kW 3.2 3,6 59 7 8 11,2 14 16 224 27

min-maks. kw 1,3-4,5 0,9-5,0 0,9-7,2 0,9-8,0 0,9-10,2 4,5-12,5 5,0-16,0 5,0-18,0 9,5-25,0 12,5-31,5
Wielko$¢ zabezpieczenia elektrycznego | 1 faza/3 fazy 10/- 16/ - 20/- 20/- 20/- 32/16 32/16 40 /16 -132 -132
Orurowanie chiodnicze ‘ ciecz mm 6,35 6,35 6,35 6,35 9,62 9,62 9,25 9,52 9,52 12,7

‘ mm 9,62 9,62 12,7 15,88 15,88 15,88 15,88 15,88 25,4 254
Rekomencovany oo prcy odzonezane) | Tt RS/ S Sdel eeeBl | sodel ool e e e
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EDYKOWANE

ROZWIAZANIA MITSUBISHI ELECTRIC

KURTYNY POWIETRZNE




PHV DXE

KURTYNY POWIETRZNE THERMOSCREENS

thermoscreens.

Grzanie w uktadzie pompy ciepta

Sterowanie

Kurtyny powietrzne PHV DXE to produkt powstaty przy wspotpracy
Thermoscreens z Mitsubishi Electric. Modele PVH DXE NT oraz PHV
DXE R przeznaczone sg do wspétpracy z agregatami inverterowymi
serii Mr. Slim. Ogrzewanie w uktadzie pompy ciepta uzupetnia typosze-
reg kurtyn obok urzadzen z grzatkami elektrycznymi lub wymiennikami
wodnymi.

Sposdb montazu

Urzadzenia fabrycznie sg wyposazone przez Thermoscreens w pilot
pozwalajacy na zataczenie / wylaczenie urzadzenia, zatgczenie / wyta-
czenie grzania, ustalenie wydajnosci grzewczej jako 50% / 100% / auto.
Opcjonalnie istnieje mozliwos¢ podtaczenia pilota PAR-21MAA (z oferty
Mitsubishi Electric) do sterowania pracg kurtyny powietrznej.

Informacja o stanie pracy

Dwie mozliwo$ci montazu urzadzen:

PHV DXE NT: do montazu ,odstonigtego”

PHV DXE R: do montazu w zabudowie, w takim przypadku
potrzebna jest kratka ostaniajgca dostepna
jako opcja

Ogodlne rozwigzanie

Sygnaty wyjsciowe:
« informacja o pracy urzadzenia / awarii / pracy sprezarki / trybie
odszraniania / trybie pracy

Zabezpieczenie na czas odszraniania

Wewnatrz kurtyny powietrznej zostaty zamontowane dodatkowe grzatki
elektryczne zabezpieczajace przed nadmiernym spadkiem temperatury
W pomieszczeniu.
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PHV DXE NT / PHV DXR R

KURTYNY POWIETRZNE THERMOSCREENS

PHV DXE NT PHV DXE R

PUHZ-(Z)RP 140/200

Kurtyna PHV1500DXE NT HO | PHV2000DXE NT LO | PHV2000DXE NT HO | PHV1500DXE R HO PHV2000DXE R LO PHV2000DXE R HO
odsioniety T
R 1 - [ - | im [ zm | zom |

Jednostka zewnetrzna (dedykowana) KA| PUHZ-RP200YKA | PUHZ-ZRP140V(Y)KA |PUHZ-ZRP 140V(Y)KA| PUHZ-RP200Y!

Zasilanie (V/~/Hz) a do jefjnoslki zewnetrznej: VKA: 230/ 1/ 50; YKA: 380/ 3 / 50
o kurtyny powietrza: 380 / 3 /50 (230 / 1 /50 w przypadku odtaczenia grzatek elektrycznych)
. nominalna kw - - - - - -
CRREEES min. — maks. kw - - - - - -
Chtodzenie* | pobér mocy nominalny kw - - - - - -
EER = = = = = =
klasa energ. = = = = > =
RS nominalna m 14,40 14,10 21,30 14,40 14,10 21,30
min. — maks. 6.2-15.3 6.2-15.3 9.0-224 6.2-15.3 6.2-15.3 9.0-22.4
Grzanie pobér mocy nominalny kw 4,36 4,36 6,70 4,36 4,36 6,70
cop 3,30 3,23 3,18 3,30 3,23 3,18
klasa energ. A A A A A A
wysokos¢ mm 296 296 296 258 (35) 298 (35) 298 (35)
wymiary szeroko$¢ mm 436 436 436 840 (950) 840 (950) 840 (950)
glebokosé mm 1650 1650 1650 840 (950) 840 (950) 840 (950)
masa kg 60 78 80 67 85 88
ggxiﬂ;a wydatek powietrza m:/h 2600 3300 3130 2600 3300 3130
sprez a - - - - - -
poziom ci$nienia akustycznego dB(A) 60 61 61 60 61 61
maks. pobor pradu (z / bez grzatek elektr.) A 12.7/1.8 167127 16.7/12.7 12.7/1.8 15.712.7 156.712.7
wielko$¢ zabezpieczenia elektrycznego (z/bez grz.) A 16/6 16/6 16/6 16/6 16/6 16/6
wysokosé mm 1338 1338 1338 1338 1338 1338
wymiary szeroko$¢ mm 1050 1050 1050 1050 1050 1050
glebokosé mm 330 (+30) 330 (+30) 330 (+30) 330 (+30) 330 (+30) 330 (+30)
Jednostka | masa 1faza / 3fazy kg 118/132 118/132 135/- 118/132 118/132 135/ -
zewnetrzna | wydatek powietrza m3/min 120 120 140 120 120 140
poziom cisnienia akustycznego \ chtodzenie — grzanie | dB(A) 50 - 52 50 - 52 58/59 50 - 52 50 - 52 58/59
maksymalny pobor pradu 1 faza / 3 fazy A 28/1 28/1 -119 28/1 28/1 -119
wielkos¢ zabezpieczenia elektrycznego 1 faza/3 fazy A 40/16 40/16 -132 40/16 40/16 -132
Orurowanie | $rednica I gaz / ciecz mm 15.88/9.52 15.88/9.52 25.4/9.52 15.88/9.52 15.88/9.52 25.4/9.52
chiodnicze | maks. dt. / maks. réznica pozioméw m 75130 75130 100/30 75130 75130 100/30
e R Gy b 25 \ chtodzenie °C -15 ~ +46 -15 ~ +46 -15 ~ +46 -15 ~ +46 -15 ~ +46 -15 ~ +46
| grzanie °C -20 ~ +21 -20 ~ +21 -20 ~+21 -20 ~ +21 -20 ~ +21 -20 ~ +21
* Brak danych w dniu publikacji
Zubadan PUHZ-SHW140YHA | PUHZ-SHW140YHA PUHZ-SHW140YHA | PUHZ-SHW140YHA
Agregaty mozliwe do podiaczenia: Power inverter PUHZ-ZRP140V(Y)KA | PUHZ-ZRP140V(Y)KA PUHZ-RP200YKA PUHZ-ZRP140V(Y)KA | PUHZ-ZRP140V(Y)KA PUHZ-RP200YKA
Standard inverter PUHZ-P140V(Y)HA3 PUHZ-P140V(Y)HA3 PUHZ-P200YKA PUHZ-P140V(Y)HA3 PUHZ-P140V(Y)HA3 PUHZ-P200YKA
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PREMIUM HEATING

TYP PODSTROPOWY KUCHENNY

Model Opis : Wydajnosé [kW] :
chitodzenie grzanie
PCA-RP71HAQ jednostka wewnetrzna 7,10 8,00
PAR-31MAA standardowy pilot przewodowy
PUHZ-SHW80VHA jednostka zewnetrzna
zasilanie: 230V/1/50Hz; zakres pracy: cht.: -15°C/+46°C, grz.: -25°C/+21°C

V — jednostka zewnetrzna jednofazowa

PCA-RP71HAQ

v

ey

PUHZ-SHW80VHA

30m

PUHZ-SHW80

INSTALACJA
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Model

PCA-RP71HAQ
PAR-31MAA
PUHZ-ZRP71VHA

komplet:

V - jednostka zewnetrzna jednofazowa

jednostka wewnetrzna
standardowy pilot przewodowy
jednostka zewnetrzna

Opis

PREMIUM

TYP PODSTROPOWY KUCHENNY

zasilanie: 230V/1/50Hz; zakres pracy: cht.: -15°C/+46°C, grz.: -20°C/+21°C

=

%

B

PUHZ-ZRP71VHA

A T

Wydajnosé [kW]
chtodzenie grzanie
7,10 7,60
PCA-RP71HAQ B r‘
“»
- -
_-’..___r...- ;
s PAR-31MAA
E & ’
Q
lsel
L=«
50 m
PUHZ-ZRP71
INSTALACJA

2 MITSUBISHI ELECTRIC 119



PREMIUM / CLASSIC

TYP PODSTROPOWY KUCHENNY

Model Opis Wydajnosé kW] Rozgateznik
chtodzenie grzanie

PCA-RP71HAQ x2 jednostka wewnetrzna 14,00 16,00
PAR-31MAA standardowy pilot przewodowy MSDD-50SR-E
PUHZ-ZRP140VKA jednostka zewnetrzna

komplet: zasilanie: 230V/400V/1/3/50Hz; zakres pracy: cht.: -15°C/+46°C, grz.: -20°C/+21°C
PCA-RP71HAQ x2 jednostka wewnetrzna 14,00 16,00
PAR-31MAA standardowy pilot przewodowy MSDD-50SR-E
PUHZ-P140VHA jednostka zewnetrzna

komplet: zasilanie: 230V/400V/1/3/50Hz; zakres pracy: cht.: -15°C/+46°C, grz.: -15°C/+21°C
PCA-RP71HAQ x3 jednostka wewnetrzna 22,00 27,00
PAR-31MAA standardowy pilot przewodowy MSDT-111RE
PUHZ-RP250YKA jednostka zewnetrzna

komplet: zasilanie: 400V/3/50Hz; zakres pracy: cht.: -15°C/+46°C, grz.: -20°C/+21°C
PCA-RP71HAQ x3 jednostka wewnetrzna 22,00 27,00
PAR-31MAA standardowy pilot przewodowy MSDT-111RE
PUHZ-P250YKA jednostka zewnetrzna

komplet: zasilanie: 400V/3/50Hz; zakres pracy: cht.: -15°C/+46°C, grz.: -11°C/+21°C

V - jednostka zewnetrzna jednofazowa
Y - jednostka zewnetrzna tréjfazowa

120

PAR-31MAA

PUHZ-P140
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PAR-31MAA

= =
o o
[30) [3p)
75m 100 m
PUHZ-ZRP140 PUHZ-RP250
INSTALACJA




EDYKOWANE

ROZWIAZANIA MITSUBISHI ELECTRIC

URZADZENIA SYSTEMOW MULTI




MXZ

Typoszereg Power Multi MXZ gwarantuje cichy,
wysokowydajny i elastyczny system, spetniajg-
cy wszystkie wymagania w zakresie klimatyza-
Cji powietrza.

4 przytacza

MXZ-2D33VA MXZ-3D54VA MXZ-4D83VA MXZ-6C122VA MXZ-8B140VA
MXZ-2D40VA MXZ-3D68VA MXZ-5D102VA MXZ-8B140YA
MXZ-2D53VA(H) MXZ-4D72VA MXZ-8B160VA
MXZ-8B160YA

Jedna jednostka zewnetrzna moze
obstugiwac do 8 pomieszczen

4 przytacza @

8 przytaczy

Ograniczenie poboru pradu

Typoszereg 13 modeli o mocy od 3.3 kW do 15.5 kW, do ktérych moz-
na podtaczy¢ jednostki wewnetrzne serii M oraz Mr. Slim. Zastosowanie
jednostek zewnetrznych serii MXZ umozliwia dostosowanie do réznych
aranzacji pomieszczen.

r r "
Efektywnosé 25| B
energetyczna - 053 »

Dzieki nowoczesnej technologii inwerterowej, wszystkie modele osig-
gnetly klase A efektywnosci energetycznej, zaréwno dla chtodzenia jak
i grzania.

Szeroki zakres pracy

W trybie grzania, dolna granica zewnetrznej temperatury gwarantowane-
go zakresu pracy, zostata przesunigta do -20°C (model VAH). Pozwala
to na zastosowanie urzadzen jako efektywnych pomp ciepta w zimniej-
szych regionach.

Funkcja sprawdzania okablowania / orurowania

Wecisniecie jednego przycisku uruchamia funkcje sprawdzania popraw-
nosci potaczen przewodéw chtodniczych oraz okablowania. Funkcja
automatycznie koryguje btednie podtgczone okablowanie i eliminuje
konieczno$¢ czasochtonnego sprawdzania potaczen w przypadku mon-
tazu systemu obstugujacego wiele pomieszczen (wiecej szczegdtow
w instrukcji montazu).

» Funkcja nie moze byc stosowana przy temperaturze ponizej 0 °C.

Automatyczne
przypisywanie
potaczen

N
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Przefacznik na ptycie sterujacej umozliwia ustawienie ograniczenia mak-
symalnego poboru pradu. Funkcja ta jest szczegélnie polecana w przy-
padku koniecznosci zarzadzania zuzyciem energii. (Wiecej szczegotow
w instrukcji montazu).

» Zastosowanie tej funkcji powoduje obnizenie maksymalnej wydajnosci.

Przyktad ustawienia przetacznika

Sw2 MXZ-5D102VA
llnong 105A
Mioonn 15.5A
m Ustawienie fabryczne

re Bez ograniczenia

Obnizenie hatasu
pracy jednostki

zewnetrznej enoszerie YR | cne 7B

Zastosowanie tej funkcji umozliwia zmniejszenie hatasu pracy o 5 dB
w trybie chtodzenia oraz o 7 dB w trybie grzania. Funkcja aktywna
jest podczas niskiego obcigzenia jednostki (np. nocna praca w trybie

chiodzenia).
» Zastosowanie tej funkcji ogranicza wydajnosc chtodniczg i grzewcza.

Blokada trybu pracy
klimatyzatora

W celu przystosowania systemu do szczegolnych zastosowan okre-
Slonych przez klienta, podczas montazu jednostki zewnetrznej mozna
zablokowac tryb pracy urzadzenia (chfodzenia albo grzanie). Wygod-
na opcja jesli system powinien pracowaé tylko w jednym trybie (wiecej
szczeg6toéw w instrukcji montazu).




Jednostki wewnetrzne mozliwe do poditaczenia z agregatem MXZ
| 2033 | 2040 | 2053 | 3054 | soes | b7z | 4bss | o102 | ecizz [ ssido | @siso

25
MSZ-FH_VE 35 . . . . . . . . . .
L 50 . . . . . . . .
18 . . . . . . . . . . .
Premium 22 . . . . . . . . . . .
i 1 25 . . . . . . . . . . .
MSZ-EF_VE
35 . . . . . . . . . .
42 . . . . . . . . .
Scienne 50 . . . . . . . . .
15 . . . . . . . . . . .
20 . . . . . . . . . . .
25 . . . . . . . . . . .
35 . . . . . . . . . .
Classic —_ - MSZ-SF/GF_VE
42 . . . . . . . . .
50 . . . . . . . . .
60 . . . . . . .
71 . . . . .
(2“ e 25 . . . . . . . . . . .
& Przypodiogowe MFZ-KJ_VE 35 . . ° ° ° o o ° o o
50 . . . . . . . .
Kasetonowe / Y % : : : : : : : : : : :
z 1-stronnym wyplywem MLZ-KA_VA 35 . . . . . . . . . .
powietrza . 50 . . " " . . . .
A 25 . . . . . . . . . . .
Kasetonowe
z 4-stronnym wyptywem - % SLZ-KA_VAQ 35 . . . . . . . . . .
powietrza # - 50 . . " " . . . .
25 . . . . . . . . . . .
35 . . . . . . . . . .
SEZ-KD_VAQ 50 . . . . . . . .
60 . . . . . . .
71 . . . . .
Kanatowe
35 . . . . . . . . . .
X 50 . . . . . . . .
- i PEAD-RP_JAQ 60 . . . . . . .
7 . . . . .
100 . .
35 . . . . . . . . . .
Kasetonowe ) /“ 50 . . . . . . . .
z 4-stronnym ] N PLA-(Z)RP_BA 60 . . . . . . .
wyptywem
E powietrza 71 . . . . .
2 100 . .
=
© _ 35 . . . . . . . . . .
& __'_/_.;_.«—'—"": A 50 ° ° 5 5 5 . . .
Podstropowe PCA-RP_KAQ 60 . . . . . . .
71 . . . . .
100 . .
o I I
MXZ z 2,3,4,5 i 6 przytgczami. MSZ-EF
przyktad MXZ-6C122VA MSZ.SF ! — E N
é -
| S

L "
PEAD-RP
2 MFZ-KJ il
L
- T MLZ-KA - A
MXZ-6C122VA N

*

SLZ-KA
MXZ z 8 przytaczami.

przyktad MXZ-8B160VA (system z rozdzielaczami)

2 1
4 MSZ-FH | I S ' I
B -~ MSZ-EF

-
PEAD-RP a N\ et —_—
pLasa | — 3 PAC-AK31BC
o PAC-AK53BC MFZ-KJ

PR\ g@g} L] TROJNIK |
* > '
SLZ-KA e

MLZ-KA L. MXZ-8B160VA SEZ-KD
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MXZ

INVERTEROWE UKEADY MULTI | ' =
MSZ-FH25/35/50

&
|-
T |
- MSZ-EF22/25/35/42/50
- e ) <
= — 1" ==
MSZ-SF15/20
MXZ-2D33VA MXZ-3D54VA MXZ-4D83VA MXZ-6C122VA
MXZ-2D40VA MXZ-3D68VA MXZ-5D102VA
MXZ-2D53VA(H) MXZ-4D72VA

Jednostka zewnetrzna (*4) ‘ MXZ-2D33VA | MXZ-2D40VA | MXZ-2D53VA(H) ‘ MSZ-3D54VA ‘ MXZ-3D68VA | MXZ-4D72VA | MXZ-4D83VA | MXZ-5D102VA | MXZ-6C122VA
Czynnik chtodniczy / Zasilanie: (V/faza/Hz); zrédto R410A(*1) /230 / 1 /50; do jednostki zewnetrznej
Wydajnos¢ nominalna kW 3.3 4,0 5,3 54 6,8 72 83 10,2 12,2
Pobér mocy nominalny kW 0,90 0,97 1,54 1,39 2,19 2,25 2,83 3,91 4,05
EER 3,67 4,12 3,44 3,83 3,11 3,20 2,93 2,61 3,01
Wydajnos¢ obliczeniowa kW 33 4,0 53 54 6,8 72 8,3 10,2 -
Chiodzenie Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) kWh/rok 211 247 262 326 425 443 560 678 -
SEER 55 57 71 58 56 57 52 53 =
ErP klasa energ. A A+ A++ A+ A+ A+ A A -
Poziom cisnienia akustycznego (SPL) dB(A) 49 49 50 50 50 50 49 53 [55]
Poziom ci$nienia akustycznego (PWL) dB(A) 63 63 64 64 64 64 64 68 69
Wydatek powietrza m3/min 32,9 29,2 32,9 38,9 42,1 42,1 42,1 56,6 59,5
Wydajnos¢ nominalna kW 4,0 4,5 6,4 7,0 8,6 8,6 9,0 10,5 14,0
Pobér mocy nominalny kW 0,96 0,97 1,70 1,59 2,38 2,28 2,42 2,90 3,81
CoP 4,17 4,64 3,76 4,40 3,61 3,77 3,72 3,62 3,67
Wydajnos¢ obliczeniowa kW 2,7 32 4,5 5,0 6,8 7,0 71 8,6 -
temp. obliczeniowa kW 21 2,6 3,7 (3,6) 3,9 54 5,6 5,6 6,9 -
Rydajnos¢ temp. punktu biwalentnego kW 24 29 4,0 4,4 6,0 6,2 6,2 7.6 -
Grzanie temp. graniczna kW 1,7 22 3,3(3,0) 3,1 4,4 4,7 4,7 56 -
Wydajno$¢ dodat. zrédta ciepta kW 0,6 0,6 0,8(0,9) 11 1,4 1,4 1,5 1,7 -
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) kWh/rok 926 1096 1507 (1546) 1797 2466 2516 2536 3184 -
scop 4.1 4.1 4,2(4,1) 39 39 39 39 38 -
ErP klasa energ. A+ A+ A+ A A A A A -
Poziom cisnienia akustycznego dB(A) 50 50 53 53 53 53 50 55 57
Wydatek powietrza m3/min 33,7 27,7 33,3 39,6 43,0 43,0 43,8 59,3 69,9
Maksymalny prad pracy A 10,0 12,2 12,2 18,0 18,0 18,0 20,4 214 30,0
Wielko$¢ zabezpieczenia elektrycznego A 10 15 15 25 25 25 25 25 32
wysoko$¢ mm 550 550 550 710 710 710 915 915 1070
Jednostka | Wymiary szeroko$é mm 800(+69) 800(+69) 800(+69) 840(+30) 840(+30) 840(+30) 900 900 900
zewnetrzna glebokosé mm 285(+59,5) 285(+59,5) 285(+59,5) 330(+66) 330(+66) 330(+66) 320(+67) 320(+67) 320(+67)
Masa kg 32 34 37 (38) 57 57 58 69 70 87
Srednica ciecz mm 6.35 x2 6.35 x2 6.35 x2 6.35 x3 6.35 x3 6.35 x4 6.35 x4 6.35 x5 6.35 x6
X gaz mm 9.562 x2 9.62 x2 9.562 x2 9.562 x3 9.562 x3 9.52x3 12.7x1 9.52x3 12.7x1) 9.562x4 12.7x1 9.52x5 12.7x1
gﬁ?ﬁ‘l’g‘z"f Maks. diugosé taczna / odg. m 20-15 30-20 30-20 50 - 25 60-25 60-25 70-25 80-25 80-25
Maks. réznica pozioméw zewn./wew. (*3) m 10 15 (10) * 15 (10) * 15 (10) * 15 (10) * 15 (10) * 15 (10)* 15 (10)* 15 (10) *
Maks. réznica poziomow wew./wew. m 15 15 15 15 15 15 15 15 15
Rekomendowane zakresy | chlodzenie @ 10 ~ +46 10 ~ +46 10 ~ +46 10 ~ +46 10 ~ +46 10 ~ +46 10 ~ +46 10 ~ +46 10 ~ +46
pracy (zewnetrzne) grzanie °C -15~+24 -15~+24 -15 (-20) ~ +24 -15~+24 -15~+24 -15~+24 -15~+24 -15~+24 -15~+24
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PAC-AK31BC

PAC-AK53BC

Jednostka zewnetrzna (*4)
Czynnik chtodniczy / Zasilanie: (V/faza/Hz); zrédio
Wydajnos¢ / pobér mocy | nominalna
EER / klasa efektywnosci energetycznej
Poziom ci$nienia akustycznego
Przeptyw powietrza
Wydajnos¢ / pobér mocy = nominalna
COP / klasa efektywnosci energetycznej
Poziom ci$nienia akustycznego
Przeptyw powietrza
Maksymalna liczba podtaczonych jednostek wewnetrznych
Mozliwos¢ podtaczenia jednostek o indeksie wewnetrznym P100
Maksymalny taczny indeks wydajnosci jednostek wewnetrznych
Maksymalny prad pracy
Wielkos¢ zabezpieczenia elektrycznego

Jednostka | Wymiary: wys.*szer."gleb.

zewnetrzna | Masa

Chtodzenie

Grzanie

Srednica ciecz/gaz

Maks. diugosé taczna / odg.

Maks. réznica poziomoéw (*3)

Zakres temperatur pracy jedn. zewn. chtodzenie / grzanie

Orurowanie
chtodnicze

Rozdzielacz

Zasilanie (V/~/Hz, miejsce podtaczenia)

Majsymalna liczba podtaczonych jednostek wewnetrznych
Pobor mocy

Pobor pradu
Odptyw skroplin ($r. zewn.)
Wymiary wys.*szer.*gteb.
Masa

. od strony jed. wew. ciecz / gaz
g}:.lgémgzne'e od strony jed. zewn. ciecz / gaz

metoda faczenia

kW
dB(A)
m3/min

kw

dB(A)
m3/min

mm
mm

mm

mm

MXZ-8B140/160

INVERTEROWE UKLADY MULTI

i

MXZ-8B140V(Y)A \

MXZ-8B160V(Y)A

R410A(*1) / VA: 230/ 1/ 50; YA: 400 / 3/ 50; do jednostki zewnetrznej

14.0/3.86 15.5/4.71
3.69/A 3.34/A
50 - 47 51-48
100 106
16.0/3.87 18.0/4.77
4.10/A 3.75/A
52 54
100,0 106
8 8
1x P100 (PAC-AK52YP) 2 x P100 (PAC-AK52YP)
185 202
295 (13) 295 (13)
40 (25) 40 (25)
1350950330 1350950330
129 (139) 129 (139)
9.52/15.88 9.52/15.88
115/70 115/70
30/20* 30/20*

15~ +46 / -15 ~ +21

15~ +46 / 15 ~ +21

PAC-AK53BC PAC-AK31BC
VA: 230/1/50, do jednostki zewnetrzne, YA: 380 /3 / 50, do jednostki zewnetrznej
5 3
0.003 0.003
0.05 0.05
20 20
198*450*280 198*450*280
9.3 8.1
6.35x5 szt. / 9.52x4 szt., 12.70x1 szt. 6.35x3 szt. / 9.52x3 szt.
9.52/15.88 9.52/15.88
kielich kielich

taczna dtugosé (A+B+C+D+E+F+G+H+I+J) 115m
Jedn. zewnetrzna = Rozdzielacz (A+B) 55m
Rozdzielacz = Jedn. wewnetrzna (C+D+E+F+G+H+1+J) 60m
(Odgatezienie C, D, E, F, G, H, |, J) 15m
Jedn. zewnetrzna = Jedn. wewnetrzna | (Do najdalszej jednostki) 70m
Jedn. zewnetrzna - Jedn. wewnetrzna | 30m*
Réznica pozioméw Jedn. zewnetrzna - rozdzielacz 30m
Rozdzielacz - Jedn. wewnegtrzna 15m
Jedn. wewnetrzna - Jedn. wewnetrzna | 12m

* Przy montazu jednostki zewnetrznej ponizej wewnetrznych: 20m.
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MXZ

INVERTEROWE UKELADY MULTI

Podtaczenie jednostki o indeksie wewnetrznym P100

Jednostka zewnetrzna
MXZ-8B140 V(Y)
MXZ-8B160 V(Y)

PAC-AK53BC

Jednostka wewnetrzna (P100)

- ;ﬂ PAC-AK52YP jfm -%!‘;

b

Podigczenie 2 jednostek o indeksie wewnetrznym P100

Jednostka zewnetrzna
MXZ-8B160 V(Y)

Jednostka wewnetrzna (P100)

“‘.,-;"" ___%"

Jednostka wewnetrzna (P100)

Odlegtos¢ pomiedzy rozdzielaczem PAC-AK53BC a PAC-AK52YP (=a)

| 1do10m | 26.35 | 2952 | 2952 | ©15.88 |

\ =10m | 2635 | 952 \ @127 %A1 \ 21588 |
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UKLADY

MULTI MR. SLIM

OD 2 DO 4 JEDNOSTEK WEWNETRZNYCH W UKLADZIE

System Multi symultaniczny

Mozliwy jest montaz wielu jednostek wewnetrznych dostosowany do uktadu pomieszczenia, z zapewnieniem komfortu i klimatyzacji na powierzchni catego
pomieszczenia. Jak przedstawiono ponizej, dostepna jest opcja podiaczenia kilku urzadzen kasetonowych do jednostek zewnetrznych serii Mr.Slim.

Kombinacja Power Inverter | SLZ-KA35VA | SLZ-KA50VA

PUHZ-ZRP71VHA4 Dwie jednostki -
Rozgateznik MSDD-50TR-E

PUHZ-ZRP100V(Y)KA - Dwie jednostki
Rozgateznik MSDD-50TR-E

PUHZ-ZRP140V(Y)KA - Trzy jednostki
Rozgateznik MSDT-111R-E

PUHZ-RP200YKA - Cztery jednostki
Rozgateznik MSDF-111R-E

Kombinacja Standard Inverter (serwisowy nr odniesienia) SLZ-KA50VA
PUHZ-P100YHA/VHA3(R2)* Dwie jednostki
Rozgateznik MSDD-50TR-E
PUHZ-P140YHA/VHA3(R2)* Trzy jednostki
Rozgateznik MSDT-111R-E

* Dla modeli PUHZ-P100/140VHA3, nalezy przyja¢ serwisowy numer odniesienia dla R2 lub wyzszy.

| )
=
.

PUHZ SLZ-KA SLZ-KA

PAR-31MAA

= N = N

SLZ-KA SLZ-KA
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UKLADY MULTI MR. SLIM

OD 2 DO 4 JEDNOSTEK WEWNETRZNYCH W UKLADZIE

Warianty podtaczen

Do jednego agregatu zewnetrznego Mr. Slim mozna podiaczy¢ od 2, do maksymalnie 4 jednostek wewnetrznych.

Uktad podwadjny

Indeks wydajnosci

(jedn. zewn.)

Maksymalna dtugos¢ (m)

Maksymalna réznica pozioméw (m)

j. wew. / j. wew.

ZUBADAN (PUHZ-SHW) 80/112/140
71
100/125/140
200/250
100/125/140

200/250

POWER INVERTER (PUHZ-ZRP)

STANDARD INVERTER (PUHZ-P)

Uktad potréjny

Indeks wydajnosci

(jedn. zewn.)
140
POWER INVERTER (PUHZ-ZRP) e
STANDARD INVERTER (PUHZ-P) 140
200/ 250

Uktad poczwérny

Indeks wydajnosci
(jedn. zewn.)

200/250
200/ 250

POWER INVERTER (PUHZ-RP)
STANDARD INVERTER (PUHZ-P)

Catkowita Roéznica di. rozgateznik / j. Jj- wew. / rozgateznik j-zewn. /. wew.
A+B+C wew. IB - CI B H
8
50 8 20 30
75 8 20 30
120 8 30 30
50 8 20 30
70 8 30 30

Maksymalna dtugosé (m)

Catkowita Réznica dt. rozgateznik / j.

A+B+C+D wew. IB - CI
75 8 20 30
120 8 30 30
50 8 20 30
70 8 28 30

Maksymalna dtugosé (m)

Catkowita Réznica di. rozgateznik / j.
A+B+C+D+E wew. IB - CI
120 8 30 30
70 8 22 30

alalalala| Bl

Ukfad podwdjny

Ukfad potréjny

Farthest & Highest

=) :

/l
Rozgateznik H
1

Rozgateznik /
~

)
B

Rozgateznik

Réwnomierny rozktad temperatury

Automatyczne adresowanie

Jednoczesna praca do 4-ech jednostek wewnetrznych pozwala na
optymalny rozktad temperatury w pomieszczeniu. Dotyczy to réwniez
pomieszczen o nietypowej aranzacji gdzie wystepuja przeszkody w
rozprowadzeniu strumienia powietrza przy pomocy jednej jednostki we-
wnetrznej.

Kombinacje jednostek wewnetrznych

Sposéb podigczenia uktadu pozwala na brak koniecznosci adresowa-
nia jednostek wewnetrznych. Daje to oszczednos$¢ czasu przy montazu
systemu.

Oszczednosé przestrzeni

Mozliwe sg zestawienia jednostek wewnetrznych:

- jednakowa wydajno$¢, ten sam typ urzadzen

- jednakowa wydajnosé, rézne typy urzadzen

Dzieki podtaczeniu ré6znych typdw urzadzen do jednej jednostki zewnetrz-
nej mozliwe jest dopasowanie si¢ do aranzacji architektonicznej pomiesz-
czenia. Warunkiem koniecznym w takim przypadku jest zachowanie rézni-
cy pozioméw pomiedzy jednostkami wewnetrznymi ponizej 1m.

CEN 2 MITSUBISHI ELECTRIC

Zastosowanie jednej jednostki zewnetrznej podiaczonej do kilku we-
wnetrznych ogranicza zapotrzebowanie na ilos¢ miejsca na zewnatrz
wymagang do montazu agregatéw. Mniejsza ilo$¢ agregatéow skutkuje
réwniez mniejszym hatasem generowanym na zewnatrz.



Schemat uktadu

Wszystkie jednostki wewnetrzne sterowane sg tylko z jednego pilota. Caty ukiad dziata na podstawie jednej temperatury wiodacej w systemie (wybor
przy montazu):

- temperatura mierzona na jednostce, do ktérej podtaczony jest pilot

- $rednia temperatura z wszystkich urzadzen w systemie

- temperatura na pilocie

W ukfadzie multi serii Mr. Slim nie jest mozliwa indywidualna, niezalezna praca jednostek wewnetrznych podtgczonych do tej samej jednostki zewnetrzne;j.

®

|

|

J N

e PLA-RP50 PLA-RP50 PLA-RP50 PLA-RP50
PUHZ-RP200YKA

PAR-31MAA

Dostepne kombinacje urzadzen

Mr.Slim Inverter (PUHZ-ZRP, PUHZ-P) eI LR dIpodwolny SR

Indeks wydajnosci Indeks wydajnosci
jednostki zewnetrznej jedn. wew. x ilos¢

Indeks wydajnosci
jedn. wew. x ilos¢

Indeks wydajnosci
jedn. wew. x ilos¢

Rozgateznik Rozgateznik Rozgateznik

7 35x2 MSDD-50SR-E - - - -
100 50x2 MSDD-50SR-E - - o o
125 60x2 MSDD-50SR-E - - - -
140 71x2 MSDD-50SR-E 50x3 MSDT-111R-E o °
200 100 x 2 MSDD-50WR-E 60x3 MSDT-111R-E 50 x4 MSDF-1111R-E
250 125x2 MSDD-50WR-E 71x3 MSDT-111R-E 50 x4 MSDF-1111R-E

Mr.Slim ZUBADAN (PUHZ-SHW) Uk'adsgt_vsdowéjny

Indeks wydajnosci Indeks wydajl_ws"(;i

jednostki zewnetrznej jedn. wew. x ilogé Rozgateznik

80 35x2 MSDD-50SR-E
112 50x2 MSDD-50SR-E
140 60 x 2 MSDD-50SR-E

Jednostki wewnetrzne

‘ Kasetonowy 4-stronny ‘ Kanatowy ‘ Scienny ‘ Podstropowy Stojacy ‘ Podstropowy do kuchni

B

35 [ ] [ J [ ] [ ]

50 [ ] [ [ ] °

60 [ J [ ] [ ] [ ]

71 [ ] [ ] ° [ ] [ ] (]
100 [ ] [ [ ] [ ] [ J

125 [ ] [ ] [ ] (J

* Typ stojacy nie moze by¢ stosowany z innymi jednostkami w tym samym uktadzie chtodniczym

2 MITSUBISHI ELECTRIC =y






AUTOMATYKA, STEROWANIE

IntesisBox® '

www.intesis.com

Phays. Ackdr.




N
MAC-333IF-E

INTERFEJS WEJSC / WYJSC

Przeznaczenie

Ustalenie trybu pracy

Interfejs MAC-333IF-E dedykowany jest do rozszerzenia funkcjonalnosci
urzadzen serii M oraz serii Mr.Slim

Zdalne zataczanie / wytgczanie urzadzen

W celu utatwienia zadania trybu pracy dla grupy urzadzen podigczonych
do jednostki zewnetrznej MXZ mozliwe jest wymuszone zadanie trybu
pracy chtodzenie/grzanie.

Kontrola temperatury

Funkcja umozliwia podigczenie do sieci M-NET, jaki i podtaczenie karty
hotelowej i kontraktona okiennego. Niezaleznie od indywidualnych pilotéw
mozna z jednego miejsca zataczaé/wytaczaé klimatyzatory.

Pilot przewodowy

Przygotowane styki bezpotencjalowe pozwalajg na zadanie nastawy
temperatury ze skokiem co 2°C.

Informacja o stanie pracy

Dzieki interfejsowi dostepne jest podtaczenie pilota przewodowego do
urzadzen standardowo wyposazonych w pilota bezprzewodowego. Pilot
przewodowy moze sterowac pracg 1 lub maksymalnie 16 urzadzen.

Blokada pilota

Z pomoca MAC-333IF-E dostepny jest jeden sygnat: o pracy urzadzenia
albo o wystapieniu awarii (do wyboru przy montazu).

Zawartos¢ zestawu

Za pomocg wejscia interfejsu mozna wytaczy¢ i zablokowac¢ prace kli-
matyzatora. Zataczenie i sterowanie pracg urzadzenia bedzie mozliwe
dopiero po ponownym udostepnieniu funkcji.

| MAC-333IF-E

Zasilanie 12V DC (z jednostki wewnetrznej)
Masa g 300
wysoko$¢ mm 70
Wymiary szeroko$¢ mm 160
gltebokos$¢ mm 30
Zakres temperatur pracy °C 0 ~ +40

A 132 2. MITSUBISHI ELECTRIC

W sktad zestawu wchodza: modut sterujacy, czujniki temperatury.



A
MAC-557IF-E

Przeznaczenie

INTERFEJS WIFI

PN MELCloud”

MAC-557IF-E

Zasilanie

12V DC (z jednostki wewnetrznej)

X . B} . . Masa g 105
Interfejs MAC-557IF-E dedykowany jest dla urzadzen serii M, Serii wysokosé mm 49
Mr.Slim. Umozliwia sterowanie klimatyzatorem za pomoca aplikacji na Wymiary szerokos¢ mm 88
urzadzenia przenosne, jak i komputery. MELCloud zapewnia uzytkow- glebokosé mm 185

Zakres temperatur pracy °C 0~ +40

nikom tatwe sterowanie urzadzeniami w danym obiekcie z dowolnego
miejsca na $wiecie.

W celu potaczenia z MELCloud kazda jednostka wewnetrzna systemu
klimatyzacji lub ogrzewania musi byé podtaczona przez adapter WiFi
Mitsubishi Electric. Adapter WiFi taczy sie z routerem za pomocg lokal-
nego internetowego potaczenia bezprzewodowego (po uprzedniej od-
powiedniej konfiguracji potaczenia). Sterowanie zgodne ze standardem
Windows, iOS, Android.

Przeznaczenie

A
MAC-399IF-E

INTERFEJS M-NET

Zasilanie 12V DC (z jednostki wewnetrznej)
X X ; . . Masa g 350
Interfejs MAC-399IF-E dedykowany jest dla urzadzen serii M, serii wysokosé mm 70
Mr.Slim (w przypadku jednostek wewnetrznych podigczonych do SUZ/ Wymiary szerokosé mm 160
MXZ). Dzieki jego zastosowaniu mozliwe jest podiaczenie klimatyzato- glebokos¢ mm 54
Zakres temperatur pracy °C 0 ~ +40

réw do systemu sterowania M-NET (City Multi) i sterowanie pracg z wy-
korzystaniem sterownikéw centralnych jak AG-150 czy oprogramowania
TG-2000.
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| N
PAC-SF83MA-E

STYK SIECI M-NET

Przeznaczenie
Zasilanie 12V DC (z jednostki zewngtrznej)
Masa g 300
Interfejs PAC-SF83MA-E dedykowany jest dla urzadzen serii M.Slim wysokosé mm (montaz wewnatrz jednostki)
podtaczonych do jednostek zewnetrznych z tej samej serii (PUHZ-(Z) Wymiary szerokos¢ mm jw.
RP60-250, PUHZ-P100-250). Dzieki jego zastosowaniu mozliwe jest glebokoss mm w.
Zakres temperatur pracy °C -20 ~ +60

podtaczenie klimatyzatoréow do systemu sterowania M-NET (City Multi)
i sterowanie pracg z wykorzystaniem sterownikéw centralnych jak AG-
150 czy oprogramowania TG-2000. Elementy tego interfejsu montowane
sg wewnatrz jednostek zewnetrznych serii Mr.Slim.

N
PAC-SJ18MA-E

STYK SIECI M-NET

Przeznaczenie
Zasilanie 12V DC (z jednostki zewnetrznej)
. . . ) Masa ] 300
Interfejs PAC-SJ18MA-E dedykowany jest dla urzadzen serii M.Slim wysokos¢ mm (montaz wewnatrz jednostki)
podtaczonych do jednostek zewnegtrznych z tej samej serii (PUHZ- Wymiary szerokos¢ mm jw.
ZRP35/50). Dzieki jego zastosowaniu mozliwe jest podiaczenie klima- glebokose mm jw.

tyzatoréw do systemu sterowania M-NET (City Multi) i sterowanie praca, Zakres temporatur pracy © 20~ +60

z wykorzystaniem sterownikéw centralnych jak AG-150 czy oprogramo-
wania TG-2000. Elementy tego interfejsu montowane sg wewnatrz jed-
nostek zewnetrznych serii Mr.Slim.
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Przeznaczenie

Adapter pozwala na zdalne zatgczenie/wytaczenie klimatyzatora oraz
dodatkowo blokowanie mozliwosci sterowania praca przez pilot podta-
czony do jednostki. Adapter podiaczy¢ mozna do jednostek wewnetrz-
nych SEZ/SLZ, serii Mr.Slim i Lossnay.

Przeznaczenie

Adapter zaleznie od miejsca podiaczenia pozwala na wyprowadzenie
z urzadzenia sygnatu o pracy klimatyzatora lub zdalne zataczenie/wy-
faczenie urzadzenia. Adapter podtgczy¢ mozna do jednostek wewnetrz-
nych SEZ/SLZ, serii Mr.Slim i Lossnay.

A
PAC-SES55RA-E

ADAPTER ZDALNEGO WELACZ / WYLACZ

PAC-SE55RA-E

Opis sygnatu Typ sygnatu
Start / stop wejsciowy
Blokada pilota wejsciowy

progowy (12VDC/max 0.9W)
progowy (12VDC/max 0.9W)

A
PAC-SA88HA-E

ADAPTER ZDALNEGO MONITOROWANIA PRACY

PAC-SA88HA-E

Miejsce podigczenia Opis sygnatu Typ sygnatu
start / stop wejsciowy impulsowy
status e progowy
CN51 (praca / zatrzymanie) wyjsciowy (12vDC/max 0.9W)
. progowy
alarm wyjsciowy (12VDC/max 0.9W)
start / stop wejsciowy impulsowy
CN52 chtodzenie / osuszanie wyjsciowy “ zvggjr%%v;yo‘gw)
grzanie wyJsciowy (12VBCTmax0.9w)

2 MITSUBISHI ELECTRIC | 1354



N
ME-AC-KNX-1-V2

INTERFEJS KNX IntesisBox® Kmx

www.intesis.com CE 5

Przeznaczenie ME.ACKNXIVZ
Zasilanie z jednostki wewnetrznej
Wymiary 58 wys. x 36 szer. x 21 gteb.

Interfejs firmy Intesis umozliwia podtaczenie klimatyzatorow Mitsubishi
Electric do systeméw centralnego sterowania opartych na protokole
KNX EIB. Mozliwe jest monitorowanie parametréw pracy (w tym réw-
niez btedéw) oraz sterowanie parametrami dostgpnymi standardowo na
pilocie urzadzen. Interfejs podtaczy¢ mozna do jednostek wewnetrznych
serii M oraz Mr. Slim. Kazda jednostka wymaga odrebnego interfejsu.

N
ME-AC-LON-1

INTERFEJS LON

Przeznaczenie ME-AC-LON-1
Zasilanie z jednostki wewnetrznej
Wymiary 93 wys. x 58 szer. x 53 gleb.

Interfejs firmy Intesis umozliwia poditaczenie klimatyzatoréw Mitsubishi
Electric do systemoéw centralnego sterowania opartych na protokole Lon-
Works. Mozliwe jest monitorowanie parametréw pracy (w tym réwniez
btedéw) oraz sterowanie parametrami dostepnymi standardowo na pi-
locie urzadzen. Interfejs podigczy¢ mozna do jednostek wewngtrznych
serii M oraz Mr. Slim. Kazda jednostka wymaga odrebnego interfejsu.

CEN 2. MITSUBISHI ELECTRIC



Przeznaczenie

Interfejs firmy Intesis umozliwia monitorowanie i sterowanie klimatyzato-
réw Mitsubishi Electric z wykorzystaniem telefonu komérkowego i wia-
domosci SMS.

Do wykorzystania MA-AC-SMS-32 konieczne jest zainstalowanie inter-
fejsu Modbus (ME-AC-MBS-1) dla kazdego klimatyzatora kontrolowane-
go przy pomocy SMS oraz aktywna karta SIM.

Urzadzenie pozwala na sterowanie maksymalnie 32 urzadzeniami. Ste-
rowanie dotyczy zmiany trybu pracy, nastawy temperatury, zataczenia/
wylaczenia.

Monitorowanie pozwala na odczytanie biezgcych parametréw pracy oraz
kodu zaistniatego alarmu. W przypadku wystgpienia alarmu urzadzenie
moze automatycznie wysyta¢ wiadomos$¢ do zaprogramowane;j listy te-
lefonow.

Schemat systemu

MSz-SF

ME-AC-MBS-1

MSZ-SF

RS485

ME-AC-MBS-1

ME-AC-SMS-32

ADAPTER ZDALNEGO WELACZ / WYLACZ

ME-AC-SMS-32

Zasilanie 230/ 1/50

136 wys. x 88 szer. x 38 gleb.

Wymiary (bez anteny i zasilacza)

llo$¢ obstugiwanych urzadzen max32

ME-AC-SMS-32
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N
IBOX-BAC-MBRTU-A

INTERFEJS BACNET

Przeznaczenie IBOX-BAC-MBRTU-A

Zasilanie ztgcze typu plug-in (2 porty), 9-30VDC lub 24VAC

Inerfejs firmy Intesis umozliwia monitorowanie i sterowanie klimatyzato- Wymiary SRR R TEEE

réw Mitsubishi Electric z wykorzystaniem protokotu Bacnet. Zakres temperatur pracy (°C) 0~+70

Do wykorzystania IBOX-BAC-MBRTU-A konieczne jest zainstalowanie
interfejsu ME-AC-MBS-1. Urzadzenie pozwala na sterowanie maksy-
malnie 32 jednostkami wewnetrznymi.

Interfejs firmy Intesis umozliwia podtaczenie klimatyzatoréow Mitsubishi
Electric do systeméw centralnego sterowania opartych na protokole
Modbus. Mozliwe jest monitorowanie parametrow pracy (w tym réwniez
btedéw) oraz sterowanie parametrami dostgpnymi standardowo na pilo-
cie urzadzen.

Dodatkowo interfejs wyposazono w:
2 wyjscia cyfrowe (monitorowanie obecnosci klientéw w pokoju
hotelowym oraz do monitorowanie otwarcia okna)
1 wyjscie przekaznikowe
Interfejs podtaczy¢ mozna do jednostek wewnetrznych serii M oraz
Mr. Slim. Kazda jednostka wymaga odrebnego interfejsu.

Schemat systemu

MSZ-SF
i
e ;|I \
ME-AC-MBS-1
1
1
1
MSZ-SF '
1
1

ME-AC-MBS-1 N
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A
ME-AC-MBS-1-210

& INTERFEJS MODBUS SLAVE
‘c,u'“‘ ._q,u'
s ..-#L u*l:':
.-"'
Przeznaczenie
Zasilanie z jednostki wewnetrznej
Wymiary 93 wys. x 58 szer. x 53 gteb.

Interfejs firmy Intesis umozliwia podtaczenie klimatyzatoréow Mitsubishi
Electric do systeméw centralnego sterowania opartych na protokole
Modbus. Mozliwe jest monitorowanie parametréw pracy (w tym réwniez
bteddw) oraz sterowanie parametrami dostepnymi standardowo na pilo-
cie urzadzen.

Dodatkowo interfejs wyposazono w:
« 2 wyjscia cyfrowe (monitorowanie obecnosci klientow w pokoju
hotelowym oraz do monitorowanie otwarcia okna)
« 1 wyjscie przekaznikowe
Interfejs podiaczy¢ mozna do jednostek wewnetrznych serii M oraz
Mr. Slim. Kazda jednostka wymaga odrebnego interfejsu.

A
ME-AC-ENO-1/1C

INTERFEJS ENOCEAN

-
- J
-
Przeznaczenie ME-AC-ENO-1 /1C
Zasilanie z jednostki wewnetrznej
Wymiary 71 wys. x 71 szr. x 27 gteb.

Interfejs firmy Intesis umozliwia podtaczenie klimatyzatoréw Mitsubishi
Electric do systeméw centralnego sterowania opartych na protokole
EnOcean w dwéch wersjach:

* 868 Mhz (ME-AC-ENO-1)

* 315 Mhz (ME-AC-ENO-1C)
Mozliwe jest monitorowanie parametréw pracy oraz sterowanie parame-
trami dostgpnymi standardowo na pilocie urzadzen.
Interfejs podtaczyé mozna do jednostek wewnetrznych serii M oraz
Mr.Slim. Kazda jednostka wymaga odrebnego interfejsu.
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powietrza
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WYMIARY ZEWNETRZNE

SERIA M

MSZ-FH25VA MSZ-FH35VA MSZ-FH50VA

Jednostki: mm

MSZ-EF18VEW MSZ-EF18VEB MSZ-EF18VES MSZ-EF22VEW
MSZ-EF22VEB MSZ-EF22VES MSZ-EF25VEW MSZ-EF25VEB

JEDNOSTKA WEWNETRZNA‘ MSZ-EF25VES MSZ-EF35VEW MSZ-EF35VEB MSZ-EF35VES
MSZ-EF42VEW MSZ-EF42VEB MSZ-EF42VES MSZ-EF50VEW
MSZ-EF50VEB MSZ-EF50VES
o5 | JEDNOSTKA WEWNETRZNA |
905 10
885
[y | " 875 L5
H [ |
Wiot ——— T
powietrza — : : —
@ Plyta montazowa
Wiot
Instalacja powietrza
chtodnicza Ptyta
~ @ montazowa
I = - ~ . Vil i N i
s et 81 58\ e s
61 704 160 % 1201 skroplin &
117 = " m
wyiot 5] ‘ g1 3
powietrza ™ (80°) 194 _Wezyk
804 8 59 678 158 Wylot e 11| Skropiin
powietrza
ol I
- 60 18
MSZ-SF15VA MSZ-SF20VA MSZ-SF25VE MSZ-SF35VE MSZ-SF42VE MSZ-SF50VE
JEDNOSTKA WEWNETRZNA | JEDNOSTKA WEWNETRZNA |
760 798
740 10 - 778 10
I — T | — |
f |
|
|
Wilot powietrza
108 /ﬂyMa @ Plyta montazowa
Instalacja chtodnicza
ﬁ /; . [ Instalacja
T T - wlr,,, 8 . g chtodnicza
56 505 179 | P a1 8\ weayk skropiin — ~ gt
Wylot b 61 577 160 gt I 47 8 Wk
powietrza o L skroplin
(80 )\/ 92
Wyiot % 108.5
F% Tm 60 18 powietrza

B 142 2. MITSUBISHI ELECTRIC




MSZ-GF60VA MSZ-GF71VA

1100
1090

(EE====2s5

Jednostki: mm
MSZ-HJ25VA MSZ-HJ35VA MSZ-HJ50VA
| JEDNOSTKA WEWNETRZNA |

Wiot
powietrza

U

Ptyta montazowa

238
Wiot / Instalacja
— 5 Plyta montazowa S chtodnicza
17_\/— A 5
o <~ -
= S| ~ .
§ Ir;]s'tadlap'a = X
gl X . ‘ Cl o;lcza 42 Wezyk
= ¥ skroplin
B | SR f 49 630 120 @\/ 103 P
843 181 E == 65 o [0 130
™ 7 (701/ 125 Wezyk 172
[? 160 skroplin Wylot powietrza 7.
Wylot 184
powietrza
60 18
B
chil
MFZ-KJ25VE MFZ-KJ35VE MFZ-KJ50VE
| JEDNOSTKA WEWNETRZNA |
730
Pilot
T ) i 60 19
| 1 t [
750 3
47, 656 47
28 215
70 &
| |
& T Przewod gazowy
o Wyt P 25/35: 9.52 (kielich) 3/8
ona ona 50: 12.7 (kielich) 1/2
powietrza 148 Prz:wéd c(lelcezlt[):wz/
° QH*J o 26.35 (kielich) 1/4
g L
- V7
Czujnik A
% { 8
w(8|”
Wylot f1] IEI =
powietrza = 2l s
: .
104
l47] 656 47 Odplyw T31
skroplin 153
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SERIA M

MLZ-KA25VA MLZ

-KA35VA MLZ-KA50VA

| JEDNOSTKA WEWNETRZNA |

Jednostki: mm

(Gora) (Goéra)
497, 135 Srodek otworu sufitowego, rozstaw zawiesi Srodek otworu sufitowego, rozstaw zawiesi
oraz maskownica znajduja sie we wspoinej pozycji. - oraz maskownica znajduja sie we wspolnej pozycii.
) 8 & Pilot bezprzewodowy =
0 = T
= / 2 o - 58 18 s2| ¥l
2 Oslona 3 i IR
| 2 |-prewo- H R
. o) dow o |8 SEls|2
i i {===— - - & =3 T
8 iowa ! i S5 158 NylE| e
® «~—1— Skrzynka przytaczeniowa | i1 @ T 2 =
T S *33°
= 3 2|5 4
] | i o= v
B 3 | Przytacze N © o] o s
;T 2 Wylot powietrza wezyka skroplin 2 & E Wylot powietrza W
1051 Rozstaw zawiesi 545 1051 Rozstaw zawiesi 54.5
T
20 1160 Otwdr sufitowy 20
(Prawa strona) 1200 krawedz
Przod 360
(Przod) Wezyk skroplin 244
1102 Wezyk skroplin 70
— ) Przéd
960 e 110 | - Prewéd gazowy ( ) Zawiesie M10
= " _ Przewdd cieczowy %
| Rurka skroplin
3 -
— | e f w 2 le ! b
of i af = £ = i
. ! = = E 3
K : Ostona 1 = T
rzewodow ~l60[ = ) :
Skrzynka Powierzchnia otworu] ~ Taca J p48 RT \ O ® Powierzchnia sufitu Maskownica Powierzchnia sufitu
przylaczeniowa wylotowego skroplin Brak Ji Odbiornik sygnatu  Powierzchnia
0.0am2 #58 mrlz dzsyzz)ewlllrzchmq pilota i wyswietlacz ~ sufitu
sufitu | maskownica
Maskownica (MLP-440W)
34
Odbiornik 1200
sygnatu pilota
<®
1724
166.5
818
<
0 -CL g
166.5 |
173
Rozmieszczenie otworow
montazowych maskownicy
o do o
§ g
SLZ-KA25VAQ SLZ-KA35VAQ SLZ-KA50VAQ Jednost: mm
S 650
!
el
Al |
- - — |_ - — — o\
Wiot 1
$wiezegQ '
E. powietrza 0 [
E 2N | /
£ 1
F | 530, | |
@ —
g (Rozstaw zawiesi ,
5 2 | \ | / |
o E
I
g g3 x5 gl
3 N % | ™|
© w ";;
@ P N
ER . |
/570 N\
| / , | < \ |
e ' Wil
s | _
el
1
N ——, — —{ p—J N
— o
& |
T B8
b | 199
- 352
335
15~37 576~620 Otwor sufitow 15~37 . .
y Rurka skroplin Przelot kabli
Przewdd chiodniczy (gaz, 117, 202 \ 230 I .
(N I l i .
Przewdd chtodniczy (ciecz) | L R | I
1 L odJd
- o » ,
© N O N ®| o v N D
oo ©
™~d | / . { \ & & < D !
N2 o
- I~ ©
Nl o u ! [ ] I~
o v T \Z © 1
{— I n—ﬂ4 M10 lub 3/8 Yy 1 —
S 1 do nabycia 1
3 - / ©olg ( v I
¢ Listwa zaciskowa Maskownica + « we wiasnym
S g (pilot przewodowy) ~ Listwa zaciskowa Powierzchnia 1y zakresie)
|2 3 sufitu
Plee
|5 2
[s}
“la ]
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SEZ-KD25VAQ SEZ-KD35VAQ SEZ-KD50VAQ SEZ-KD60VAQ SEZ-KD71VAQ

Jednostki: mm

JEDNOSTKA WEWNETRZNA ‘
20, 157.5
—t 15 12_{,137_ 100 37
| |
1 2 _ Pt —"
- 1 o '
T 3 |
s
I — -
5 H g
H k]
1< 2 |- i
= S |3 i
58 2 g |8 5| 1
e <o o<lflel T |
o 8 o - T
= <
iL o
H ‘ r
' I
I
T
: 8
g
8 L
| ﬁ[ 2
GJTF T R EFT 7 T
t ' o
oxe-p29 /) 2ok ‘ =" L-429
49 625 (Rozstaw zawiesi) ‘ > Filtr
Otwér pod zawiesia powietrza Otwor do wybicia @27
(przewdd transmisji pilota)
Przewdd chiodniczy 700 4 otwory 14x30 Otwdr do wybicia 827
m 23 677 ) (przewdd taczacy jednostke
c\eczi - 10] T7 Modut sterujacy wewnetrzna/zewngtrzng)
( & \
.E 1 [ = o
e UE g
B Ly lodo O
2X2-¢2.9 116 | 70 Listwa zaciskowa
Przewsd chiodnicz 270 Listwa zaciskowa _(Przewod taczacy jednostke wewnetrzna/zewnetrzna)
Wk\elid\ozve (przewdd transmisji pilota)
(gaz)i Rurka skroplin (odptyw niekontrolowany)
Uwagi:
Model A B C D E F G H J K L 1. Do zawieszenia jednostki stosuj zawiesia M10 (do nabycia we wiasnym zakresie)
SEZ-KD25VAQ 700 | 752 | 798 | 660 7 600 | 800 | 660 5 500 | 16 2. Zachowaj odpowiednig wolng przestrzen dla celéw serwisowych.
SEZ-KD35VAQ 3. Powyzszy rysunek sporzadzono na podstawie modelu SEZ-KD50VA, wyposazonego w trzy
SEZ-KD50VAQ 900 | 952 | 998 | 860 ° 800 | 10001 860 7 700 20 wentylatory. Model SEZ-KD35VA posiada dwa wentylatory, a model SEZ-KD71VA - cztery.
SEZ-KD60VAQ 4. W przypadku zastosowania kanatu na wlocie powietrza nalezy zdemontowac filtr powietrza dostar-
SEZ-KD71VAQ 1100 | 1152 | 1198 | 1060 | 11 | 1000| 1200] 1060 9 900 | 24 czony z urzadzeniem oraz zainstalowac po stronie ssawnej filtr zakupiony we wtasnym zakresie.
MUZ-FH25VE MUZ-FH35VE MUZ-FH50VE MUZ-FH50VEHZ
MUZ-FH25VEHZ MUZ-FH35VEHZ MUZ-EF50VE
MUZ-EF25VE MUZ-EF25VEH MUZ-SF50VE MUZ-SF50VEH
MUZ-EF35VE MUZ-EF35VEH MUZ-GF60VE MUZ-GF71VE
MUZ-EF42VE MUFZ-KJ50VE MUFZ-KJ50VEHZ
MUZ-SF25VE MUZ-SF25VEH MUZ-SF35VE
MUZ-SF35VEH  MUZ-SF42VE MUZ-SF42VEH | JEDNOSTKA ZEWNETRZNA |
MUZ-HJ50VA 475
MUFZ-KJ25VE ~ MUFZ-KJ35VE Wit powetza Odhyw skcopin 042
MUFZ-KJ25VEHZ MUFZ-KJ35VEHZ
JEDNOSTKA ZEWNETRZNA | 4 ; |
| @
_ _ T
Wilot powietrza Wezyk skroplin ‘ |
/ y Wyl i
- o+ e o @ viot powietrza 2 otwory 10X21
< | 5 ] 2 gm 175 500
0 N
38 wot [ | ) g49 o1
@ powietrza ‘ ‘ ﬁ E = 840
R @ € 109, Panel serwisowy
B @
|
20twory 1021\ {} L e ”Ij
Wylot powietrza N ]
Z _—\ N
Panel serwisowy //7///%§\\\\ Przylacze przewodu
23 | e 1 Z\\ cieczowego
<2 Tf Eirezcy;gﬁ:ggrzewodu 3 M/////////éi\\\;\\\\ % ::Isetﬁ:;?aﬂ é:rggdnicza
— D ] Instalacja chiodnicza ® \&\\K\\\\\\%JW ’
= (kielich) 26.35 \\ S~~~ -
o XS =
~— ~ o T
o \Po
B @) a e e
| o 3| o H
E ol - g [ — Przylacze przewodu
) gazowego
i 3 l Przytacze przewodu 195 Instalacja chiodnicza
== ' gazowego kielich) 212.7
| | 69 3 Instalacja chfodnicza (ielich) &
| B 2 170.5 \(kielich) 29.52
| (=24
302.5 | Przytacze serwisowe
_ Rozstaw $rub montazowych - }
500 ‘
800
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WYMIARY ZEWNETRZNE
SERIA M

MUZ-HJ25VA MUZ-HJ35VA SUZ-KA25VA4  SUZ-KA35VA4
[JEDNOSTKA ZEWNETRZNA | JEDNOSTKA ZEWNETRZNA |

Jednostki: mm

Wiot powietrza

Odptyw skroplin 833
© @ - ; 400 n Odptyw skroplin
5! TT\ TIE 55 Wiot p‘owuetrza
¥ [ L | 52 eV T
‘ ] [Fz85 2 e 55,
s T 11 ) JER < & < hd 5 2Q
[ ! ] REQ 0 g 3 258
o etrza k- 1| A 3 8 wot— LR
powietrza i 4 powietrza NE®
© i X E
[ A W L
@ m] N Wylot powietrza | |
Wylot powietrza 2-10.3x19.3 Owalny otwor 2 otwory 10x21 v | | 40 @
3495 SIEE TR I

Panel serwisowy

23 ||
AN
} Przytacze przewodu
17.9 - Przytacze przewodu — cieczowego
= - cieczowego = D Instalacja chtodnicza (kielich)
L ja chiodnicza
iy (kielich) 26.35 "I" |
o
Przylacze przewodu 8 I — 9\ g
i i
8 3%1: (Kielich) 29.52 i 3| grd
0 — = = A Q| e I Przytacze przewodu

- tfﬂ } L “i;‘gazowego

r‘é 2 g,u i ) g 170.5} Instalacja chtodnicza (kielich)
] 3 S|

:L 302.5 | / Przytacze serwisowe
F’ gl v Rozstaw $rub montazowych }
259 ‘ 500
121 500 800
699

SUZ-KA50VA4 SUZ-KA60VA4 SUZ-KA71VA4
JEDNOSTKA ZEWNETRZNA ‘

417.5

Od skroplin 842
Wiot powietrza EB’IW P

: }l
! i@ 8
] |

i Wylot powietrzal 2 otwory 10X21
175 500

840 81

|
7 "

50

330

Panel serwisowy

§§\\\\\\ Zrezcyzlz‘cieeggrzewc.;du
G’\\,\\g\\\\ \ z:iset:zl:i?a chlodnicza
— o=
T g SR R

i\ Przytacze przewodu
gazowego

195 Instalacja chtodnicza

(Kielich)
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PLA-RP35BA PLA-RPS50BA PLA-RP60BA PLA-RP71BA
PLA-RP100BA PLA-RP125BA PLA-RP140BA2
PLA-ZRP35BA PLA-ZRP50BA PLA-ZRP60BA PLA-ZRP71BA
PLA-ZRP100BA PLA-ZRP125BA PLA-ZRP140BA

JEDNOSTKA WEWNETRZNA ‘

)

Otwor sufto
245 i 245

Wiot Swiezego, Rozstaw zawiesi g
L

povietza - &

Ly T N

Listwa zaciskowa

15)

- pilot
Listwa paciskowa

Owor kanalu - przewdd faczacy jednostke % g
8 = S8 18| |2 <= omerkanaurozprowaczafacego
&2 Tistwalzaciskowa £8|° % 3 o Aaceg
- zasildnie jednostki g 5
wewndirznej (opcja)

| Py

178
“
75)

1875 160

245

Zaviesie = Szczegotowy rysunek otworu
Mi0b W3 przytaczeniowego kanatu
N Rurka skroplin
Przewod chiodniczy ) » an 0,10, 10, %0 Ovirdowybca
Mum==
Przewod chiodniczy TNt BE
ja: [ \!
o) e Jan\ =
g H N e, f\+ gl o
|t ik NS AL
— +
Dolna krawedz 2 o - =
zawiesia 2 rzelot przewodu Tl
Praclot preowodu  23SIaCeg0  przevodu St / #175 0 14628
sterujacego faczacego jednostke  Maskownica  74chowaj okolo Srednica wsigpnie $150  Wstgpnie naciety otwor
wewnetrzna/zewnetrzng 10-15 mm wolnej aciglogo otwou O i

przestrzeni miedzy
sufitem i plyta sufitowa,

Model A[B[C[D[E — Wodel AlBIC[D[E
PLA-RP35/50BA PLA-ZRP35BA a0
80 PLA-ZRP! 241|258 % | 74 {400
&7
74 PLA-
PLA-RPGOBA 241|258 400 PLA-ZRP100BA
o P e 281| 298| 85 | 77 | 440
PLA-ZRP140BA
PLARP71BA
PLA-RP100,125BA 85 |77
PLA-RP140BA2 281|298 440

WYMIARY ZEWNETRZNE

Jednostki: mm

PKA-RP35HAL PKA-RP50HAL

JEDNOSTKA WEWNETRZNA‘

387 192

{ —‘ Géra

197

Plyta montazowa

Przéd

Prawa strona

295

898

PKA-RP60KAL PKA-RP71KAL PKA-RP100KAL
JEDNOSTKA WEWNETRZNA ‘

65.2

140.3

Plyta montazowa

Prawa strona

2
g
. |-
e ————
=]
74 (855) 241 295 L5

T 1170 1

PCA-RP35KAQ PCA-RP50KAQ
JEDNOSTKA WEWNETRZNA ‘

5
2 960 2 10
853 5
1 i glg g o
] sEl
Wylot powietrza 184 | (ciecz)
203 |(gaz)
233 Jezeli zai
ot (przy#qcze od pru)
(Odptyw
5 skroplin)
5
L 182 J 85
- -
878
Wiot
powietrza
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WYMIARY ZEWNETRZNE

PCA-RP60KAQ PCA-RP71KAQ
JEDNOSTKA WEWNETRZNA ‘

Jednostki: mm

PCA-RP100KAQ PCA-RP125KAQ PCA-RP140KAQ
JEDNOSTKA WEWNETRZNA ‘

2 1280 2 10 5
P 5 2 1600 2 10
- 1493 5
L gl 5‘ o } §| ‘ N 5’ \%En %‘
——1 3 = : ——3 B -
Wylot A Wylot 180 | (ciecz)
powietrza B (ciecz) powietrza 200 | (gaz)
2 ] (o L] (et
e x| G
_ In pl =y
5 60 [ 71 2
3 A | 179 | 180
B | 203 | 200 L 182 |85
J | 1518 |
182 85 Wiot
1198 powietrza
Wylot
powietrza
PCA-RP71HAQ PSA-RP71KA PSA-RP100KA PSA-RP125KA PSA-RP140KA
JEDNOSTKA WEWNETRZNA ‘ ’ JEDNOSTKA WEWNETRZNA ‘
Prawa strona Otwor do wybicia pod
A ol 240 10 kanat rozprowadzajacy
Skrzynka  Ostona listwy zaciskowej 130,15 N A ""_l o
przytaczeniowa 2 o <] I I | 1 ~
| IARA —l‘— : f = 8
A = o B
& & :I [
H o o
l Y& L 4 22
ek i T ,3‘\@ S S— | O  —r
Przéd %4%
L 1 370
Metalowa klamra
520 360
260
S| 20 <
| [ i
e 0
A 1224 Zawiesi 75 495 . ;
. 1180 <Rozstaw zawiesi> " awesie 320 80 & ]
l /\\\ERuzslaw Zaw\esw; i
LER EEZa ) g
e 8 & Sterownik
e b i ) erown! = ||s
3 2
129 n
986 <Wylot powietrza> | 75 g
1136 650
Otwor inspekcyjny
(czujnik rurowy) <Waz elastyczny (akcesoria)> §
(D Przytacze przewodu chtodniczego (gaz / kielich)
(2 Przytacze przewodu cieczowego (ciecz / kielich) -
(3 Waz elastyczny (akcesoria)— Potaczenie rurki skroplin 3 8
3
s o
T T i
8 Owalny otwér 90 x 60 |70] Otwor 827 do
524 do przeprowadzenia 260 wybicia do
600 przewodéw chiodniczych 310 przeprowadzenia
i wezyka skroplin 6
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PEAD-RP35JAQ  PEAD-RP50JAQ
PEAD-RP71JAQ PEAD-RP100JAQ PEAD-RP125JAQ

PEAD-RP140JAQ
JEDNOSTKA WEWNETRZNA ‘

PEAD-RP60JAQ

Jednostki: mm

PEA-RP200GAQ
JEDNOSTKA WEWNETRZNA ‘

e Otwér pod zawiesie é"’koces”'? ow chiodniczych -
_ QQ//—F); - stona przewodow chiodniczych: - szl
| 2xE-$2.9 ] 4 otwory 14x30 P (Ochrona przed kondensacja pary wodnej na przewodach i taczeniach) 124 1102 34
— — = Pilot.-—--1 szt. 1 130(=
' 2 31 8x130(=1040) . DR,
Gumowa tuleka = kanaly
<okablowanie piota> = | powietrza
L gl 15
Gumowa tulejka P
<okablowanie otwory o
faczace z jednostka Modut sterujacy
I zewnetrzng> N f
Gumowa tulejka € 29 1300
<przewdd zasiajacy>
L ¢ 22434
A -
= =
i+ : ] Kstttta kanals | 130
= B doprowadzajacego 45 7x130(=910) | 45<Pod zaiesia M10>
H <j & $wieze powietrze = 1" [do nabycia we
g| g f o<z Widok z gc')ry wiasnym zakresie]
olg § g 1
3 17} e 1400
8 H |
a g Caujnik powietrza o 1340
s 3 Przewsd powronego . 530 4 40] 1260 40
B = chiodniczy (gaz) 7 0 155 1000 105
) s\NT g
L SRS NIE . Ts
8l & S| e g I | 2
5 SlEgla] || & o > § g
i+ Powietrze = Nawiew t i
=) powrotne 3 e — T powietrza T i
= B ] =
EON 565 \
| 8 1
. B L L Przewsd chiodniczy  Odplyw skroplin
~ 4 (ciecz) -
) B&ﬁ N el W {sped Lewa strona Przod
N @ Ao 4 2
© 7 643(Rozstaw zawiesi) . )
Listwa zaciskowa
Przylacze przewodu cieczowego 732 przewod transmisii
Instalacja chtodnicza (kielich 32 pilota)
- Q Rurka skroplin  Pompka
Nl = (SV zewn. ﬂ32) skroplln :r
!
= I N N ——
% 4
&
X8 =l o
HNE: AR
{~Modut sterujacy
2x2-92.9 Rt
136 | 67| . . .
Przylacze przewodu gazowego. 356 Rurka skroplin Listwa zaciskowa
Instalacja chtodnicza (kielich) (odptyw niekontrolowany) (przewdd faczacy
jednostke wewnetrzna/
Model AlBJ|C[D]J]ET]TF Zewnetrzna)
PEAD-RP35,50JAQ | 900 | 954 | 1000 | 860 9 800
PEAD-RP60,71JAQ | 1100 | 1154 | 1200 | 1060 | 11 | 1000
PEAD-RP100,125JAQ| 1400 | 1454 | 1500 | 1360 | 14 | 1300
PEAD-RP140JAQ 1600 | 1654 [ 1700 | 1560 | 16 | 1500
<Akcesoria> s o1 ©
<Akcesoria> 124 1302 34 Osfona przewodow chiodniczych- . szt L TERTSOEATE0] %
Oslona przewodéw chiodniczych- st 66 9X130(=1170) R (Ochrona przed kondensacja pary wodnej na przewodach 45 [T Ksztattka
(Ochrona przed kondensacia pary wodnej na przewodach itaczeniach) 42.] 130 Kanalu i faczeniach) B Kanaty
Pilot----1 szt powieirza Pilot-++1 szt.. ] ﬁ BN powietrza
powrotnego B08060, 40 e l e
g/ i | 3| 36 otworéw o3 J{ g
o 2 i s 21 &
sonacy 26 otworow o3 Modut sterujacy]_ || T "
Gumowa tulejka Gumowa tulgka gl 20 1840 208§|
Gumowa tulejka o ( <przewdd zasiljacy> <okablowanie pilota> =
<okablowanie pilota> 2| 29 1500
Gumowa tulejka 1 g2t 5
Gumowa tulejka <okablowanie laczace 2 jednosta zewnetznep |
<okablowanie 22-431 &
faczace z jednostka, A \ag15
zewnetrzng> E T = Ksztaltka kanatu 4, 5 ‘ 8X130(=1040) ‘ 425 <pou zaw\es\a M12>
Gumowa leka Nestatia kanatu | 130 0 - oo
<przewod zasiajacy> sztattka kanatu ~ $wieze powietrze
45 7x130(=910) 45 <Pod zawiesia M10> . wizsnym zzkresle]
< Widok z géry

$wieze powietrze

A

Widok z gc’)ry

T [do nabycia we
wiasnym zakresie]

1600
Przewsd 634 1540
chiodniczy (gaz) 50 530 54 40 1460 40
N e g} t7 Caujnik powietrza_| # [0 255 1000 25
N8 powrotnego
= = N . 3
38
ol LT = - i .
= &g g = g 8
I8l A ||® 5 < &
Powietrze | ¥ 2, i i
powrofne ]
S =
RAA 565 1484 |
1
Przewdd chiodniczy Odplyw skroplin A
st Przod

Lewa strona

Przewod chiodniczy (gaz)

1947 Il
764
p 1880 |
50 664 50 20| | 1800 40
- 107, T Caujnik powietrza 1110 355 1125 260
sle) [T powroinego (2 puiay
= =1 | 8
|:>§§f[ NEE E
Powietrze 55[ == =+ Nawiew
powrotne | [ . . <} |powietrza [
! T |
snT\T ; T =
S E
= A
739 700 k 1824 d
Gdptyw skroplin Przod
Przewdd chiodniczy
(ciecz) Lewa strona
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WYMIARY ZEWNETRZNE

Jednostki: mm

PUHZ-SHW80VHA PUHZ-SHW112VHA PUHZ-ZRP35VKA PUHZ-ZRP50VKA
PUHZ-SHW112YHA PUHZ-SHW140YHA JEDNOSTKA ZEWNETRZNA ‘
JEDNOSTKA ZEWNETRZNA ‘ 1045
Tyln_y wlot . . \.NI ot
powiiiza  Diome ey e A povieza | 42 Ot ooty scpn
175 600 s SHW-VHA 1079 Q
'L/ Nozki montazowe: 5 SHW-YHA 930 —00 7
pa a = - k
Boczny wlot l hat ]
powietrza olo|lo
o [ Jﬁ ole l ] 388
8| ( o3| Wiot ( ]
[ 218 powietrza
T Y
e T
OT = o5 Y42,, ™ 40 2
; Wylot powietrza o 1 4 owalne otwory 10?21
2 otwi Ine 12 x 36 , - kotwy mocujace M10;
(kotwy moczce WD) Wylot powietrza 4-10x21 __ (kowy mocujace 110)
Uchwyt transportowy 950
322 Zacisk uziemienia ,E;':;é:: iizz\‘;\;?“e tiesvt\‘/ha’asfre:)?:‘i?gasilanie
2 (Prawa strona---okablowanie taczace jednostki wewn. /zewn.) Uchwyt transportowy Prawa strona...okablowanie
3 S, 223 faczace jednostki wewn./zewn.
T q
::Z::;y:)rlowy ,w Zacisk uziemienia
g | Panel serwisowy
slg Uchwyt transportowy | © l .,‘,.. lll ' Przytacze przewodu
ik [ : \II.'lIIIIIIIIIIII IMIIIIIIIIh.IIIIIhI cczovso] el
| S, | [ e
@
w
oc;l o Przytacze przewodu
gazowego / kielich
T $12.7 (112F)
E . . i Przytacze serwisowe
S Rozstaw kotew
i montazowych: 500
slen
500
Q Przednia oslona
przewodéw chiodniczych 809 62
@ --Przytacze przewodu gazowego (kielich) Tyina oslona
® --Przylacze przewodu cieczowego (kielich) przewoddw chiodniczych
% --Wskazuje miejsce podiaczenia zaworu odcinajacego
PUHZ-ZRP60VHA  PUHZ-ZRP71VHA PUHZ-ZRP100VKA  PUHZ-ZRP125VKA PUHZ-ZRP140VKA
JEDNOSTKA ZEWNETRZNA ‘ PUHZ-ZRP100YKA  PUHZ-ZRP125YKA PUHZ-ZRP140YKA
| JEDNOSTKA ZEWNETRZNA |
Tylny wlot . .
H Dwa wycigte otwory w ksztalcie
Tylny wlot Dwa wycigte otwory w ksztalcie @ powietrza litery U (kotwy mocujace M10)
powietrza litery U (kotwy mocujace M10) 225 600 225
N6zki montazowe —_\| 2y
Boczny wlot 1% n 17 2 Boczny wiot _‘- L
powietrza LS powiefrza
O~
( ) . >8§ 8%
o of ~ 56
g |l sz °|* : S-S 2 E‘o“’
L T 53
( : il 3 i 60| =l
T T
KL
4 = T 57| |41 0] Wylot powietrza 2 otwory owalne 12 x 36
© (kotwy mocujace M10)
2 otwory owalne 12 x 36 Uchwyt 1050
(kotwy mocujace M10) transportow, 362 Zacisk uziemienia Listwa zaciskowa
Y Lewa strona...zasilanie
Wlet powietrza = — a Prawa strona...okablowanie \ F————
i (chzace jednostki wewn/zewn)
Uchwyt 950 Listwa
322 Zacisk uziemienia ( Lewa strona--zasilanie ) Panel
Mwy—\ Prawa strona---okablowanie taczace jednostki wewn./zewn. serwisowy
Panel serwisowy ./
< Uchwyt t rt S Uch
chwyt transportowy § 8 trangl):l)mw !
- I T ] C
@ II\II\IIII\IIIIIII\Il'IIII\IIIIIIIII ] <1 Wt
Il | I i il pog/ietrza
- . IHIII\IIIIIII\IIIIIH IIIIIIIII T — =
2 A i I
=3 I”III\IIIIHI I 2)(1
k) 2 i i
~ D [N N D
N © 3 Ilh!lllll\ll\IIII"IIIIII\IIIIIII\IIIIIII\Il | o 33 "
g o5 QI | % *¢ |
- T | T T L2 T
x| % v K|
i =T

| . o e o
| I — == = —
QI Przednia oslona
. przewodow chiodniczych
--Przylacze przew: 1ZOWE kielich
ytacze przewodu gazowego (kielich) Tytna osfona

® --Przylacze przewodu cieczowego (kielich) przewoddw chiodniczych

--Wskazuje miejsce podtaczenia zaworu odcinajacego
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& Przednia ostona przewodéw chiodniczych

Tylna ostona przewodéw chiodniczych

@ --Przylacze przewodu gazowego (kielich) odel A
® --Przylacze przewodu cieczowego (kielich) PUHZ-ZRP100~140VKA 1067
% .Wskazuje miejsce podiaczenia zaworu odcinajacego PUHZ-ZRP100~140YKA 919




Jednostki: mm

PUHZ-RP200YKA PUHZ-RP250YKA PUHZ-P100VHA4 PUHZ-P100YHA2
Tylny wiot
owietrza Dwa wyciete otwory w ksztatcie . "
P ltery U (kotwy mocujace M10) Tyiny wlot P ﬁﬁgi@"m'gg{lgck:ﬁﬁ*g;e
225 600 225 powietrza y y mocuj
"‘ N6zki montazowe _\| =)
o md N 175 600 175
Boczny wiot T Nézki montazowe 3
powietrza N Boczny wiot == mR
3 Sl powietrza [ ]]
56
o > g | 8l
ey = 14 ( \ e
g OB u i
B 7
Wylot powietrza 2 owalne otwory 12x36 = L
ylotp kotwy mocujgce M10) S Wi . c|l|pdlK
L ok ylot powietrza Zkowalne otwory 12x36
Uchwyt transportow istwa zaciskowa otwy mocujace
ytransporioy 1050 (Lewa strona...zasilanie
Zacisk uziemienia Prawa strona...okablowanie i i
.—.1 . 0 Listwa zaciskowa
\laczace jednostki wewn./zewn./ 950 Lewa strona.. zasilanie
Uchwyt 322 Zacisk uziemienia Prawa strona...okablowanie
g \ faczace jednostki wewn./zewn.
s 5 5
Panel serwisowy
- Uchwyt transportowy [
Panel serwisowy
o
8 Uchwyt
% transportowy ! .
1
i L
gig ot 8 . o) o
I H' (| powietrza |
I\!}éIIIIII\I\IIIIIIII\I\I ; . \@ <|§
I i : :
il o0 <l 55
R Il II\II!!IMI x| x
> \I\I:!Il!l\I\IIIIIHII‘I‘I!IIIII‘I‘IIIII fll . 1. .
g i |\I\IIIIIHII\I\I!IIIII\I\IIIIIIII\I | : = -
T Przednia ostona
przewodéw chiodniczych
[
1 - Tylna osfona
gT Przednia ostona przewodéw chtodniczych
Pray d ut przewodéw chiodniczych
O] .“Przylaue przewo d” gazowego “k(.)"".aﬂe) Tylna oslona @) -Przylacze przewodu gazowego (kielich) [A[BJC[DIE[F]
®* r2ylacze przewodu cieczowego (kielich) przewodow chlodniczych (2 -Przytacze przewodu cieczowego (kielich) \ PUHZ-P100VHA |443]670] 66 | 42 | 45| 56 |
1--Wskazuje miejsce podiaczenia zaworu odcinajacego %1 ~Wskazuje miejsce zaworu odcil [PUHZ-P100YHA [431[589[56 | 41 41] 54 |
Model A B
PUHZ-RP200YKA | 450 | -
PUHZ-RP250YKA | 424 | 442
PUHZ-P125VHA3 PUHZ-P140VHA3 PUHZ-P200YHA3 PUHZ-P250YHA3
PUHZ-P125YHA PUHZ-P140YHA JEDNOSTKA
JEDNOSTKA iy ZEWNETRZNA Tyny
lot iet Dwa wycigte otwory w ksztalcie lot iet) Dwa wycigte otwory w ksztalcie
ZEWN ETRZNA wiot powietrza litery U (kotwy mocujace M10) wiot powietrza litery U (kotwy mocujace M10)
175 600 [ 175 175 600 175
T Nozki montazowe V 5 “‘ NGzki montazowe V 3
age 3 A e
Boczny Boczny
wlot powietrza [ ]] wlot powietrza [ ]]
= 1 S 1
8|l 5|5 g||( 8|5
[ < |3 [ Sk
1 3 ,
hi T T hi p— TAT —
T & - T T
3 Be Tl 3 61 37 glm
Wylot powietrza 2 otwory owalne 12 x 36 Wylot powletrza 2 otwory owalne 12 x 36
(kotwy mocujace M10) (kotwy mocujace M10)
950 950
322 . 322 ok i
Uchwyt transportowy Zacisk uziemienia Listwa zaciskowa Uchwyt transportowy Zacisk uziemienia Listwa zaciskowa
Lewa strona...zasilanie Lewa strona...zasilanie
* Prawa strona f— x Praws sttona. P
faczace jednostki wewn./zewn b taczace jednostki wewn./zewn. b
Panel
Panel serwisowy serwisowy
" Uchwyt " Uchwyt
2 transportowy ; 2 transportowy !=
© ] Ll ]
213
< 8|8
. . /® Lutowane
N sls ol s
. 2?3 . 3] «| 9
00 & o 00 2 % ® o
@ 3 @ ] ]
R | L olep O L oloe
Przednia ostona Przednia osfona
przewoddw chiodniczych przewodéw chtodniczych
Tylna oslona Tylna oslona
przewodow chiodniczych przewodéw chiodniczych
Przylacze przewodu gazowego (kielich) —— ) Przylacze przewodu gazowego (kielich)
Przytacze przewodu cieczowego (kielich) Przylacze przewodu cieczowego (kielich)
%1 -Wskazuje miejsce zaworu j PUHZ-P125/140YHA | 994 %1 -Wskazuje miejsce zaworu odci PUHZ-P250YHA3
%2 -Przyla
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SERIA MXZ

MXZ-2D33VA MXZ-2D42VA MXZ-2D53VA MXZ-2D53VAH
|JEDNOSTKA ZEWNETRZNA |

Jednostki: mm

MXZ-3D54VA2 MXZ-3D68VA
JEDNOSTKA ZEWNETRZNA ‘

400 Otwor odplywu skroplin 169 500 171
Wiot
M@ powietrza 632 233.1 288 ~
= « Wiot ~
3 | t”é gl - ¥ powietrza =
8o e z o =
Wiot > l 3 3 ) S K]
powietrza l | : @ wot o § o
| & ot > | J gz &
T powietrza S8
| ( 1o 1€
=
' wylot -
powietrza Otwory ——————
Wylot powietrza ~
2 owalne otwory 10x21 odptywu skroplin G Wit e ~
4 owalne otwory 10x21
23 285 13 (kotwy mocujace M10)
-
Uchwyt 840 30
200 30 330 13
Przylacza n T ‘
) Przewsd "\ jednostki B S 5
8 i | cieczowy 271
o Przewdd gazowy S| przowsa taczac
2 tdl - P 6d i | jecn. wewn.jzewn.
8 24 = rzewod cieczowy Jodn. wown!
« by 5 L . b
{ Przewod 3 63
gazowy .
= Erdzyvaii_aA = Przewéd gazowy
jednostki <
Y } Przylacza jednostki C
R d o § - )
1 [=3 Przylacza jednostki B
800 69 g o g & T \}Praylaczaj
* ||} Przylacza jednostii A
1 posl
< =]
209 234 Jorzowsd cieczony
200 500 200
169 500 171 -+ Dwa wycigte otwory w ksztalcie
63.2 ‘233.1 288 ‘ ~ 35|, 250 270 litery U (kotwy mocujace M10)
] Wiot ~ Wiot ~ ©
IR © powietrza | Xl 8] O | ovetrza| N} |
T 4 |z } i =1 12
T N g |3 = AL AN
Wit EAa Wiot powietrza fl_1 : o135
powietrza = |/ | ) s g @
3
Otwory o 18 Otwory  J/ |&
odpiywu Jy o |2 odplywa PR 5
skroplin Wylot powietrza 2 owalne otwory 12x36
& Wylot powietrza o (kotwy mocujace M10)
4 owalne otwory 10x21
{kotwy mocujace M10) 30 320 10
840 30 - )
200 30, 330 13 chw Przewoq Przewdd
/U—Mt taczacy jedn. gazowy
N . wewn./zewn. P
. rzylacza
i j 271 7 otwor35x53 jednostki E
o2l o (MXZ-5D102VA)
rzewdd faczacy S 66.3 o - !
B Sz o N = S Przytacza jednostki D
3 Przewéd gazow, / Przytacza jednostki C
- N [ orsacaiencsio "} Przylacza jednostki B
o o [ }Prayiacza jednostci C I} Przylacza jednostki A
2 9
8 ® 9 ¥ I }Prayiacza jednosti B
b | }Przyiacza jednostci A
I /
= Przewdd cieczow
299 _Jl231

Przewdd cieczoy
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MXZ-6C122VA

MXZ-8B140VA MXZ-8B140YA
MXZ-8B160VA MXZ-8B160YA

Jednostki: mm

(zawor LEV, termistory)

Osfona skrzynki
prylaczeniowej

200 500 200 ‘2 wyciet?< otwory w Ksz1a03? Tylny wlot b ) sl
450 Tylny ‘lNIDt itery U (kotwy mocujace M10) powietrza wa wycigte otwory w ksztalcie
© %awwe rza © Rl litery U (kotwy mocujace M10)
2 | ) 2l 175 600 175
PN = § N6zki Zowe y 2
/! FT B Boczny wlot ”‘r’/ LE:
oz~
=N < 9 5 3 powietrza ]
Boczny wlot N @ =3 ol
powietrza T \b = @ 5 B{" |
#42.Otwér & POtz EE] =
. = -
odptywu skroplin 2 owalne otwory 12 x 36 8 5 AEE 2 owalne ol\n{ow 12x36
(kotwy mocujace MT0) Wylot (kotwy mocujace M10)
powietrza
900 2 320 5 . .
‘ Uchwyt transportowy Listwa zaclskowa_ )
T r Lewa strona...zasilanie
950 Prawa strona...okablowanie
otwor 322 Zacisk uziemienia taczace jednostki wewn./zewn.
taczacy Uchwyt T
jednostki | —— rl
— 70
_ )
i ll il | il % | o7} decnostia
(! o |- ciecz’
e : ) e
T 8 e deomostad | ocs g asripaeuion
I AT |- ciecz gaz $9.52(3/8")KIELICH Panel serwisowy
. A 2g - 5o} soanesac Panel sendsouy
3 (Il i ~ u ;:;Z} Jednostka B 3la s
I v B 997 Jodnostkaa — 0002 835(1/4KIELICH 3|3 Uchwyt 1
~, [ gar } Jeanostia A — & 0 o IELICH - oy Transporowy o,
Feo BR= 5
3
'oF
- *l3
5 = §
: — s
)
A Przednia ostona przewodéw chtodniczych
Tylna ostona przewodéw chtodniczych
) ---Przytacze przewodu gazowego (kielich)
@ ---Przylacze przewodu cieczowego (kielich)
Wskazuje miejsce podtaczenia zaworu odcinajacego
Rozstaw zawiesi
Zawiesie : W3/8 (M10) . Rozstaw zawiesi
Zawiesie : W3/8 (M10) 320
TR -
i AEQ‘”V = I =T
f
| i
ly n
n
l 3 It
8 " 3
:' S| i
i H " g 3
li § " T2
‘ -4 " g
0 " 8
o L
L
m
‘ o H
|
g, : .
12 J
12
450 91 9 280 39,
fe-554 L) 161 79 50 3 przeloty kablowe: 450 91 95 280 39,
Do jednostki wewnetrznej | 205 73 161 79 50 434 j/a przeloty kablowe.
Do jednostki wewnetrznej
&
3| %: - = S ‘ e FY [
T ) c B 3 -
w e o ?
R 3] o
2| 3| @ 2|8 8,
@ 2 -
o
3
Q [~ 3 opaski do przymocowania I —
Do jednostki Ao do
ng::‘%(n;iw‘ Oslona skrzynpkrwzewu . 25 [25] [25] 1 / Do Jednostk Drgzmo;
Panel serwisowy Prayiaczenions Do lednostd
75 75 200 Panel serwisowy

Elastyczny waz
skroplin (akcesoria)

¢
8| Przylacze rurki skroplin
<

‘ 200 ‘

Kokl e—
Elastyczny waz ET Przylacze rurki skroplin
skroplin (akcesoria) = (vp-16)

Zapis wielka litera tylko dla pierwszego znaku, pozostate pisane matymi literami.

23 (zawor LEV, termistory)

Type A Przyk ki skropli
skroplin (akcesoria)
‘ 200 ‘

R —
Elastyczny waz RT Przylacze rurki skroplin

skroplin (akcesoria) = (vp-16)

Zapis wielka litera tylko dla pierwszego znaku, pozostate pisane matymi literami.
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e N
INSTALACJA CHLODNICZA

SERIA M 1 jednostka wewnetrzna

Klasa Maks. dtugos¢ instalacji (m) Maks. réznica pozioméw (m) Maks. ilo$¢ rozgatezien
Seria <Jednostka
zewnetrzna> Dtugos$¢ catkowita (A) Jednostka zewnetrzna - wewnetrzna (H) tacznie
MSZ-FH 25/35 20 12 10
MFZ-KJ 50 30 15 10
MSZ-EF 25/35/42 20 12 10
50 30 15 10
MSZz-SF 25/35/42 20 12 10
50 30 15 10
MSZ-GF 60 /71 30 15 10
MSZ-HJ 25/35/50 20 12 10
SERIA M i 1 jednostka wewnetrzna
Klasa Maks. dtugo$¢ instalacji (m) Maks. réznica pozioméw (m) Maks. ilo$¢ rozgatezien
Seria <Jednostka
zewnetrzna> Dtugos¢ catkowita (A) Jednostka zewnetrzna - wewnetrzna (H) tacznie
ZUBADAN (PUHZ-SHW) 80/112/140 75 30 15
POWER INVERTER (PUHZ-ZRP/RP) 35/50/60/71 50 30 15
100/125/140 75 30 15
200 /250 100 30 15
STANDARD INVERTER 25/35 20 12 10
(PUHZ-P & SUZ) 50/60 /71 30 30 10
100/125/140 50 30 15
200 /250 70 30 15
2 jednostki wewnetrzne
Klasa Maks. dtugos¢ instalacji (m) Maks. réznica pozioméw (m) Maks. iloé¢ rozgatezien
Seria <Jednostka Dhugosc catkowita | Réiqica dlugoépj Jednostka . Jednostka zewnetrzna - | Jednostka wewnetrzna - )
zewnetrzna> A+B+C instalacji od rozgateznika| wewn. - rozgateznik wewnetrzna wewnetrzna tacznie
B-C| B h
ZUBADAN (PUHZ-SHW) 80/112/140 75 8 20 30 1 15
POWER INVERTER (PUHZ-ZRP/RP) 71 50 8 20 30 1 15
100/125/140 75 8 20 30 1 15
200/ 250 120 8 30 30 1 15
STANDARD INVERTER (PUHZ-P) 100/ 125/ 140 50 8 20 30 1 15
200 /250 70 8 30 30 1 15
3 jednostki wewnetrzne
Klasa Maks. dtugo$¢ instalacji (m) Maks. réznica poziomoéw (m) Maks. iloé¢ rozgatezien
Seria <Jednostka Diugosé catkowita | Réer_ica dlugoé'c_i Jednostka - Jednostka zewnetrzna - | Jednostka wewnetrzna - .
zewnetrzna> A+B+C+D instalacji od _rozgaleznlka wewn. - rcézgaleznlk wewr;_Q'trzna wewnr?trzna tacznie
POWER INVERTER (PUHZ-ZRP/RP) 140 75 8 20 30 1 15
200 /250 120 8 30 30 1 15
STANDARD INVERTER (PUHZ-P) 140 50 8 20 30 1 15
200 /250 70 8 28 30 1 15
4 jednostki wewnetrzne
Klasa Maks. dtugos$¢ instalacji (m) Maks. réznica pozioméw (m) Maks. iloé¢ rozgatezien
Seria <Jednostka Diugosé catkowita | Roznica diugosci Jednostka | Jednostka zewnetrzna - | Jednostka wewnetrzna - .
zewnetrzna> A+B+C+D+E instalacji od _rozgaleznlka wewn. - rgzgaleznlk wewrﬁtrzna wewnr?trzna tacznie
POWER INVERTER (PUHZ-RP) 200/ 250 120 8 30 30 1 15
STANDARD INVERTER (PUHZ-P) 200/ 250 70 8 22 30 1 15

1j. wewnetrzna 2 j. wewnetrzne Dlugosé calkowita | | 3 J. Wewnetrzne Dlugosé catkowita| | 4 j. wewnetrzne Dlugosé calkowita
A+B+C Zamontowana A+B+C+D Zamontowana A+B+C+D+E
[ najdalej & najwyzej najdalej & najwyzej
m,_L N e D E e, ]
T o] : : 0
A 2 E
H H Rozgateznik H H
P Rozgateinik/ Rozgateznik
~ ~ - i
54 2. MITSUBISHI ELECTRIC




SERIA MXZ

MXZ-2D33VA I -
e = a \ Maksymalna réznica
Maksymalna dtugos$¢ instalacji ~—-—- ' pozioméw
1
Jednostka zewnetrzna - Jednostka wewnetrzna (a,b) 15m ! ! — y
Dtugosc¢ catkowita (a+b) 20m Jednostki ! X
wewnetrzne 1
| Jednostka je:"-‘zewn-
Maksymalna ilo$é rozgatezien L Zewnetrzna | Tom
! *Jedn. zewn.
Jednostka zewnetrzna - Jednostka wewnetrzna (a,b) 15 X ;a_rdn_ontowana Jedn. wewn.
! nizej nAlw wn.
taczna ilog¢ (a+b) 20 - : o
— v
i "
I Jedn.‘zewn.
| 1 Jedn. wewn.
|° : 10m
*Jedn. zewn.
! ! zamontowana
[ [«—-— X wyzej Y
1
1
MXZ-2D40VA '
Maksymalna dtugosc instalacji a \ Maksymalna réznica
— I poziomow
Jednostka zewnetrzna - Jednostka wewnetrzna (a,b) 20m \ !
— . " ] ]
Dlugos¢ catkowita (a+b) 30m Jednostki ! :
wewnqtrzne | Jednostka : Jedn. zewn.
Maksymalna ilo$¢ rozgatezien | zewnetrzna ! Jed1nglv%wn.
Ui
Jednostka zewnetrzna - Jednostka wewnetrzna (a,b) 20 X Hedn zown. | ewn.
. ;s r + : nizej Jedn.lwewn.
taczna ilos¢ (a+b) 30 ! o
> : A2
| [ A
Jedn. zewn.
MXZ-2D53VA(H) . A s
Maksymalna dtugo$¢ instalacii | v |, J0m
! ! zamontowana
Jednostka zewnetrzna - Jednostka wewnetrzna (a,b) 20m —-— X e Y
Diugosé catkowita (a+b) 30m I
Maksymalna ilo$¢ rozgatezien
Jednostka zewnetrzna - Jednostka wewnetrzna (a,b) 20
tacznailos¢ (a+b) 30
MXZ-3D54VA Najwyzsza : .
22 R = 1 Maksymalna réznica
Maksymalna dtugosc instalacji I ——— ! pozioméw
Jednostka zewnetrzna - Jednostka wewnetrzna (a,b,c) 25m i X
Dtugosé catkowita (a+b+c) 50m — i |
b | Jednostka : Jedn. ‘zewn_
RV 0z _—- 1] ! edn. wewn.
Maksymalna ilos$¢ rozgatezien = DG zewnetrzna ! ’ ﬁsm
~ *
- 25 | L | Samanowana
Jednostka zewnetrzna - Jednostka wewnetrzna (a,b,c) Jednostki - : zamt T
taczna ilosé (a+b+c) 50 wewnetrzne i Jedn. wewn.
— Ly 15m
1
| 1 Jedn. zewn.
MXZ-3D68VA —— — Najnizsza IC : Jedn. wewn.
Maksymalna dtugos¢ instalacji | ' Jom
Jednostka zewnetrzna - Jednostka wewnetrzna (a,b,c) 25m ) ! , jfy";;"“’wana,
Dtugos¢ catkowita (a+b+c) 60m X
Maksymalna ilos¢ rozgatezien
Jednostka zewnetrzna - Jednostka wewnetrzna (a,b,c) 25
60

taczna ilos¢ (at+b+c)
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MXZ-4D72VA

Maksymalna dtugos¢ instalacji [ Najwyzsza ' Maksymalna réznica
Jednostka zewnetrzna - Jednostka wewnetrzna (a,b,c,d) 25m ~——- \a ' poziomow
Dtugosé catkowita (a+b+c+d) 60m Nl i : ]
] 1 :
T EA Py Jednostka ! edn. zewn
Maksymalna ilo$¢ rozgatezien «—P ! zewnetrzna! | oo
Jednostka zewnetrzna - Jednostka wewnetrzna (a,b,c,d) 25 | ‘I > ! | 35m
*Jedn. zewn.
taczna ilos¢ (a+b+c+d) 60 F - | Zamontowana | jeqn. wewn.
Reniaha = : zel Jedn. wewn.
4_C_J ! ! 15m
1 v
N {_ - : A .Jedn.lzewn.
MXZ-4D83VA — _ NajniZsza d : Jed?.ovvr:f\‘lvn.
Maksymalna dtugos$¢ instalacji | ' “Jedn. zewn.
- — - — | zamontowana
Jednostka zewnetrzna - Jednostka wewnetrzna (a,b,c,d) 25m q ' wyze] y
.. . — 1
Dtugos¢ catkowita (a+b+c+d) 70m Jednostki '
wewnetrzne
Maksymalna ilos¢ rozgatezien
Jednostka zewnetrzna - Jednostka wewnetrzna (a,b,c,d) 25
taczna ilos¢ (a+b+c+d) 70
! 7 .
MXZ-5D102VA Najwyzsza ! Maksymalna roznica
ZAF = a , poziomow
Maksymalna dtugosc instalacji -~ —-— 0 '
Jednostka zewnetrzna - Jednostka wewnetrzna (a,b,c,d,e) 25m N i 1
> ; — Jednostka |
Dtugos¢ catkowita (a+b+c+d+e) 80m - _b_ | zewnetrzna : P
\I - | Jedn. Wewn.
Maksymalna ilo$¢é rozgatezien A . — | em
— -— - > ! zamontowana
Jednostka zewnetrzna - Jednostka wewnetrzna (a,b,c,d,e) 25 ,r ' nizej ! Jedn. wewn.
p— ! Jedn. wewn.
taczna ilos¢ (a+b+c+d+e) 80 - | /:- X , 15m
N 1 ! — : ‘7.Jedn. zewn.
Najniisza | | 1 Jedn. Wewn.
! l\ : ’Je(;]ang\lm.
- — - _/d e~ > : zamontowana
— L y Wy2ej Y
~ 1
Jednostki :
wewnetrzne
MXZ-6C122VA B € » : Maksymalna réznica
AT m Najwyzsza , 1 ! poziomow
Maksymalna dtugos¢ instalacji 2y a | ! P
Jednostka zewnetrzna - Jednostka wewnetrzna (a,b,c,d,e,f) 25m L i i R [}
— 1 !
Diugo$é catkowita (a+b+c+d+e+f) 80m b , | Jednostka
| zewnetrzna ! Jedn. zewn.
-+ — - | K 1 Jed |
w R i< 1 e 1n.5v:;wn.
Maksymalna ilos¢ rozgatezien L ¢ | e V| sedn zown,
— I zamontowan:
Jednostka zewnetrzna - Jednostka wewnetrzna (a,b,c.d,ef) | 25 [l : it e oun
taczna ilo$¢ (at+b+ct+d+e+) 80 - | < : 15m
~L I ! — : ‘jedn. ‘zewn.
— | | 1 Jed1n.owewn.
Najnizsza| , : eaom
- —- _/d fk > : zamontowana
L1 . y Wyzej Y
~ 1
Jednostki '
wewnetrzne

h 56 2. MITSUBISHI ELECTRIC




SERIA MXZ
MXZ-8B140VA/YA

8B160VA/YA

L
--------- -
b1 b2 Zamont_owan_y__ .
Zamontowany najdalej & najnizej
najblizej & najwyzej ! h2 |
H
al
h 2 (a3 laa ab ab a7 a8
= @ ©
@ Jednostka zewnetrzna
Rozdzielacz
h3 Y © Jednostka wewnetrzna
@ Zamontowana

najdalej & najwyzej

Maksymalna
dtugos¢ instalacji

Dtugos¢ catkowita

b1+b2+al+a2+a3+a4d+ab5+a6+a7+a8 =< 115m

Jednostka zewnetrzna - Rozdzielacz -
Jednostka wewnetrzna (L)

b2 + a8 = 70m (b2 =55m, a8 =15m)

Jednostka zewnetrzna - Rozdzielacz

b1+ b2 =55m

Rozdzielacz - Jednostka wewnetrzna (1)

a8=15m

Dtugos¢ catkowita za rozdzielaczem

al+a2+a3+a4+a5+a6 a7 +a8 = 60m

Maksymalna
réznica poziomow

Jednostka zewnetrzna - ¥1
Jednostka wewnetrzna (H)

H = 30m (jednostka zewnetrzna zainstalowana nad jednostkg wewnetrzng)

H = 20m (jednostka zewnetrzna zainstalowana pod jednostkg wewnetrzng)

Rozdzielacz - Jednostka wewnetrzna (h1)

h1+h2 =15m

Rozdzielacz - Rozdzielacz (h2)

h2 =15m

J. wewnetrzna - J. wewnetrzna (h3)

h3=12m

Maksymalna ilo$é
rozgatezien

taczna ilosé

[b1+al|[bl+a2[|bl+a3[|bl+ad|[bl+a5||b2+ab|,
|b2+a7||b2+a8| =15

%1 Rozdzielacz nalezy zamontowac na ptaskiej powierzchni miedzy jednostkg zewnetrzng i jednostkami wewnetrznymi.
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Maksymalna dlugos¢ instalacji:
Jest to maksymalna dopuszczalna dtugos¢ przewodow chtodniczych. Dtugos¢ zastosowanej instalacji nie moze przekraczaé
podanej wartosci.

Dlugos¢ catkowita:
Jest to maksymalna dopuszczalna tgczna dtugos$¢ wszystkich przewoddw miedzy jednostkg zewnetrzng i jednostkg wewnetrzng (jednostkami
wewnetrznymi).

Jednostka zewnetrzna - Jednostka wewnetrzna:

Jest to maksymalna dopuszczalna dtugo$¢ przewoddéw chtodniczych migedzy jednostka zewnetrzng i jednostkami wewnetrznymi, w przypad-
ku instalacji, w ktérych do jednej jednostki zewnetrznej podtgczonych jest kilka jednostek. To ograniczenie dtugosci odnosi sie do maksymal-
nej dtugosci miedzy jednostkg zewnetrzng i najdalej zainstalowang jednostka wewnetrzna.

Réznica diugosci instalacji od rozgateznika:

Jest to maksymalna dopuszczalna dtugo$¢ przewodow chtodniczych od rozgateznika do najdalej zainstalowanej jednostki wewnetrznej oraz
od rozgateznika do najblizszej jednostki wewnetrznej w przypadku instalacji, w ktérych do podtgczenia kilku jednostek wewnetrznych do
jednej jednostki zewnetrznej zastosowano rozgateznik.

Jednostka wewnetrzna - rozgateznik:
Jest to maksymalna dopuszczalna dtugos¢ przewodoéw chtodniczych miedzy jednostkami wewnetrznymi i rozgateznikiem w instalacjach,
w ktdrych do jednej jednostki zewnetrznej podigczonych jest kilka jednostek wewnetrznych.

Jednostka zewnetrzna - rozdzielacz:
Jest to maksymalna dopuszczalna dtugos$¢ przewodoéw chtodniczych miedzy rozdzielaczem i jednostkg zewnetrzng w przypadku instalacji,
w ktérych do podtaczenia kilku jednostek wewnetrznych do jednej jednostki zewnetrznej zastosowano rozdzielacz.

Rozdzielacz - jednostka wewnetrzna:

Jest to maksymalna dopuszczalna dtugo$¢ przewodow chtodniczych miedzy rozdzielaczem i najdalej zainstalowang od niego jednostkg
wewnetrzna, w przypadku instalacji, w ktérych do podtaczenia kilku jednostek wewnetrznych do jednej jednostki zewnetrznej zastosowano
rozdzielacz.

Jednostka zewnetrzna - rozdzielacz - jednostka wewnetrzna:

Jest to maksymalna dopuszczalna dtugo$¢ przewodoéw chtodniczych biegnacych od jednostki zewnetrznej do najdalej zainstalowanej
jednostki wewnetrznej, w przypadku instalacji, w ktérych do podtaczenia kilku jednostek wewnetrznych do jednej jednostki zewnetrzne;j
zastosowano rozdzielacz.

Catkowita dtugos¢ przewodoéw za rozdzielaczem:

Jest to maksymalna dopuszczalna diugo$¢ przewodéw chtodniczych miedzy rozdzielaczem i wszystkimi podtgczonymi jednostkami
wewnetrznymi, w przypadku instalacji, w ktérych do podtaczenia kilku jednostek wewnetrznych do jednej jednostki zewnetrznej zastosowano
rozdzielacz.

Maksymalna réznica poziomow:

Jest to maksymalna dopuszczalna réznica wysokosci. Konieczne jest zainstalowanie systemu klimatyzacji w taki sposéb, aby
réznica wysokosci zamontowania jednostek nie przekraczata podanej wartosci. (Podana réznica pozioméw moze rézni¢ sie
w zaleznosci od tego, czy jednostka zewngtrzna zamontowana jest ponizej, czy powyzej jednostek wewnetrznych).

Jednostka zewnetrzna - jednostka wewnetrzna:

Jest to maksymalna dopuszczalna réznica wysokosci montazu miedzy jednostka zewnetrzng i jednostkami wewnetrznymi (w instalacjach,
w ktérych do jednej jednostki zewnetrznej podiaczonych jest kilka jednostek wewnetrznych, to ograniczenie wysokosci odnosi sie¢ do maksy-
malnej réznicy pozioméw migdzy jednostkg zewnetrzng i jednostkg wewnetrzna).

Jednostka wewnetrzna - jednostka wewnetrzna:
Jest to maksymalna dopuszczalna réznica wysokos$ci montazu jednostek wewnetrznych w przypadku instalacji, w ktérych do jednej jednostki
zewnetrznej podtaczonych jest kilka jednostek wewnetrznych.

Rozdzielacz - jednostka wewnetrzna:
Jest to maksymalna dopuszczalna réznica wysokosci montazu rozdzielacza i jednostki wewnetrznej w przypadku instalacji, w ktérych do
jednej jednostki zewnetrznej podtaczonych jest kilka jednostek wewnetrznych.

Rozdzielacz - rozdzielacz:
Jest to maksymalna dopuszczalna réznica wysokosci montazu miedzy rozdzielaczami, w przypadku instalacji, w ktérych do podtgczenia kilku
jednostek wewnetrznych do jednej jednostki zewnetrznej zastosowano dwa rozdzielacze.

Maksymalna ilos¢ rozgatezien:
Jest to maksymalna dopuszczalna ilo$¢ rozgatezien instalacji chtodniczej. Zastosowana taczna ilo$¢ rozgatezien instalacji nie
moze przekracza¢ podanej wartosci.
tacznailosé:
Jest to maksymalna dopuszczalna ilo$¢ rozgatezien dla catej instalacji chtodniczej miedzy jednostkg zewnetrzng i jednostkami wewnetrzny-
mi.

Jednostka zewnetrzna - jednostka wewnetrzna:
Jest to maksymalna dopuszczalna ilo$¢ rozgatezien miedzy jednostkg zewnetrzng i kazdg jednostkg wewnetrzng, w przypadku instalacii,
w ktdrych do jednej jednostki zewnetrznej podigczonych jest kilka jednostek wewnetrznych.

h 158 2. MITSUBISHI ELECTRIC



, A
OBJASNIENIE DO TABEL

Strona 35 - 51: seria M

*1
Urzadzenie napetnione jest czynnikiem chtodniczym R410A, ktéry posiada wspotczynnik GWP 1975. Oznacza to, ze 1[kg] czynnika R410A
réwna sie 1975[kg] CO2. Montaz, demontaz, naprawy urzadzenia wymagaja specjalistycznej wiedzy.

*2

Zuzycie energii w oparciu o wyniki standardowych badan. Rzeczywiste zuzycie energii zalezy od uzytkowania oraz miejsca zamontowania.
*3

Uwzglednia pobdr pradu przez maskownice miedzy innymi przez: grzatkg nagrzewnicy antywykropleniowej oraz pompke skroplin. (dotyczy SLZ).

Wydatek powietrza / poziom dzwieku dla zakresu: super niski-niski-sredni-wysoki-super wysoki (suchy/mokry) (dla MSZ-FH/EF/SF/GF, MFZ)
lub niski-$redni-wysoki (dla MLZ, SLZ, SEZ).

*

Parametry podane dla warunkéw nominalnych:

chtodzenie: t. wew. +27°C DB/+19°C WB; t. zewn. +35°C DB
grzanie: t. wew. +20°C DB; t. zewn. +7°C DB / +6°C WB
Dtugosc¢ instalacji chtodniczej: 5m

Strona 63 - 91: seria Mr. Slim

*

1

Urzadzenie napetnione jest czynnikiem chtodniczym R410A, ktéry posiada wspotczynnik GWP 1975. Oznacza to, ze 1[kg] czynnika R410A
réwna sie 1975[kg] CO2. Montaz, demontaz, naprawy urzadzenia wymagajg specjalistycznej wiedzy.

*2

Zuzycie energii w oparciu o wyniki standardowych badan. Rzeczywiste zuzycie energii zalezy od uzytkowania oraz miejsca zamontowania.
*3

Opcjonalnie dla temperatury zewnetrznej ponizej -5°C wymagane sa dodatkowe zabezpieczenia.

*4

SEER/SCOP bazujg na normie EN14825. Te warto$ci maja jedynie charakter informacyjny.

Wydatek powietrza / poziom dzwigku dla zakresu: niski-$redni-wysoki-super wysoki (suchy/mokry) (dla PLA, PCA-KAQ) lub niski-$redni-wy-
soki (dla PKA, PSA, PEAD), lub niski-wysoki (dla PCA-HAQ, PEA).

*

Parametry podane dla warunkéw nominalnych:

chtodzenie: t. wew. +27°C DB/+19°C WB; t. zewn. +35°C DB
grzanie: t. wew. +20°C DB; t. zewn. +7°C DB / +6°C WB

Dtugos¢ instalacji chfodniczej: 5m

Parametry z wykorzystaniem dodatkowej ostony wylotu powietrza.
Pobdr pradu dla jednostek PEAD uwzglednia prace pompki skroplin.

Strona 98 - 103: seria Powerful Heating

*1
Urzadzenie napetnione jest czynnikiem chtodniczym R410A, ktéry posiada wspotczynnik GWP 1975. Oznacza to, ze 1[kg] czynnika R410A
réwna sie 1975[kg] CO2. Montaz, demontaz, naprawy urzadzenia wymagaja specjalistycznej wiedzy.

*2

Zuzycie energii w oparciu o wyniki standardowych badan. Rzeczywiste zuzycie energii zalezy od uzytkowania oraz miejsca zamontowania.
*3

Opcjonalnie dla temperatury zewnetrznej ponizej -5°C wymagane sg dodatkowe zabezpieczenia.

*4

SEER/SCOP bazujg na normie EN14825. Te wartosci majg jedynie charakter informacyjny.

Wydatek powietrza / poziom dzwieku dla zakresu: niski-$redni-wysoki-super wysoki (suchy/mokry) (dla PLA) lub niski-$redni-wysoki (dla
PKA, PEAD), lub super niski-niski-$redni-wysoki-super wysoki (suchy/mokry) (dla MSZ-FH, MFZ).

*

Parametry podane dla warunkéw nominalnych:

chiodzenie: t. wew. +27°C DB/+19°C WB; t. zewn. +35°C DB
grzanie: t. wew. +20°C DB; t. zewn. +7°C DB / +6°C WB

Dtugosc¢ instalacji chtodniczej: 5m

Parametry z wykorzystaniem dodatkowej ostony wylotu powietrza.
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Strona 107: Mr.Slim+
*
Urzadzenie napetnione jest czynnikiem chtodniczym R410A, ktéry posiada wspotczynnik GWP 1975. Oznacza to, ze 1[kg] czynnika R410A
réwna sie 1975[kg] CO2. Montaz, demontaz, naprawy urzgdzenia wymagaja specjalistycznej wiedzy.

*
2
Zuzycie energii w oparciu o wyniki standardowych badan. Rzeczywiste zuzycie energii zalezy od uzytkowania oraz miejsca zamontowania.

*3
Opcjonalnie dla temperatury zewnetrznej ponizej -5°C wymagane sg dodatkowe zabezpieczenia.

*4
SEER/SCOP bazujg na normie EN14825.

*
5
Wartosci dla systeméw powietrze woda bazujg na normie EN14511.

*
6
Nominalne warunki dla systemu chtodzenia: wewnetrzne 27°C (DB)/ 19°C (WB); zewnetrzne 35°C (DB).

Strona 115: Kurtyny powietrzne

Parametry podane dla warunkéw nominalnych:
grzanie: t. wew. +20°C DB; t. zewn. +7°C DB / +6°C WB
Dtugos¢ instalacji chtodniczej: 5m

Strona 124 - 125: seria Power Multi MXZ
*1
Urzadzenie napetnione jest czynnikiem chtodniczym R410A, ktéry posiada wspétczynnik GWP 1975. Oznacza to, ze 1[kg] czynnika R410A
réwna sie 1975[kg] CO2. Montaz, demontaz, naprawy urzadzenia wymagajg specjalistycznej wiedzy.

*2
Zuzycie energii w oparciu o wyniki standardowych badan. Rzeczywiste zuzycie energii zalezy od uzytkowania oraz miejsca zamontowania.

*3
Roéznica wysokosci podana w przypadku zainstalowania jednostki zewnetrznej powyzej jednostki wewnetrzne;.

*4

Klasa efektywnosci energetycznej i inne wartosci (EER/COP/, EEL, SEER/SCOP) sg mierzone po podtgczeniu wewnetrznej jednostki z listy
ponizej:

MXZ-2D33VA MSZ-SF15VA + MSZ-EF18VE

MXZ-2D40VA MSZ-EF18VE + MSZ-EF22VE

MXZ-2D53VA MSZ-EF18VE + MSZ-EF35VE

MXZ-3D54VA MSZ-EF18VE + MSZ-EF18VE + MSZ-EF18VE

MXZ-3D68VA MSZ-EF18VE + MSZ-EF25VE + MSZ-EF25VE

MXZ-4D72VA MSZ-EF18VE + MSZ-EF18VE + MSZ-EF18VE + MSZ-EF18VE

MXZ-4D83VA MSZ-EF18VE + MSZ-EF18VE + MSZ-EF22VE + MSZ-EF25VE

MXZ-5D102VA MSZ-EF18VE + MSZ-EF18VE + MSZ-EF22VE + MSZ-EF22VE + MSZ-EF22VE
MXZ-6C122VA MSZ-EF25VA x 6

MXZ-8B140VA MSZ-EF22VE x 8

MXZ-8B140YA MSZ-EF22VE x 8

MXZ-8B160VA MSZ-EF25VE x 8

MXZ-8B160YA MSZ-EF25VE x 8

*

Parametry podane dla warunkéw nominalnych:

chtodzenie: t. wew. +27°C DB/+19°C WB; t. zewn. +35°C DB
grzanie: t. wew. +20°C DB; t. zewn. +7°C DB / +6°C WB
Dtugos¢ instalacji chtodniczej: 5m
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